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1.3

A propos de ce manuel n

Conservation des documents

Conservez bien ces instructions de service et tous les documents applicables afin
de les retrouver facilement en cas de besoin.

Remettez ces instructions a I'opérateur de I'installation afin qu'il en dispose en
cas de besoin.

Explication des symboles et des termes

Ce manuel comporte des symboles et des termes utilisés avec la signification sui-
vante.

Explication

Conditions

Instructions pour une opération
Instructions pour plusieurs opérations
Résultat

Renvoi avec indication de la page
Informations supplémentaires, conseils

Signal d'avertissement général (met en garde de risques de blessure)
Avertissement de tension électrique

Respecter les instructions

Explication

Equipement de I'exploitant dans lequel la pompe a vide / compresseur est instal-
Iée.

Machine préte a étre raccordée pour la génération de vide et/ou de pression.

La pompe a vide / compresseur est composée du bloc compresseur, du moteur
et d'autres accessoires le cas échéant.

Moteur asynchrone pour I'entrainement de la pompe a vide / compresseur.
Partie mécanique de la pompe a vide / compresseur sans moteur.

Espace dans lequel la pompe a vide / compresseur sera montée et utilisée (peut
étre différent de |'espace d'aspiration).

Appareil de régulation du régime de la pompe a vide / compresseur. Le régula-
teur d'entrainement peut étre monté a proximité du moteur (montage mural) ou
intégré a la pompe a vide / compresseur.

Modifications par rapport a la version précédente

Par rapport a la rédaction et au contenu de la 02.2014 se document a été comple-
tement revu.

© Gardner Denver Deutschland GmbH 3/20 07.2014 - 610.00260.50.600
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1.4 Documents applicables

N° de document
610.00260.50.000
610.00260.50.010 *
610.00260.50.020 *
610.00260.50.030 *
610.00260.50.040 *

610.00260.50.600 - 07.2014

Toutes les instructions décrivant I'utilisation du régulateur d'entrainement ainsi par
exemple que les éventuelles instructions de tous les accessoires utilisés.

Objectif

Manuel d'utilisation de la pompe a vide / compresseur
Manuel d'utilisation 2FC4...-1ST/PB/PN/SC/CB
Manuel d'utilisation 2FC4...-1PB OU

Manuel d'utilisation 2FC4...-1PN OU

Manuel d'utilisation 2FC4...-1SC OU

Manuel d'utilisation 2FC4...-1CB

* Suivant la version de I'option ou de I'accessoire

Téléchargement des fichiers 3D (.stp) pour régulateur d'entrainement et plaques
adaptatrices sous www.gd-elmorietschle.com.

La description des parameétres peut étre téléchargée (www.gd-elmorietschle.com)
afin de paramétrer le régulateur d'entrainement. Vous trouverez dans ce téléchar-
gement toutes les informations requises pour un paramétrage réglementaire.

4/20 © Gardner Denver Deutschland GmbH
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2.1

2.2

2.2.1

A

Sécurité et responsabilitén

Le fabricant n'assume aucune responsabilité pour les dommages dus a la non-
observation de ce manuel et des documents [ 4] applicables.

Explication des avertissements

Avertissement Explication

A DANGER Danger entrainant de graves blessures ou étant mortel en
cas de non-observation des mesures de sécurité.

A AVERTISSEMENT Danger pouvant entrainer de graves blessures ou étre mor-
tel en cas de non-observation des mesures de sécurité.

A\ ATTENTION Danger pouvant entrainer des blessures en cas de non-
observation des mesures de sécurité.

AVIS Danger pouvant entrainer des dommages matériels en cas

de non-observation des mesures de sécurité.

Consignes de sécurité

Les avertissements, mesures de précaution et remarques suivants sont destinés a
assurer votre sécurité et a éviter d'endommager le régulateur d'entrainement ou
les composants associés. Ce chapitre regroupe les avertissements et remarques
applicables a I'utilisation des régulateurs d'entrainement. Elles sont divisées entre
Généralités, Transport et stockage, Mise en service, Exploitation, Réparation et
Démontage et mise au rebut.

Des avertissements et remarques spécifiques, applicables a des activités spéci-
fiques, sont placés au début du chapitre correspondant, et sont répétés ou com-
plétés pour des points critiques dans le chapitre.

Veuillez lire attentivement ces informations, car elles sont destinées a assurer
votre sécurité et a prolonger la durée de vie du régulateur d'entrainement et des
appareils raccordés.

Généralités

A DANGER

Danger de mort par choc électrique
Des tensions dangereuses régnent sur le moteur et le régulateur d'entrai-
nement. Elles peuvent entrainer des blessures ou la mort.

@ Lors du travail sur I'appareil, mettre I'appareil hors tension et le protéger
contre le réenclenchement.

A DANGER

Danger de mort provenant de piéces tournantes

Le moteur peut tourner durant la programmation. En fonction de I'installa-

tion, une situation dangereuse peut ainsi survenir pour les personnes et

l'installation.

® Assurez-vous que personne ne se tienne dans la zone de danger et que le
moteur est désaccouplé.

AVIS

Ces instructions de service doivent étre conservées a un endroit accessible
proche de I'appareil, et étre mises a la disposition de tous les utilisateurs.

© Gardner Denver Deutschland GmbH 5/20 07.2014 - 610.00260.50.600
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2.2.2 Démontage et mise au rebut

2.3

24

610.00260.50.600 - 07.2014

Les ensembles comportant des piéces électroniques ne doivent pas étre
jetés avec les ordures ménageéres. lIs doivent étre collectés spécifiquement
avec les appareils électriques et électroniques, conformément a la législa-
tion en vigueur.

Utilisation conforme a I'emploi prévu

La commande manuelle IHM permet d'afficher et de programmer les paramétres
d'application et de performance du régulateur d'entrainement de I'entreprise
Gardner Denver Deutschland GmbH. Cet appareil doit étre uniquement utilisé
pour ce régulateur d'entrainement.

L'appareil doit étre uniquement utilisé dans des conditions environnantes autori-
sées. En cas d'utilisation non conforme, des dommages peuvent apparaitre sur
I'appareil. La commande manuelle IHM ne doit étre utilisée que pour |'affectation
prévue. Une utilisation autre ou allant au-dela de celle-ci vaut comme non con-
forme aux dispositions. Le fabricant n'assume aucune responsabilité pour les
dommages en résultant. Toute modification sur la commande manuelle IHM est
interdite.

Toute utilisation abusive de la commande manuelle MMI entraine |'annulation des
droits a garantie et de la responsabilité générale du fabricant.

La mise en service (c'est-a-dire le fonctionnement conforme aux dispositions)
n'est autorisée qu'en cas de respect de la directive 2004/108/CE (directive CEM).

La présente commande manuelle MMI n'est pas homologuée pour une utilisation
en milieu explosif !

Les réparations ne doivent étre réalisées que par des services de réparation auto-
risés. Toute intervention non autorisée peut entrainer la mort, des blessures et des
dommages. La garantie de Gardner Denver est alors annulée dans ce cas.

Qualification et formation du personnel

Chaque personne devant travailler avec la doit avoir lu et compris ce mode d'em-
ploi et les documents applicables [ 4] avant le début des travaux.

Le personnel en formation ne doit travailler avec la que sous la surveillance de
personnel disposant des connaissances requises.

Seul le personnel disposant des connaissances suivantes peut réaliser les travaux
décrits dans cette notice :

Les personnes qualifiées au sens de ces instructions de service et des indications
relatives au produit sont les électriciens formés a I'installation, au montage, a la
mise en service et a I'utilisation du régulateur d'entrainement et sur les dangers
associés, et qui disposent des aptitudes requises grace a leur formation technique
et a la connaissance des normes et dispositions applicables.

6/20 © Gardner Denver Deutschland GmbH
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Sécurité et responsabilitén

2.5 Exigences pour I'exploitant

Les appareils électriques ne sont pas fail-safe. L'installateur et/ou opérateur de la
machine ou de l'installation est responsable du placement de |'entrainement dans
un état sOr en cas de panne de I'appareil.

Les exigences de sécurité en matiére de commandes électriques figurent dans la
norme DIN EN 60204-1, VDE 0113-1:2007-06, Sécurité des machines, chapitre
Equipement électrique des machines. Elles sont applicables & la sécurité des per-
sonnes et des machines, ainsi qu'a la capacité de fonctionnement de la machine
ou de l'installation, et doivent étre respectées.

La fonction d'un dispositif d'arrét d'urgence n'entraine pas nécessairement la
coupure de I'alimentation de |'entrainement. Pour éviter les dangers, il peut étre
utile de maintenir en marche certains entrainements ou de réaliser certaines pro-
cédures de sécurité. La nature du dispositif d'arrét d'urgence est évaluée en étu-
diant les risques de la machine ou de l'installation, y compris I'équipement élec-
trique, et déterminée en fonction de la norme DIN EN 13849 Sécurité des ma-
chines, Parties des systémes de commande relatives a la sécurité, avec la sélec-
tion de la catégorie de commutation.
L'exploitant veille a ce que :
= Tous les travaux sur la sont effectués par :
— Personnel disposant des Qualification et formation du personnel [~ 6] re-
quises
— Personnel s'étant informé suffisamment dans ces instructions et les do-
cuments [ 4] applicables
= Latache, la responsabilité et la surveillance du personnel sont définies.

= Le contenu de ce mode d'emploi et des autres modes d'emploi applicables
soit toujours sur place a la disposition du personnel.

= Toutes les consignes locales et de sécurité soient respectées, par exemple :
— Réglementations de prévention des accidents
— Consignes de sécurité et d'exploitation
— Directives des services publics
— Normes et lois
= Les dangers liés a I'énergie électrique soient exclus.

2.6 Marquage CE

Avec le marquage CE, nous confirmons, en tant que fabricant des appareils, que
les régulateurs d'entrainement respectent les exigences de base des directives
suivantes :

= Directive sur la compatibilité électromagnétique (directive 2004/108/CE)
= Directive basse tension (directive 2006/95/CE)

La déclaration de conformité peut étre téléchargée a I'adresse www.gd-
elmorietschle.com.

© Gardner Denver Deutschland GmbH 7/20 07.2014 - 610.00260.50.600
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Vous trouverez dans ce chapitre des informations relatives a I'étendue de la livrai-
son ainsi que la description du fonctionnement.

3.1 Eléments fournis

Comparez votre produit aux éléments fournis indiqués ci-dessous.

1 2

-

D&
e

Eléments fournis

1 IHM de la commande manuelle 2 Cable de communication RJ11 et
fiche M12

3.2 Description de la commande manuelle IHM

La commande manuelle IHM est raccordée a l'interface M12 intégrée du régula-
teur d'entrainement. La commande manuelle IHM affiche les parameétres. La pro-
grammation des parameétres se fait avec les touches de fonction.

Huit enregistrements de données maximum peuvent étre enregistrés avec une
IHM. Les enregistrements de données peuvent également étre copiés sur d'autres
régulateurs d'entrainement. La commande manuelle IHM du régulateur d'entrai-
nement recoit tous les signaux pour la programmation.

La commande manuelle IHM ne doit pas étre exploitée avec le régulateur
d'entrainement !
Tout autre raccordement est inadmissible.

Commande manuelle IHM avec régulateur d'entrainement

1 Régulateur d'entrainement 4 Cable de communication
2 IHM de la commande manuelle 5 Connecteur femelle M12
3 Connecteur femelle RJ11

3.3 Fonctions de la commande manuelle IHM
Les fonctions suivantes sont possibles avec la commande manuelle IHM :
= paramétrage du réglage de I'appareil
= commande (par ex. blocage et libération)
= affichage de diverses tailles de processus
= enregistrement de jeux de paramétres (max. 8)
= transférer les jeux de parametres a d'autres régulateurs d'entrainement

610.00260.50.600 - 07.2014 8/20 © Gardner Denver Deutschland GmbH
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4.1 La fonction des touches
(r
1
/
2
/
3
/
4
/

Fonctions des touches

1 Touches de confirmation

2 Touche fléchées "UP"/"DOWN"
Touches fléchées
"LINKS"/"RECHTS"

4.2 Navigation et saisie

Touches
Touches fléchées "UP"/"DOWN"

Touches fléchées "A GAUCHE"/"A
DROITE"

Touches de confirmation

Touche
"START"/"STOP"

Commandes
Suite

Retour

Interruption
Modifier

Enregistrer

Confirmer
Démarrer

© Gardner Denver Deutschland GmbH 9/20

3 Touche de démarrage
4 Touche stop

Fonction

Sélectionner les paramétres,
modifier les valeurs

Naviguer avec le curseur

Ces touches permettent d'activer la com-
mande affichée a I'écran a |'aide de la
touche

Cette touche permet de démarrer ou de
couper le moteur

Procédé

Afficher les paramétres et le sous-menu
Un niveau de menu supérieur

Quitter la saisie sans enregistrer

Afficher le mode de modification (le cur-
seur clignote)

Enregistrer la sélection, saisie et modifica-
tion

Confirmer le jeu de paramétre sélectionné
Commande de l'identification moteur

07.2014 - 610.00260.50.600
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Saisie Procédé

Afficher la 10e, 100e, 1000e position Appuyer sur la touche fléchée "A
GAUCHE" jusqu'a ce que la 10e, 100e,
1000e position soit affichée.

Afficher les décimales Appuyer sur la touche "A DROITE" jusqu'a
ce que les décimales souhaitées soient
affichées.

Saisir les valeurs négatives Curseur sur le signe plus et sélectionner le

sighe moins avec la touche fléchées "UP"
puis sauvegarder.

4.3 Menu

Lorsque la commande manuelle IHM est raccordée au régulateur d'entrainement
et que le régulateur d'entrainement est allumé, le menu apparait sur I'écran de
I'IHM.

Il existe deux modes pour le menu Groupes de paramétres :
= Mode standard
comporte d'usine tous les paramétres nécessaires aux applications standard.

= Mode expert Menu groupe de parametres (mode expert) [ 14]
comporte d'autres parameétres pour les applications spéciales. Le mode ex-
perts peut étre activé dans le menu principal.

La commande manuelle IHM démarre toujours en mode standard. Si le régulateur
d'entrainement est hors tension, le mode standard est a nouveau actif.

01. Valeurs réelles
I
02. Groupes de paramétres
]

20. Erreur actuelle
I

21, Mémoire d'erreurs

| |

| |

| |

| |

30. ldent. moteur automatique

| | |
40, Commander

| l |
50. Mode expert

| |

L

| |

| |

| |

| |

| |

80. Supprimer param.
I

81. Supprimer para.
I

82. Supprimer param.
I

98. Etat SW/HW
|

99. Langue

Apercu menu principal

Le menu entier est illustré dans le manuel d'utilisation du régulateur d'entraine-
ment 2FC4 ...-1ST.

610.00260.50.600 - 07.2014 10/20 © Gardner Denver Deutschland GmbH
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4.4 |ldentification du moteur

A A DANGER

Danger dii une décharge électrique !
I Avant de commencer des travaux électriques, prendre les mesures suivantes :
1. Couper l'alimentation en tension.
2. Protéger I'appareil contre le réenclenchement.
3. Vérifier 'absence de tension.
4. Mettre a la terre et court-circuiter.
5. Couvrir ou délimiter les parties avoisinantes qui sont sous tension.

A A DANGER

Danger provenant de piéces tournantes !

Le moteur peut tourner durant la programmation. En fonction de l'installa-

tion, une situation dangereuse peut ainsi survenir pour les personnes et

l'installation.

® Assurez-vous que personne ne se tienne dans la zone de danger et que le
moteur est désaccouplé.

Procédé :

1. mettre le régulateur d'entrainement hors tension.

2. Déuvisser les quatre vis du couvercle du boitier et retirer le couvercle.

3. Pour la libération de matériel 24 Volt DC du régulateur d'entrainement raccor-
der la carte d'application sur la borne "En.HW"
AVIS! Cette tension peut étre livrée de I'extérieure ou par la borne "24V
Out". Voir pour cela le manuel d'utilisation du régulateur d'entrainement.

4. Visser le couvercle sur le boitier du régulateur d'entrainement.

5. Raccorder le cable de communication sur la commande manuelle IHM et sur
le régulateur d'entrainement.

6. Allumer I'alimentation en tension du régulateur d'entrainement.

v L'écran d'accueil, puis le menu apparaissent a |I'écran de la commande
manuelle IHM.
AVIS! Le type de moteur est réglé de par défaut pour les moteurs
asynchrones (valeur 1). Pour les moteurs synchrones, la valeur doit
étre modifiée sur 2. (02. groupes de paramétres (mode expert) > Don-
nées moteur > Type de moteur)

7. Déterminer les six données moteur suivantes sur la plaque signalétique (voir
exemple)

No. BN XXXXXXXX XXX IMMYY
Dnmpresmuvﬁulr?,mv,'nper IEC/IEN 60034 3~ Motor IP56 TH.CLF $§9

Gardner G-BH.  2BH....-.....
o

motor data rated data with converter

@Hz@.‘\.f@.‘Al..Hz .V A] - Hro oo ooombar

Hz  -ooc xxx mbar

@kW P.FH® . kW ----rpm®:Hz X% xxx mbar

@. .rpm .. Hz  —ooc xxx mbar
.. Hz  -ooc xxx mbar

Made in Germany

Plaque signalétique données moteur

N° Point menu dans IHM N° Point menu dans IHM
1. Courant moteur 4 Fréquence moteur

2. Puissance moteur 5 Tension moteur

3. Régime moteur 6 Cosg moteur

© Gardner Denver Deutschland GmbH 11/20 07.2014 - 610.00260.50.600
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1. Appeler le menu 02.Groupes de parameétres > données moteur.

2. Entrer et enregistrer les six données moteur de la plaque signalétique avec la
commande manuelle IHM sous les points de menu correspondants. (Les va-
leurs pour "Résistance stator" et "Induc. éparp." sont déterminées durant
I'identification moteur.)

| 01. Valeurs réelles |

I

l:JE. Groupes de param&tresl-' Paramélres de base |
1

| Données moteur |—| Courant moteur [A] |

|D0nnées du régulateurl | Fuissance molaur [W] |

| Reégime moteur [trs/min] |

| Fréquence moleur [Hz] |

|Résislanca stator [Ohm] *]

[ Induc. éparp. [H] * ]

| Tension moteur (v |

|

|  Cosphimoteur |

Apercu de la structure du menu Données moteur

* Ces valeurs sont déterminées automatiquement pour I'identification moteur et
reportées.
AVIS! A respecter absolument pour l'identification moteur ! Moteur asyn-
chrone : L'arbre ne doit pas tourner pendant l'identification moteur. Moteur
synchrone : I'arbre doit étre sans charge puisque I'arbre tourne en partie du-
rant l'identification moteur.
1. Lancer le menu 30.Identif. moteur auto. et lancer I'identification moteur

v Les LED verte et rouge s'allument pendant I'identification moteur.

2. AVIS! L'identification moteur dure de 30 a 60 secondes. L'identification
moteur est terminée lorsque le régulateur d'entrainement a été redémar-
ré et que la LED verte s'allume en permanence sur le régulateur d'entrai-
nement.

3. AVIS! Si la commande manuelle IHM est débranchée de l'interface M12
durant le processus de commande actif, le régulateur d'entrainement
s'arréte avec l'erreur 21 (timeout bus), la LED rouge reste allumée.

v" L'identification moteur est terminée.

610.00260.50.600 - 07.2014 12/20 © Gardner Denver Deutschland GmbH



P BT e Commande

4.5 Entrer la valeur de consigne pour le régime

Une valeur de consigne (en %) peut étre définie pour le régime avec la commande
manuelle IHM. Cette valeur de consigne est entrée comme part pourcentuelle du
régime nominal du moteur.

Le régime REEL peut étre lu a I'écran. Le moteur peut étre allumé et coupé avec
les touches "START" et "STOP".

Si la fréquence minimale > 0, le moteur continue de tourner avec la fré-
quence minimale une fois la valeur de consigne coupée. (02Groupe de pa-
ramétres (mode expert) >Paramétres de base>Fréquence minimale)

Procédé

1.  Comme source de consigne 3 : Régler IHM/PC* et enregistrer (02Groupe de
parameétres > Parameétres de base > Source de consigne)

2. Comme libération SW 9 : Régler Autostart* et enregistrer (02Groupe de para-
métres > Paramétres de base > Libération SW)

3. Régler une valeur de consigne en % sous le point de menu "40 Commander".
Régler le pourcentage souhaité avec les touches fléchées "UP", "DOWN", "A
GAUCHE" ou "A DROITE".

AVIS! Une valeur de consigne négative entraine un changement de sens
de rotation.

4. Appuyer sur la touche "START" et démarrer le moteur

v Le moteur tourne. Le régime de consigne s'affiche dans I'lHM.
v" Le moteur peut-étre démarré et coupé avec la commande manuelle IHM et un
régime de consigne défini.

© Gardner Denver Deutschland GmbH 13/20 07.2014 - 610.00260.50.600
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4.6 Menu groupe de parameétres (mode expert)

En mode expert, le menu ,,0.2 Groupe de parametres” comporte d'autres para-
meétres pour les applications spéciales. Le mode experts peut étre activé dans le
menu principal [- 10].

| 01. Valeurs réelles |2 Groupes de paramatres| - - -

..-r-""-.f
..-r-""-'ﬂ-‘

e
|F'aramétres de ba&eH Maodes de fonctionn, |—| Régulateur de proces. |—-— -

|Fréquence minimale| | Mode de fréq. fixe| [ Amplif. PID-P
I I 1

|

[Fréquence maximale| | Fréquence fixe 1 | | Amplif. PID-l |
I I I

|

|Tﬂmps de freinage 1| | | | Amplif. PID-D
I | I

|[Temps de lancement 1| | Fréquence fixe 7 | [ Valeur réelle PID |
I I

[Temps de freinage 2| | MOP Digit. Entr. || Invers PID |
| I I

|Temp5 de Ianmment?l | MOP Incrément |
|

Wal de cons. fikes FID '1|

ISélantinn de rampe | |"~'“'}F' Delai F"inﬂ'é"“"-'“r{ I |

[Smlrc-e de val de cons | |I'I.."|DF' réact. Temp.¢4 ['uful. do cons. fixes PID r|

[ Activalion logicielle | |I'I.|"IDP Enre_qiuln:zlrlenq f.ml de: cons, Tixes PI0 M|)+
1 |

!:'mlen:l. conira la démarr.l [Durée de veille PID|
1 1

[ Sens de rotation | [FID—Standbyhyst. |

1
[Fﬂnmlon da valldatlon'
1

| validation autom. |
1

[\Ibre de valid. autuml
Vue du groupe de parameétres (mode expert) - Partie 1
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Elmo
Rietschle

4

Commande

E

- lEume de command

LE

| Type d'entrea Al1 |
I

-| AD1-Nurm High | | Dafaut Exlarna‘l |

| Al1-Norm.Low |

anr;:tmn DO1 | | Défaut extemez |
I

I

DD1 -On

| IV de courant mataur %|

| Al1-Norm.High |

|Dé placement libre AI1|

DO1-Off

l |"u". de courant mnleurs|

|1 amps da fitrage Al l|

anr_:tmn Doz I F{appnﬂ dangranagal

| Fonction Al |
|

DDE On | |E!Im, Identnrcallﬂn|

| Unité phys. Al1 |
|

||

Temps bloc. |

[ Type dentree AI2 | anctlon Rel.1_| [angem de jeu de pare]
1 1
[ AI2-Norm.Low | Rel.1-On | [ Param. techn. 1 |
1 I
Rel'1 off || ]
I

| Al2-Norm High |

|Dé placement libre .MZ]
1

Rel.1- Dn retard | [ Param. techn. 20 |

ITemps de filtrage AIEi
]

| Fonction A2 |
]

[ Unite phys. A2 |
1

| Fonction AD1 |
I
| AD1-Norm.Low ]

Rel.1 fo retard |

Functmn Rel.2 |

Heuon |
RPIEGﬁ |

|
|
l
I
|
[ DDZ Off
|
|
|
|
|
l
|
|

[ Rel.2-0On relard l

[
| Rel.2-Off retard |

Vue du groupe de paramétres (mode expert) - Partie 2
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El
Commande ﬁ Rietachle

---{Paramétre de bus [ Données moteur [-Dunnées du régulal.f—

|_sasisPE-Adr | | Type de moteur | [Type de régulation
[Taux de bauds 323| | Fact. moteur 12T | [ Type Fencodeur |
|Adres. de :'.-us de terr.| | Temlps 12T | |F{ésol. de I'r:nu:c:dr:url
|qu: e huu:lh' b ez 1::Ir| | Dptimilsation R | |Dé¢alage encodeur |
| Time-Out Bus | | Courant moteur | | Fonction d'alignem. |

I
|Langue bus de tena|n| |Pui55ance mnteurl |Fr‘éq. de commut. |
I | |
bimrg.val. récl..’mnsig.| | Régime molaur | | Régulateur n Kp |

|

T
IPlage de tolérance| |Fréquence moteur| | Régulateur n Tn |
1 |

|'u'a|eur de n::un-sig.fréel.l |Rés|slanc:a moteur *| |Glissemenl Trimmerl
1 |

[Donne. process. out3| | Induc. éparp.” | [Caractéristiqua carrés)
| I |
| ) | | Tension moteur | |Adaptation de débit]
| I |
onné. procass. Out 10 CDSPhi moteur Enrcg. Réserve de réghe
|
bnnné. process. In 'i| |Durée de cour. d'emret.l |F3Ihl. de terrain PMSM'
|
| B | | Induc. Stator * | Fuur. the dismarrag: F'MS'-I
I ]
[Donne. prtl:cess. In6| | Débit nominal | |Temps init. PMSM|
]

|Pra-c:.démanage PM Sl.-1
I
|anpe — PMSM'

|
|Fréq. de démarraga{

|Hacheur de freinagell

IHacheur dz freinage|
Vue du groupe de paramétres (mode expert) - Partie 3

* Ces valeurs sont déterminées automatiquement pour I'identification moteur et
reportées.
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¢ Rietachle Caractéristiques techniques

Référence article 2FX4520-0ER00

Cable de raccordement 3m RJ11 sur fiche M12
Dimensions (L /Ig/ H) 105/50 /25 mm

Poids 8349

Type de protection Type de protection
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- . - El
Homologations, directives et normes ¢ Rietschie

Vous trouverez dans ce chapitre des informations relatives aux normes et homo-
logations respectivement en vigueur.

Vous trouverez des informations obligatoires sur les homologations respectives
sur la plaque signalétique !

6.1 Normes et directives
Applicables spécifiquement :

= Directive sur la compatibilité électromagnétique (directive 2004/108/CE du
conseil EN 61800-3:2004)

= Directive sur les basses tensions (directive 2006/95/CE du conseil EN 61800-
5-1:2003)
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f Riatachle Homologations, directives et normes
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Denver

Elmo Rietschle is a brand of
Gardner Denver's Industrial Products
Group and part of Blower Operations.

www.gd-elmorietschle.de
er.de@gardnerdenver.com

Gardner Denver
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