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Szerkezeti méretek attekintése
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Meéretrajzok

Szerkezeti méretek

Hajtomiiszabalyozo -

A hajtémii-szabalyozdk a kdvetkezd teljesitményi osztalyokban és a nevezett

szerkezeti méret megnevezések alatt kaphatok.

szerkezeti méret megneve-

zés motorba épitett

ajanlott motorteljesitmény

(kW]

méretek [ho x szé x ma mm-

ben]
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Az utasitasrol ﬂ Rietschle

2.1 Az iratok megdrzése

Gondosan 8rizze meg az lizemeltetési utasitast és minden vonatkozé iratot, hogy
szlikség esetén rendelkezésre alljanak.

Adja at az utasitast a berendezés Uzemeltetdjének, hogy sziikség esetén rendel-
kezésre alljon.

2.2 Szimbdélumok és fogalmak magyarazata
A jelen utmutatoban hasznalt szimbdlumok és fogalmak jelentése.
Szimbdlum Magyarazat
Feltétel, el6feltétel

Egylépéses kezelési utasitas

Tobblépéses kezelési utasitas

Eredmény

Kereszthivatkozas oldalszam megadasaval

PO -

w

}
Ul
]

kiegészité informaciok, javaslatok
Forgasiranyt jelzd nyil
Kdzegiranyt jelzé nyil

Altalanos figyelmeztetd jel (sériilésveszélyre figyelmeztet)

Figyelmeztetés elektromos feszlltségre

2 IE

Aramiités és elektromos kistilés okozta veszély. A bekapcsolds utan varjon két
percet (a kondenzatorok kistilési ideje).

Figyelmeztetés forrd fellletre

%

Karbantartas vagy javitas el6tt kapcsolja le
Hasznalat el6tt végezzen féldelést
Kbvesse az utasitast

Hasznaljon labvédét

Hasznaljon kézvédét

Hasznaljon szemvédét

L

Hasznaljon fejvédét

Hasznaljon hallasvedét

@OOSRVLGIH
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Fogalom
Melléklet

Vakuumszivattyu/
kompresszor

Motor
Kompresszorrész
Szerelési kérnyezet

Hajtomui-szabalyozé

2.3

Az utasitasrol

Magyarazat
Uzemeltetéi rész, amelybe a vakuumszivatty(t / a kompresszort épitik.

Csatlakoztatasra kész gép vakuum és/vagy tulnyomas létrehozasara.
A vakuumszivattyd/ a kompresszor kompresszorrészbdl, motorbdl és tartozé-
kokboal all.

Aszinkronmotor a vakuumszivattyu / kompresszor hajtasara.
Oldalcsatornas, motor nélkili kompresszor mechanikus része.

Az a tér, amelybe telepitik és amelyben lGzemeltetik az oldalcsatornas kompresz-
szort (nem kell, hogy megegyezzen a szivé kdrnyezettel).

Készlilék a vakuumszivattyu / kompresszor fordulatszam szabalyozasara. A haj-
tomi-szabdlyozé a motor kdzelébe (fali szerelés) vagy a vakuumszivattyuba /
kompresszorba beépitve szerelhetd

Moddositasok a legutébbi valtozathoz képest

10.2014valtozattol vald eltérések
= Aktualizalt abrak
= Hibajavitas RJ11 (helytelen) helyett RJ9 (helyes)
» 4.2 PIN-kiosztas MMI/ Osszekotselem (UJ)
= 5.3.6 Vezérl6csatlakozasok
= 5.4.2 Az A - C szerkezeti méret mechanikus telepitése
» 5.4.3 A D szerkezeti méret mechanikus telepitése (UJ)
* 6.2 Kommunikacio
MMI fedélkijelzé (UJ)

* 6.4.2 Falra szerelt és cserélt hajtom( szabalyozé Uzembe helyezése
Uzembe helyezés PC-vel és MMI fedélkijelz&vel (UJ)

= 7.3.1 Alapparaméterek
Aktualizalt paraméterek: 1.020; 1.054; 1.131; 1.132; 1.150; 1.180

= 7.3.2 Fix frekvencia
Aktualizalt paraméterek: 2 050

= 7.3.4 PID folyamatszabalyozé
Aktualizalt paraméterek: 3.060
UJ paraméterek: 3.072; 3.073; 3.074; 3.080

* 7.3.5 Analdg bemenetek
UJ paraméterek: 4.036/4.066; 4.037/4.067

= 7.3.8 Digitalis kimenetek
Aktualizalt paraméterek: 4 150/4 170

= 7.3.9 Relé
Aktualizalt paraméterek: 4 190/4 210

» 7.3.10 Virtudlis kimenet (UJ)
UJ paraméterek: 4.230; 4.231; 4.232; 4.233; 4.234

= 7.3.11 Kllsé hiba
Aktualizalt paraméterek: 5 010/5 011

. 7,.3.13 Blokkolas felismerése
UJ paraméterek: 5.082; 5.083; 5.200; 5.201

* 7.4.1 Motoradatok
UJ paraméterek: 33 016

= 7.4.4 Szabalyozé adatok
Torolt paraméterek: 34.011; 34.012; 34.013
Aktualizalt paraméterek: 34.021
UJ paraméterek: 34 020

= 7.4.7 Mezébusz
Aktualizalt paraméterek: 6.060; 6.061; 6.062
UJ paraméterek: 6 070/6 071

© Gardner Denver Deutschland GmbH 7/102 03.2016 - 610.00260.77.000
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Az utasitasrol ﬂ Rietschle

= 8.2 Hiba- és rendszerhibalista
Hibafelismerési tablazat

» 9 Szétszerelés és artalmatlanitas (UJ)
» 9.1 A hajtémi szabalyozé szétszerelése (UJ)
» 9.2 Utmutato a szakszer(i artalmatlanitashoz (UJ)

2.4 Vonatkoz6 dokumentumok

A hajtomi szabalyozé alkalmazasat leird utasitasok, valamint adott esetben a fel-
hasznalt tartozékrészek tovabbi utasitasai, pl.

Dokumentumszam Cél

— Vakuumszivattyl/ kompresszor (izemeltetési utmutato

610.00260.40.010 * Uzemeltetési utmutaté 2FC4...-1PB VAGY

610.00260.40.020 * Uzemeltetési utmutatd 2FC4...-1PN VAGY

610.00260.40.030 * Uzemeltetési Utmutaté 2FC4...-1SC VAGY

610.00260.40.040 * Uzemeltetési utmutaté 2FC4...-1CB

610.00260.40.600 * MMI kézi kezel6 késziilék Uizemeltetési utasitas

* kivteltdl fliggéen opcionalis vagy tartozék

A 3D fajlok (.stp) letoltése hajtomi-szabalyozéhoz és adapterlemezekhez a
www.gd-elmorietschle.com cimen.

A hajtomlUi-szabalyozé paraméterezésére a letoltheté paraméterezési leiras hasz-
nalhaté (www.gd-elmorietschle.com). A letéltés az elGirdsszerl paraméterezéshez
szlikséges Osszes informaciét tartalmazza.

610.00260.77.000 - 03.2016 8/102 © Gardner Denver Deutschland GmbH
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Figyelmeztetés
A\ VESZELY

A\ FIGYELMEZTETES
A VIGYAZAT

ERTESITES

3.1

3.2

Biztonsag és felel6sség ﬂ

A gyart6é nem felel az utasitas és a vonatkozé dokumentumok [— 8] figyelmen ki-
vil hagyasabol eredé karokeért.

Figyelmeztet6 jelek magyarazata

Magyarazat

Olyan veszély, amely az el6irasok figyelmen kiviil hagyasa esetén halallal vagy
sulyos testi sériiléssel jar.

Olyan veszély, amely az el8irasok figyelmen kivil hagyasa esetén halallal vagy
sulyos testi sériléssel jarhat.

Olyan veszély, amely az el8irasok figyelmen kivil hagyasa esetén enyhe foku
testi sériléssel jarhat.

Olyan veszély, amely az el6irasok figyelmen kivil hagyasa esetén anyagi karral
jarhat.

Biztonsagi eldirasok

A kdvetkezd figyelmeztetések, évintézkedések, elirasok az 6n biztonsagat, vala-
mint a hajtdmd-szabalyozo és a vele kapcsolatos komponensek sériilésének
megel6zését szolgdljak. Ez a fejezet a hajtdmli-szabalyozé hasznalatanak altala-
nos érvényl figyelmeztetéseit és elbirasait tartalmazza. A fejezet részeil: altalanos
tajékoztato, szallitas és tarolas, lizembe helyezés, lizemeltetés, javitas, szétszere-
Iés és artalmatlanitas.

Meghatarozott tevékenységekre vonatkozé specifikus figyelmeztetések és elbira-
sok a mindenkori fejezet elején taldlhatok, és a fejezeten belll, a kritikus helyeken
megismétlédnek vagy kiegészitésre kerllnek.

Kérjik, gondosan olvassa el az informaciokat, mert személyes biztonsagat szol-
galjak, valamint a hajtdmd-szabalyozo és csatlakoztatott készilékeinek hosszabb
élettartamat segitik.

3.2.1 Altalanos rész

A\ FIGYELMEZTETES!

A hajtémii-szabalyozé veszélyes fesziiltségeket vezet és bizonyos koriillmé-
nyek k6zo6tt veszélyessé valo forgd, mechanikus alkatrészeket iranyit!
A figyelmeztet6 el6irasok be nem tartasa vagy az utasitasban meghataro-

zott elSirasok figyelmen kiviil hagyasa halalos vagy stlyos kimenetelii sze-
mélyi sérliléseket vagy jelentds anyagi karokat okozhat.

® Csak megfeleld képesitéssel rendelkez8 személyzet végezhet munkat a haj-
tomli-szabalyozén. A személyzet kell§ jartassaggal rendelkezzen az utasitas-
ban tartalmazott biztonsagi el6irasok, a telepitd, tizemeltetd és karbantarté in-
tézkedések terén. A hajtomi-szabdlyozo hibatlan és biztonsagos miikddésé-
nek feltétele a szakszerl szallitas, az eléirasszerl telepités, kezelés és karban-
tartas.

A FIGYELMEZTETES!

Tiiz- vagy aramiités veszélye!

A nem megengedett hasznalat, valtoztatas, tovabba a hajtomii-szabalyozé
gyartéja altal nem forgalmazott vagy ajanlott potalkatrészek és tartozékok
hasznalata tlizesetet, aramiitést, személyi sériilést okozhat.

® A hajtomu-szabalyozé és a motor hiitéteste 70°C-nal [158°F] magasabb hé-
mérsékletire is melegedhet. Osszeszereléskor ligyelni kell a szomszédos
szerkezetrészektdl tartott megfelels tavolsagra. A hajtdmu szabalyozén vagy a
motoron végzendd munkalatok elétt Gigyelni kell a megfeleld lehtési id6 be-
tartasara. Szilkség esetén érintésvédelmet kell telepiteni.

© Gardner Denver Deutschland GmbH 9/102 03.2016 - 610.00260.77.000
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ERTESITES

A hajtomii-szabalyozé csak akkor (izemeltethetd veszély nélkiil, ha teljesiil-

nek az elGirt kornyezeti kovetelmények, lasd Alkalmas kdérnyezeti feltételek
[— 18].

ERTESITES

Az lizemeltetési utasitast a késziilék kézelében, hozzaférheté modon kell
tarolni és minden felhasznalo rendelkezésére bocsatani.

ERTESITES
Kérijiik, gondosan olvassa el a biztonsagi és figyelmeztet6 eldirasokat tele-
pités és lizembe hely_gzés el6tt, valamint a késziiléken elhelyezett figyel-
meztetd tablakat is. Ugyeljen arra, hogy olvashaté allapotban legyenek a

figyelmeztet6 tablak, hiany vagy rongalodas esetén pedig pétolja ezeket.

3.2.2 Szaillitas és tarolas

610.00260.77.000 - 03.2016

ERTESITES

A hajtomii-szabalyozo sériilésveszélye!

A hajtomii-szabalyoz6 megsériilhet, ha nem veszik figyelembe az eliraso-

kat, azt koveto lizembe helyezésnél pedig tonkremehet.

@ A hajtomUi-szabalyozé kifogastalan és biztonsagos lUzemeltetésének feltétele
a szakszer( tarolas, feldllitas, 6sszeszerelés, valamint a gondos kezelés és
karbantartas.

A hajtémU-szabalyozét szallitas és tarolas kdzben védje mechanikai Gitéstél,
rezgéstdl. Biztositani kell a nem megengedett hémérsékletektdl (Mlszaki ada-
tok [— 88])valé védelmét is.

10/102 © Gardner Denver Deutschland GmbH
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3.2.3 Uzembe helyezés
A VESZELY!

Sériilésveszély aramiitéstol!
A figyelmeztetések be nem tartasa sulyos személyi sériiléshez vagy jelentés
anyagi karokhoz vezethet.

1. Csak fix vezetékezésl haldzati csatlakozas megengedett. A késziiléket foldel-
ni kell (DIN EN 61140; VDE 0140-1).

2. A hajtémU-szabalyozok > 3,5mA érintési aramot adhatnak le. A DIN EN
61800-5-1 4.3.5.5.2 fejezete szerint kiegészité védd foldel6 vezetéket kell el-
helyezni, melynek keresztmetszete megegyezik az eredeti védé foldeld veze-
tékével. Masodik veédd foldeld vezeték csatlakoztatasi lehetésége a haldzati
betap alatt talalhato (testelés szimbdlummal jeldlve), a késziilék kiilsé oldalan.
Csatlakoztatasra alkalmas M6x15 csavar (forgatonyomaték: 4,0 Nm
[2.95 ft Ibs]) az adapterlemezek szallitasi csomagjaban taldlhato.

3. Véltakozo6 aramu hajtomui szabalyozé hasznalata esetén hagyomanyos Fl, A
tipusu védékapcsoldk, amelyeket RCD-nek is neveznek (residual current-
operated protective device), nem engedélyezettek kdzvetlen vagy kdzvetett
érintéstél valé védelemre! Az Fl véddkapcsoldnak a DIN VDE 0160, 5.5.2 feje-
zet és EN 50178, 5.2.11.1 fejezet szerint minden aramra érzékeny Fl véddkap-
csolénak (RCD B tipus) kell lennie.

4. A kévetkezb kapcsok a motor ledllitdsa utan is veszélyes feszliltségeket ve-
zethetnek:
v X1 halézati csatlakozoé kapcsok: L1, L2, L3
v X2 motorcsatlakoztaté kapcsok: U, V, W
v X6, X7 csatlakozo kapcsok: 1. és 2. relé relékontaktok
v T1/T2 PTC csatlakoz6 kapcsok
5. Kilénboz6 fesziiltségek (pl. +24V/230V) alkalmazasakor folyamatosan meg
kell elézni a vezetékek keresztezését! Ezen tulmenden a felhasznald koteles

gondoskodni arrdl, hogy betartsak az érvényes el8irasokat (pl. DIN EN 61800-
5-1 szerinti kett8s vagy megerdsitett szigetelés).

6. A hajtémU-szabalyzé elektrosztatikusan veszélyeztetett szerkezeti csoportokat
tartalmaz. A szerkezeti csoportok tonkremehetnek a szakszeritlen hasznalat-
tol, ezért be kell tartani az elektrosztatikus feltélt6déssel szembeni évintézke-
déseket, ha ilyen tipusu szerkezeti csoportokon kell munkat végezni.

© Gardner Denver Deutschland GmbH 11/102 03.2016 - 610.00260.77.000
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3.2.4 Uzemeltetés

A VESZELY!

Sériilésveszély aramiitéstdl vagy beindulé motoroktol!
A figyelmeztetések be nem tartasa sulyos személyi sériiléshez vagy jelentés
anyagi karokhoz vezethet.

® Uzemeltetéskor vegye figyelembe a kdvetkezd el6irasokat:
v A hajtdomu-szabalyozé nagyfesziiltséggel mikodik.

v Elektromos késziilékek mikddésekor a készilékek meghatarozott részei
természetszerileg veszélyes feszlltség alatt allnak.

v Az EN 60204-1:2006 szerinti vész-ki berendezéseknek a vezérld készlilék
minden Uzemmaddjaban mikdoddképeseknek kell lennitik. A vészmegallitd
berendezés visszaallitdsa nem okozhat ellenérizetlen vagy nem meghata-
rozott beindulast.

v A hélézatrdl torténd biztonsagos levalasztas érdekében a hajtomda-
szabalyozé halézati betdpjat szinkronban és minden pdluson le kell valasz-
tani.

v Az egyfazisu betaplalasu késziilékeknél és a BG D-nél (11-22kW) az egy-
mas utan kdvetkezd haldzati rakapcsolasoknal legalabb 1-2 perc sziinetet
kell tartani.

v Meghatdrozott paraméter-beadllitasok kdvetkeztében a hajtomi-szabalyozo
az ellato fesziltség megsziinése utan automatikusan Ujbdl elindul.

ERTESITES
A hajtomii-szabalyozo sériilésveszélye!
A hajtomii-szabalyozé megsériilhet, ha nem veszik figyelembe az elGiraso-
kat, azt kovetd lizembe helyezésnél pedig tonkremehet.
1. Uzemeltetéskor vegye figyelembe a kdvetkezd eléirasokat:
2. MUkodé motor tulterhelés védelemhez helyesen kell konfiguralni a motorpa-
ramétereket.

3. A motor tulterhelés védelmet PTC-n keresztil kell biztositani. Kiegészitésképp
a hajtémui szabalyozé belsé motorvédelmet kinal. Lasd a 33.100 és a 33.101
paramétereket. Az I°T az elébedllitas szerint KI és miikddés kdzben PTC nélkdl
kell aktivalni.

4. Nem szabad a hajtomu-szabalyozdét Vész-ki berendezésként hasznalni (lasd
EN 60204-1:2006).

3.2.5 Karbantartas, ellendrzés

610.00260.77.000 - 03.2016

A hajtémli-szabalyozd karbantartasat, ellenérzését csak képesitett villamossagi
szakember végezheti. A hardver és szoftver valtoztatasait, amennyiben a jelen
utasitas nem tartalmazza ezeket kifejezett médon, csak a gyarto végezheti el.

A hajtomii-szabalyoz¢ tisztitasa

A hajtémli-szabalyozdk elbirasszer(i lzemeltetés esetén nem igényelnek karban-
tartast. Magas portartalmu levegé esetén rendszeresen meg kell tisztitani a motor
és a hajtém(i-szabalyozé hitébordait. Beépitett szell6ztetével rendelkezé késziilé-
keknél, opcié BG C-hez, BG D-s sorozat, sUritett leveg8vel végzett tisztitas java-
solt.

Szigetelési ellenallas mérése a vezérl6 egységen
A vezérl6kartya bemeneti kapcsainak szigetelés-vizsgalata nem engedélyezett.

12/102 © Gardner Denver Deutschland GmbH
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Szigetelési ellenallas mérése a teljesitményi részen
A szériavizsgadlat 1,9 kV-tal teszteli a hajtomUi-szabalyozé teljesitményi részét.
Ha rendszervizsgalat keretében volna sziikséges a szigetelési ellenallas mérése, a
kovetkez6 feltételekkel végezhet§ el:
= a szigetelésvizsgalat kizardlag a teljesitményi részre végezhet6 el,

= a nem megengedett magas feszliltségek megeldzésére a vizsgalat el6tt a haj-
tomU-szabalyozé minden 6sszek6td vezetékét le kell kdtni,

= 500 V-os DC szigetelés-vizsgald készlléket kell hasznalni.

Készllék a vizsgalt

500 V-0s DC
szigetelés-vizsgalo

Szigetelés-vizsgalat a teljesitményi részen

Nyomasvizsgalat egy hajtomii szabalyozon
A hajtém(i-szabalyozé nyomasvizsgalata nem megengedett.

3.2.6 Javitasok
A VESZELY!

Sériilésveszély aramiitéstol!
A figyelmeztetések be nem tartasa sulyos személyi sériiléshez vagy jelentés
anyagi karokhoz vezethet.

® Ha a hajtémUi-szabalyozét levalasztjak a haldzati fesziltségrél, nem szabad
azonnal megérinteni a feszliliséget vezetd készllékrészeket és csatlakozaso-
kat az esetleg még feltdltétt kondenzatorok miatt.

ERTESITES

A hajtomii-szabalyozo sériilésveszélye!
A hajtomii-szabalyoz6 megsériilhet, ha nem veszik figyelembe az eliraso-
kat, azt koveto lizembe helyezésnél pedig tonkremehet.

® A hajtomui-szabdlyozén javitast kizardlag csak a gyarté végezhet.

© Gardner Denver Deutschland GmbH 13/102 03.2016 - 610.00260.77.000
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3.2.7 Szétszerelés és artalmatlanitas

Konnyen oldhaté csavar- és gyorskotések teszik lehetévé a hajtomii-
szabalyozoé alkatrészekre bontasat. Az alkatrészek ujrahasznosithatok. Az
artalmatlanitast a helyi rendelkezésekkel 6sszhangban végezzék.

Az elektronikus szerkezetrészeket tartalmazoé szerelési egységeket nem
szabad a haztartasi hulladékkal egyiitt eltavolitani, hanem kiil6n, az elekt-
romos és elektronikus hulladékkésziilékekkel egyiitt, a hatalyos jogszaba-
lyok szerint kell ezeket begyiijteni.

3.3 Rendeltetésszerii hasznalat

Gépekbe t6rténd beszerelés esetén mindaddig tilos a hajtémU-szabalyozé (zem-
be helyezése (azaz a rendeltetésszerl lizem megkezdése), amig meg nem allapit-
jak, hogy a gép megfelel a gépekrdl sz616 2006/42/EK iranyelvnek. Az EN 60204-
1:2006 szabvanyt is szem elétt kell tartani.

Az Uzembe helyezés (tehat a rendeltetésszer(i mikddés megkezdése) csak az
elektromagneses dsszeférhetdségi iranyelv (2004/108/EK) betartasa mellett enge-
délyezett.

Az EN 50178:1997 sorozat harmonizalt szabvanyai az EN 60439-1/A1:2004-gyel
Osszeflggésben alkalmazanddk a hajtémii-szabalyozora.

A hajtomi-szabalyozé nem lizemeltethet6 robbanasveszélyes kérnyezetben!

Javitast csak engedélyezett javitdszervek végezhetnek rajta. Az dnhatalmu, illeték-
telen beavatkozas halalos kimenetell személyi sérlléshez és anyagi kdrokhoz ve-
zethet. llyen esetben hatalyat veszti a gyartéi szavatossagvallalas.

Nem megengedett a kiilsé, mechanikus terhelés pl. a készilékhazba Iépés!

A hajtomii késziilékek nem rogzitett allvanyokon térténé hasznalata rendki-
viili kornyezeti feltételnek mindsiil és csak a helyszinen érvényes mindenko-
ri szabvanyok, iranyelvek szerint engedélyezett.

3.4 Képesitések és oktatas

° Mindazon személyeknek, akik a 2FC4n munkat végeznek, a munka megkezdése
é el6tt el kell olvasniuk az utmutatét és minden vonatkozé dokumentumot [— 8.

Betanitasban résztvevd személyzet a 2FC4n kizardlag az elGirt ismeretekkel ren-
delkez6 személy felligyelete alatt végezhet munkat.

Az Utmutatdban ismertetett munkakat csak a kovetkezd ismeretekkel rendelkezd
személyek végezhetik el:

Az lzemeltetési utasitas és a termékelbirasok értelmében képesitett személy a
hajtomi-szabalyozo telepitésében, szerelésében, (izembe helyezésében, kezelé-
sében jartas, az ezekkel 0sszefliggd veszélyeket ismerd és képesitése, valamint a
vonatkoz6 szabvanyok, rendelkezések ismerete révén megfelel§ képességekkel
rendelkezd villamosszakember.
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3.5 Az iizemeltetdvel szembeni kévetelmények

Az elektronikus késziilékek alapvetéen nincsenek aramkimaradas ellen biztositva.
A gép, ill. a berendezés telepitdje és/vagy Uzemeltetdje felelés azért, hogy a ké-
szllék miikddésének megszlinésekor biztonsagos allapotba keriljon a hajtomd.

A DIN EN 60204-1; VDE 0113-1:2007-06-ban a Gépek biztonsaga és a Gépek
elektromos felszerelése c. fejezet tartalmazza az elektromos vezérld biztonsagi
kévetelményeit. A kdvetelmények a személyek és a gépek biztonsagat a gép vagy
berendezés mikod&képességének fenntartasat szolgaljak, és kbtelezé betartani
ezeket.

A vész-ki berendezés mikddése nem eredményezi feltétlenil a hajtdm( aramella-
tdsanak lekapcsolasat. Veszély elharitasara ésszerl lehet egyes hajtomivek to-
vabbi (izemben tartasa vagy meghatarozott biztonsagi folyamatok beinditasa. A
vész-ki mlvelet végrehajtasat a gép vagy a berendezés, beleértve az elektromos
felszerelést is, kockazat-értékelése donti el és a DIN EN 13849 Gépek biztonsaga
- vezérlések biztonsagi vonatkozasu elemei c. fejezet szerinti kapcsolasi kategoéria
kivalasztasa hatarozza meg.

Az lzemelteté gondoskodik arrdl, hogy:
= A 2FC4n munkat csak az aldbbi személyek végezhetnek:
— A szikséges Képesitések és oktatas [— 14]kel rendelkezd személyzet
— Az utasitasrol és a vonatkozé dokumentumokrdél [— 8] megfeleld ismere-
tekkel rendelkezd személy
= A személyzet megbizasa, illetékessége és felligyelete szabalyozva legyen.

= Ajelen és a vonatkozo utasitasok a helyszinen mindig a személyzet rendelke-
zésére alljanak.

= Minden, az alkalmazas helyén érvényes és berendezés-specifikus biztonsagi
rendelkezést betartanak, példaul a kovetkezdket:

balesetmegelzési elbirasok

biztonsagi és Uzemeltetési rendelkezések
kozlizemi szolgaltatd vallalatok elSirasai
szabvanyok és térvények

= Kizart az elektromos energia miatti veszélyeztetés.
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4.1 A tipusjelolés felépitése

2FC 4 152 -1 ST O
T 1T 1T 1T T
1 2 3 4 5 6
Cikkmegnevezés
1 2FC = hajtomu szabalyozo 4 Szerelési forma:
1 = integralt hajtomu szabalyozo
2 Csatlakozo fesziiltség: 5 Kivitel:
4=400V-15% — 480V +10% ST = Standard
PB = Profibus
PN = Profinet
SC = Sercos lll
CB = CANopen
3 Teljesitmény: 6 fenntartva:
152 =1,5 kW 0 = Standard
222 = 2,2 kW
302 = 3,0 kW
402 = 4,0 kW
552 = 5,5 kW
752 = 7,5 kW
113 =11,0 KW
153 = 15,0 kW
183 = 18,5 kW
223 =22,0 kW

4.2 PIN-kiosztas MMI/ Osszekotéelem

PIN-kiosztas M12 dugods csatlakozoé
4 tls kdrdugds csatlakozé M12 A kddolt

; R?_?\/\\ M12 dulgi?% zctsa’astlakozé 24..\l/elljc
:_//\ RS 485 - A
)\% ;

2
3 GND
4 RS 485 -B

N

RJ9 csatlakozé

P RJ9 csatlakozé
' PIN Jel
1 sarga
2 z6ld
3 piros
4 barna
ERTESITES! A szinek eltérhetnek
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4.3 Hajtomii-szabalyozo leirasa

A hajtomi-szabalyozé haromfazisu valtakozé aramu motor fordulatszam szaba-
lyozo késziilék.

A hajtomi-szabalyozé motorba épithetd (standard adapterlemezzel) vagy a motor
kozelében is (falra szerelt adapterlemezzel) hasznalhato.

A mUszaki adatok kdzott felsorolt, engedélyezett kdrnyezeti hémérsékleti értékek

névleges teljesitmény melletti hasznalatra vonatkoznak. Szamos alkalmazasi eset-
ben, alapos mUszaki elemzést kdvetéen, magasabb hédmérsékleti értékek is meg-
engedhet6k. Adott esetben a gyartéval kell ezeket engedélyeztetni.

4.4 CE-jelolés

A CE-jeldléssel a késziilék gyartéjaként igazoljuk, hogy a hajtomu-szabalyozé ele-
get tesz a kdvetkezd iranyelv alapvetd kdvetelményeinek:
= Elektromagneses dsszeférhetdségi iranyelv (2004/108/EK iranyelv)

A megfelel8ségi nyilatkozat a kévetkezé cimrdl télthetd le: www.gd-
elmorietschle.com.
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5.1 Szerelési biztonsagi elbéirasok

1.

A\ FIGYELMEZTETES!

Telepitést csak megfelel§ képesitéssel rendelkezd személyzet végezhet,
amely oktatasban részestlt a termék feldllitasardl, telepitésérdl, tzembe he-
lyezésérdl és kezelésérdl. A képesités nélkili személyzet altal a hajtomd-
szabalyozén végzett munka vagy a figyelmeztetések be nem tartasa sulyos
kimenetelld személyi sériiléshez vagy jelentés anyagi karokhoz vezethet.

. A készliléket az EN 61140, a NEC és egyéb vonatkozé szabvanyok szerint kell

féldelni. A halézati csatlakozok fix vezetékezésliek legyenek.

5.2 Telepitési elofeltételek

5.2.1 Alkalmas kornyezeti feltételek

Kornyezeti feltételek

A feldllitasi hely magassaga:

Koérnyezeti hémérséklet:

Relativ paratartalom:
Rezgés- és sokkt(irés:

Elektromagneses Osszefér-
hetdség:
Htés:

1000 méterrel a tenger szintje felett [3280 Iab a tenger szintje felett] /
1000 méterrel [3280 lab] csokkentett teljesitménnyel (1 % / 100 m

[328 lab]) max. 2000 m [6560 lab], lasd A kimeneti teljesitmény névlieges
értékének csokkentése [— 89]

-25°C [-13°F] - +50°C [122°F]

(eltérd kornyezeti hémérsékleti értékek egyedileg lehetségesek), lasd A
kimeneti teljesitmény névleges értékének csdkkentése [— 89]

< 96%, lecsapddas nem megengedett

EN 60068-2-6, 2-es fokozat (rezgéstovabbitas)
EN 60068-2-27 (fliggdleges I6késvizsgalat)
2...200 Hz szinuszos lengés

EN 61800-3 szerint zavarmentes

FelUleti hités:
A-C szerkezeti méretek: szabad konvekcio;
D szerkezeti méret: beépitett szell6ztetbkkel

Biztositsa, hogy a burkolat kivitele (védelmi tipusa) megfeleljen az Gzemelteté-
si kérnyezetnek:

Ugyeljen arra, hogy helyesen legyen berakva a motor és az adapterlemez ké-
zO6tti a témités.

A hasznalaton kivili kabelkoétéseket szigeteljék.

Ellendrizze, hogy zarva és stabilan 6ssze van-e csavarozva a hajtomu szaba-
lyozo fedele.

A hajtéml(i-szabalyozo utdlagos lakkozasa bar elvileg lehetséges, a felhasznalo el-
lendrizze a lakk és az anyag 6sszeférhet6ségét!

ERTESITES! Az ellendrzés elmulasztasa hosszu tavon a védelmi tipus elvesz-
tését (kiilonésen tomitéseknél és vilagité vezetd testeknél) okozhatja!

A hajtémi-szabalyozé gyarilag RAL 9005 (fekete) szinnel festve kerill a szallitasra.

A vezetbkartyak szétszerelésekor (a burkolat részeinek lakkozasara vagy
bevonatolasara) megszlinik minden szavatossagi igeny!

A csavarozasi pontokat és a tomitett fellleteket az elektromagneses dsszeférhe-
t8ség és a féldelés miatt feltétlendl festetlendil kell hagyni!

610.00260.77.000 - 03.2016
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5.2.2 A motorba épitett hajtomii-szabalyozo szerelésének megfeleld
helye

® Biztositsa, hogy a motorba épitett hajtém(i-szabalyozds motort csak az alabbi
abran lathato beadllitasokkal szereljék és (izemeltessék.

[

A motor beépitési helye/megengedett témitések

5.2.3 Alapveté csatlakoztatasi valtozatok

Csillag- vagy delta-kapcsolas motorba épitett hajtomUi-szabalyozonal
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1 Anya Ma =5 Nm [3.70 18b Ibs] 3 Alatét

2 Rugos alatét

A A\ VESZELY!

Eletveszélyes aramiités!
Halal vagy sulyos sériilés.

® Valassza le a hajtéml(i-szabalyozét a fesziiliségrél, és biztositsa a visszakap-
csolas ellen.

® Rendszeresen ellendrizze az anya (1) feszességét.
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1 AnyaMa=5Nm[3.70lablbs] 3  Alatét

2 Rugos alatét 4 Kébelsaru

A A\ VESZELY!

Eletveszélyes aramiités!
Halal vagy sulyos sériilés.

® Valassza le a hajtéml(i-szabalyozét a fesziiliségrél, és biztositsa a visszakap-
csolas ellen.

® Rendszeresen ellendrizze az anya (1) feszességét.

ERTESITES

A hajtomii-szabalyozo sériilésveszélye!
Motor tulterhelése.

® A hajtomui-szabdlyozé csatlakoztatdsanal minden esetben be kell tartani a
megfeleld faziskiosztast.

A mellékelt szerelési anyagokkal csatlakoztathatok a érvéghiivelyek és a kabelsa-
ruk is. A csatlakozasi lehet6ségeket az abra mutatja.

A A\ VESZELY!

Eletveszélyes aramiités!
Halal vagy stlyos sériilés.

1. Vélassza le a hajtdmU-szabalyozdt a feszlltségrél, és biztositsa a visszakap-
csolas ellen.

2. A motorcsatlakoztaté doboz hasznalaton kivili, nyitott kabelvégeit szigetelni
kell.

Ha PTC-t vagy bimetalkapcsolot hasznalnak, el kell tavolitani a berakohidat,
amely kiszallitasi allapotban a PTC csatlakoztaté kapocsban helyezkedik el.
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A haldzati betapvezeték keresztmetszetét a lerakasi tipusnak és a maximalisan

megengedett aramnak megfeleléen méretezzék. A haldzati vezeték védelmét az
Uzembe helyezd biztositsa.

5.2.4 Rovid- és foldzar védelem:
A hajtémii-szabalyozo belsé révid- és foldzar védelemmel rendelkezik.

5.2.5 Kabelezési utasitasok

Hajtémii-szabalyozé 1,5 kW-tdl 22 kW-ig
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Az applikacios kartya vezérld csatlakozasai a hajtomu-szabdlyozén belll taldlha-
tok.

A Kkivitelt6l figgben eltéré lehet a méretezeés.

Csatlakoz6 terminalok: Dugds kapocs csatlakozé Gzembe helyezd gombbal
(keresztcsavarhuzd, max. szélesség 2,5 mm [0.098 col))
Csatlakozasi kereszt-  0,5-1,5 mm? (0.02 - 0.06 col),

metszet: egyhuzalos, AWG 20-AWG 14
Csatlakozasi kereszt- 0,75 - 1,5 mm? (0.03 — 0.06 coP),
metszet: finomhuzalos, AWG 18 - AWG 14
Csatlakozasi kereszt-  0,5-1,0 mm? (0.02 - 0.04 col?),
metszet: finomhuzalos

érvéghtivelyek miianyag gallérral vagy anélkdl)
Szigetelési hossz: 9-10 mm (0.35 - 0.40 col)

Hajtémii-szabalyozé 1,5 kW-tél 7,5 kW-ig

L1 | 2| 3| L | 400v

TR 230V Ia+ B-
e e ——

LI 8 6

0000

—_—————
A1

N
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A halézati betapvezeték csatlakozé kapcsai a hajtomui-szabalyozén belll taldlha-
tok. A hajtomi-szabalyozé kapcsokkal rendelkezik a fékellenallas csatlakoztatasa-

ra.

A kiviteltdl fligg8éen eltérd lehet a méretezés.

Javasoltak a miianyag gallérral és széllel rendelkezd érvéghlivelyek.

Csatlakozoé terminalok:

Merev vezeték ke-
resztmetszet:

Rugalmas vezeték
keresztmetszet:

Ervéghiivellyel rendel-
kez6, mlanyag hively
nélkdli rugalmas veze-
ték keresztmetszete:

Ervéghiivellyel rendel-
kez6, mlanyag huvelyU
rugalmas vezeték ke-
resztmetszete:

2 azonos keresztmet-
szetl hajlékony veze-
ték mlanyag hivelyes
TWIN-AEH-val:
Vezeték-
keresztmetszet
AWG/kemil az UL/CUL
szerint

Szigetelési hossz:
Szerelési hémérséklet:

Rugoderd csatlakozé
keresztcsavarhuzo, max. szélesség 2,5 mm [0.098 col))

min. 0,22 (0.00031 col?)
max. 10 mm? (0.0155 col?)

min. 0,22 (0.00031 col?)
max. 6 mm? (0.24 col?)

min. 0,25 mm? (0.00039 col?)
max. 6 mm? (0.24 col?)

min. 0,25 mm? (0.00039 col?)
max. 4 mm? [0.0062 col?]

min. 0,25 mm? (0.00039 col?)
max. 1,5 mm? (0.0024 col?)

min. 24
max. 8

15 mm [0.6 col]
-5°C - +100°C (+23°F — +212°F)

Hajtémii-szabalyozé6 11 kW-tdl 22 kW-ig

A halozati betapvezeték csatlakozd kapcsai a hajtomd-szabalyozon belil talalha-
tok. A kapcsokkal rendelkezé hajtomi-szabalyozo opciondlis a fékellenallas csat-
lakoztatasara. A kiviteltél fliggéen eltérd lehet a méretezés.

Javasoltak a miianyag gallérral és széllel rendelkezd érvéghlivelyek.
Meghuzasi nyomaték? 2,5 Nm - 4,5 Nm (1.85 lab Ibs — 3.32 lab Ibs)

© Gardner Denver Deutschland GmbH
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Vezeték keresztmet- merev min. 0,5 mm? (0.0008 col?)

szet: starr max. 35 mm? (0.054 col?)
Rugalmas vezeték min. 0,5 mm? (0.0008 col?)
keresztmetszet: max. 25 mm? (0.0388 col?)

Ervéghiivellyel rendel-
kez6, mdanyaggallér
nélklli rugalmas veze-
ték keresztmetszete:

Ervéghiivelyekkel ren-
delkezd, mlanyag
havelyd rugalmas ve-
zeték keresztmetszete:

min. 1 mm? (0.0016 col?)
max. 25 mm? (0.0388 col?)

min. 1,5 mm? (0.0024 col?)
max. 25 mm? (0.0388 col?)

Vezeték- min. 20
keresztmetszet max. 2
AWG/kemil az UL/CUL

szerint

2 azonos keresztmet-
szetli merev vezeték:

2 azonos keresztmet-
szetl rugalmas veze-

ték:

2 azonos keresztmet-
szetd mdanyag hively
nélklli rugalmas veze-
ték AEH-val:

2 azonos keresztmet-
szetli hajlékony veze-
ték mlanyag hiivelyes

min. 0,5 mm? (0.0008 col?)
max. 6 mm? (0.0093 col?)
min. 0,5 mm? (0.0008 col?)
max. 6 mm? (0.0093 col?)

min. 0,5 mm? (0.0008 col?)
max. 4 mm? (0.0062 col?)

min. 0,5 mm? (0.0008 col?)
max. 6 mm? (0.0093 col?)

TWIN-AEH-val:
AWG/kemil az UL/CUL min. 20
szerint max. 2

Elektromagneses zavarok megel6zése

Az daramkorokhoz, ha lehet, arnyékolt vezetéket kell hasznalni. A kabelvégen gon-
dosan kell elhelyezni az arnyékolast anélkll, hogy az erek hosszabb szakaszokon
keresztll arnyékolas nélkil haladnanak.

Az analdg elbirt értékek arnyékolasat csak egyoldaluan, a hajtomU-szabalyozéra
kell tenni.

Alapvetéen a vezérld vezetékeket lehetéleg mindig tavol helyezzék az dramvezetd
vezetékektdl, bizonyos korilmények kdzott hasznaljanak kiillén kabelcsatornat. Az
esetlegesen jelentkez6 vezeték keresztezések esetén lehetdség szerint tartsak be
a 90°-os szbget.

Az el6kapcsolt kapcsoléelemeknek, mint pl. védékapcsoldk és féktekercsek, vagy
az olyan kapcsol6 elemeknek, amelyeket a hajtdmliszabalyozé kimenetei kapcsol-
nak, zavarmenteseknek kell lennilk. Valtakozo feszlltségl véddkapcsoldk esetén
RC kapcsolasok hasznalanddk, egyenaramu aramvédelem esetén rendszerint di-
6édakat vagy varisztorokat hasznalnak. A zavarmentesitd eszk6zok kdzvetlenll a
védétekercsekre kerlilnek. Az aramellatas semmiképp sem okozhat mechanikus
fékezést az azonos kabelben!

A hajtémii-szabalyozé és a motor kozotti aramcsatlakozasokat alapvetéen arnyé-
kolt vagy ol vasalt kivitelben kell hasznalni, az arnyékolast mindkét végen nagy fe-
IUleten kell féldelni! Javasolt az elektromagneses 6sszeférhetdségi szempontbdl
megfeleld kabelkdtések hasznalata. A kdbelkétések nem tartoznak a szallitasi tar-
talomhoz.
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5.3 A motorba épitett hajtomii-szabalyozoé telepitése

5.3.1 Az A-C szerkezeti méretek mechanikus telepitése
A hajtém(i-szabalyozé mechanikus telepitésének lépései:
1. Nyissa ki a széria motorcsatlakoztaté dobozt.

2. Oldja le a csatlakozo kapcsok vezetékeit. Jegyezze meg vagy irja fel a csatla-
koztatasi sorrendet.

3. Szikség esetén tavolitsa el a motor sorkapcsot.

4. Tavolitsa el a csatlakoztatd haz rdgzitd csavarjait, majd vegye le. Ugyeljen ar-
ra, hogy ne sériljén meg a toémités.

Osszerakdsi sorrend: Csatlakozddoboz - adapterlemez (A-C szerkezeti méretek)

A standard adapterlemez alsé részén nem végeztek utémunkat. Nincsenek
benne furatok.

@ A leszallitott motorokhoz a gyart6tdl rendelhet adapterlemezeket.

5. lllessze ra az adapterlemezt (1) ugy, hogy megfeleld furatokat (2) készit a mo-
tor rogzitéséhez.

A védelmi tipus betartasahoz az adapterlemez szigetelésénél a motoron az
tizembe helyezé felelbs.

® Ha kérdése van, forduljon a megfelel$ forgalmazd kapcsolattartéhoz.

6. Helyezze fel a tomitést (3).

7. Vezesse a motorcsatlakoztatd vezetéket a csatlakozdkapcson az
adapterlemezen at (1), majd csavarozza 6ssze az adapterlemezt a négy régzi-

t6 csavarral és a négy rugéelemmel (4) a motoron (forgatonyomaték: 2,0 Nm
[1.48 Iab Ibs]).

Az adapterlemezek szerelésekor ligyeljen arra, hogy mind a négy csavart, a

rugdelemeket is beleértve, a megfelel6 nyomatékkal hiizza meg! Minden

kontakthely tiszta és festetlen legyen, mert csak igy biztosithaté a védéve-

zeték helyes kétése.

8. A motorhuzalt az el8irt kapcsolasban csatlakoztassa, lasd: "Szigetelés-
vizsgalat a teljesitményi részen [— 13]" (Szigetelésvizsgalat a teljesitményi ré-
szen) (Forgatonyomaték: 3,0 Nm [2.21 1ab Ibs]). Javasolt M5 szigetelt gy(irls
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kdbelsaru hasznalata, csatlakoztatdsi keresztmetszet 4-6 mm? [0.0062 —
0.0093 col?]

A motorhuzal telepitésekor ligyeljen arra, hogy a csatlakozé alaplap minden
csapja rogzitésre keriiljon a mellékelt anyakkal akkor is, ha nincs csatlakoz-
tatva a csillagpont.

Kontakthid

9. Harendelkezésre all, vezetékezze a motor-PTC/bimetalkapcsold csatlakozé
kabelét T1 és T2 kapcsokkal (1) (forgatdbnyomaték: 0,6 Nm [0.44 18b Ibs]).

Szerelés kdzben ligyeljen arra, hogy ne szoruljon be a csatlakoztaté kabel.

Ha van a motorban hémeérséklet érzékeld, a T1 és T2 kapcsokra (1) kell
csatlakoztatni, ehhez el kell tavolitani a kiszallitasi allapotban behelyezett
kontakthidat (2). Ha be van rakva a hid, nincs motor h6mérséklet feliigyelet!

10. Csatlakoztassa a hajtémli-szabalyozét (3) az adapterlemezre (4) és rogzitse
egyforman a négy oldalsé csavarral (5) (forgatényomaték: 4,0 Nm
[0.3 1ab Ibs]).
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5.3.2 A D szerkezeti méret mechanikus telepitése
A hajtém(i-szabalyozé mechanikus telepitésének lépései:
1. Nyissa ki a széria motorcsatlakoztaté dobozt.
2. Tavolitsa el a csatlakoztatd haz rdgzitd csavarjait, majd vegye le. Ugyeljen ar-
ra, hogy ne sériljébn meg a tomités.

8

10~ a2,

Osszerakasi sorrend: Csatlakozédoboz - aaapterlem (BG D)

Hajtomi-

1 Adapterlemez 6 szabalyozd/adapterlemez meg-
tamasztas

2 Motortdl fliggd furatok 8 Eredeti kapocsléc

3 Tomités 9 Csavar

4 Rogzit6 csavarok rugoelemekkel 10 Rogzitd csavarok rugdelemekkel

5 O-gy(irdi tomités 11 Rogzitocsavarok hajtomu-
szabalyozé/tamaszto

A védelmi tipus betartasahoz az adapterlemez szigetelésénél a motoron az
lizembe helyez6 felelds.

® Ha kérdése van, forduljon a megfelel$ forgalmazd kapcsolattartéhoz.
3. Helyezze fel a tomitést (3).

4. Csavarozza az adapterlemezt (1) a négy db rugdelemes régzitécsavarral (10) a
motorra (forgatényomatékok: M4 2,4 Nm [1.77 ft Ibs], M5 5,0 Nm [3.70 ft Ibs],
M6 8,5 Nm [6.27 ft Ibs]).

Az adapterlemez (1) szerelésekor ligyeljen arra, hogy mind a négy csavart, a
rugoelemeket (10) is beleértve, a megfelelé6 nyomatékkal huzza meg! Min-
den kontakthely tiszta és festetlen legyen, mert csak igy biztosithato a vé-
dévezeték helyes kotése.

5. ROgzitse az eredeti kapocslécet (8) a csavar (9) segitségével ismét a motorra.

6. Csatlakoztassa a négy, megfeleld keresztmetszetl huzalt (PE, U, V, W) (az al-
kalmazott hajtdmu-szabalyozo teljesitményétdl fliggbéen) az eredeti kapocs-
lécre.
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A motor kapocsléc/hajtomii-szabalyozo vezetékezéséhez szilkséges csat-
lakoztato huzalok potalkatrészként nem tartoznak a szallitasi tartalomhoz.
Ugyeljen az O-gylirii témités megfeleld pozicidjara (5).

7. Csavarozza a tdmasztot (6) a négy db rugoelemes rogzitécsavarral (4) az
adapterlemezhez (1).

8. Vezesse at a négy huzalt (PE, U, V, W) a hajtémU-szabalyozé tamasztéjan.

Ugyeljen az O-gyirii témités megfeleld pozicidjara (5).

8 9

9. Helyezze a hajtdmi-szabalyozot a tamasztéra (6) és rogzitse egyenletesen két
db M8-as csavarral (11)
(forgatényomaték: max. 21,0 Nm [15.5 lab Ibs]).

Kontakthid

Szerelés kdzben ligyeljen arra, hogy ne szoruljon be a csatlakoztaté kabel.
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10. Harendelkezésre all, vezetékezze a motor-PTC/bimetalkapcsold csatlakozé
kabelét T1 és T2 kapcsokkal (1) (forgatdbnyomaték: 0,6 Nm [0.44 |ab Ibs]).

Ha van a motorban hémérséklet érzékeld, a T1 és T2 kapcsokra (1) kell
csatlakoztatni, ehhez el kell tavolitani a kiszallitasi allapotban behelyezett
kontakthidat (2). Ha be van rakva a hid, nincs motor h6mérséklet feliigyelet!

5.3.3 Az A-C gyartasi méretek aramcsatlakozasa

L1 | L2 | L3

L | 400v

230V

1IN L
aa

O]

[

.

.
0

Aramcsatlakozds A-C gyartasi méretek
1.

Csavarozza ki a hajtémi-szabalyozé burkolatanak fedelébdl a négy csavart
és vegye le a fedelet.

Vezesse at a haldzati csatlakoztatd kabelt a kabelcsavarzaton (1) és kosse
Ossze a fazisokat az L1, L2, L3 kontaktokkal a 400 V-hoz és a védbvezetét a
PE kontakttal a csatlakozé kapcson. A kdbelcsavarzat a huzoerd mentesitésé-
re szolgal, a PE csatlakozo vezetéket azt megel6zve (joval hosszabban) kell

csatlakoztatni!

Fékellenallas opcionalis fékmodulra csatlakoztatasakor arnyékolt és duplan

szigetelt vezetéket kell hasznalni.

3~ 400 V X1 kapocsbekotés

Kapocsszam Megnevezés
1 L1
2 L2
3 L3
4 PE
© Gardner Denver Deutschland GmbH 29/102

Bekotés

1. halézati fazis
2. halézati fazis
3. haldzati fazis
Védbvezetd
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5.3.4 A D szerkezeti méret aramcsatlakozasa

BG D dramcsatlakozas

1. Csavarozza ki a hajtdml(i-szabalyozé burkolatanak fedelébdl a négy csavart
és vegye le a fedelet.

2. Vezesse at a halézati csatlakoztatd kabelt a kabelcsavarzaton és kdsse 6ssze
a fazisokat az L1, L2, L3 kontaktokkal a 400 V-hoz és a véddvezet6t a PE
kontakttal a csatlakozé kapcson. A kabelcsavarzat a hizéerd mentesitésére
szolgal, a PE csatlakoz6 vezetéket azt megelézve (joval hosszabban) kell
csatlakoztatni!

Fékellenallas opcionalis fékmodulra csatlakoztatasakor arnyékolt és duplan
szigetelt vezetéket kell hasznalni.

3~ 400 V X1 kapocsbekotés

Kapocsszam Megnevezés Bekotés

1 L1 1. haldzati fazis
2 L2 2. hélézati fazis
3 L3 3. halézati fazis
4 PE Védbvezetd

X4 motorcsatlakoztatas bekotése

Kapocsszam Megnevezés Bekotés

1 PE Védbvezetd
2 U 1. motorfazis
3 Vv 2. motorfazis
4 W 3. motorfazis

5.3.5 Fékellenallas csatlakozasai
Fékmegszakito kapocsbekotése

Kapocsszam Megnevezés Bekotés
1 B+ Fékellenallas csatlakoztatasa (+)
2 B- Fékellenallas csatlakoztatasa (-)
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5.3.6 Vezérlocsatlakozasok

Standard applikacios kartya vezérlésének csatlakozasai
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Standard applikdcids kdrtya vezérlésének csatlakozasai

ERTESITES

Idegen jelek becsatolasanak veszélye!
® Csak arnyékolt vezérl vezetékeket hasznaljon.

1. Vezesse a sziikséges vezérl6 vezetékeket a kabelcsavarozasokon keresztiil a
hazba.

2. Csatlakoztassa a vezérl6 vezetékeket az abranak és/vagy tablazatnak megfe-
leléen. Arnyékolt vezérld vezetékeket hasznaljon hozza.

3. Helyezze a fedelet a hajtomUi-szabalyozé hazra és csavarozza ra.

Gyartasi mé- Meghuzasi nyomaték

ret
A-C 2 Nm (1.48 lab Ibs) 4 x M4 x 28
D 4 Nm (2.95 |ab Ibs) 4 x M6 x 28
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A standard applikacios kartya X5 kapocskiosztasa
Kapocs- Megnevezés Bekotés
szam
13 A.Ki0...20 mA Frekvencia valds érték (paraméter 4.100)
14 10 V ki Ext. feszlltségosztéhoz
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Kapocs- Megnevezés Bekotés
szam
15 A.Ki0..10V Frekvencia valos érték (paraméter 4.100)
16 A GND (Ground 10 V)  Testelés
17 A.Be 1 Kdls. el6irt érték forras (paraméter 1.130)
18 A GND (Ground 10 V)  Testelés
19 A.Be 2 PID valés érték (paraméter 3.060)
20 A GND (Ground 10 V)  Testelés
O
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A standard applikacids kartya X5 kapocskiosztasa

Kapocs- Megnevezés Bekotés
szam
1 24V be Kdls. fesziltségellatas
2 GND (Ground) Testelés
3 24 V ki Belsé fesziltségellatas
4 GND (Ground) Testelés
5 24 V ki Belsé feszlltségellatas
6 Dig. 1 masodpercen belll  Fix frekvencia 1/3 (paraméter 1.100)
Szoftver engedélyezés (paraméter 1.131)
7 Dig. 2 masodpercen belll  Fix frekvencia 2/3 (paraméter 1.100)
8 Dig. 3 masodpercen belll  Hiba reset (paraméter 1.180)
9 Dig. 4 masodpercen belll  Kiilsé hiba (paraméter 5.010)
10 En-HW (Jévahagyas) Hardverengedélyezés
® O}
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A standard applikacios kartya X5 kapocskiosztasa

Kapocsszam Megnevezés
11 Dig. 1. ki

12 Dig. 2. ki
X6 kapocsbekotés (relé 1)

Kapocsszam Megnevezés

1 COM
2 NO
3 NC

Bekotés
Készenlét (paraméter 4.150)
Uzem (paraméter 4.170)

Bekotés
Ko6zépkontakt 1. relé
Zardékontakt 1. relé
Nyitokontakt 1. relé

A gyari bedllitasban az 1. relé ,,Hiba invertalas (NC)”-ként programozott

(paraméter 4.190).
X7 kapocsbekotés (relé 2)

Kapocsszam Megnevezés

1 COM
2 NO
3 NC

Bekotés
K6zépkontakt 2. relé
Zardkontakt 2. relé
Nyitokontakt 2. relé

A gyari beallitasban a 2. relé ,,nem kiosztott”-nak van programozva (para-

méter 4.210).

5.3.7 Csatlakoztatasi rajz

¥o

. O 4
A1l L2 13 PE |

1 X1

INV Mx

P2

—{n G1

®

LoP1 : Xt} X6

Vezérlbcsatlakozdsok

A hajtéml(i-szabalyozé a 400 V AC halozati ellatasea kapcsolas utan (L1 - L3 kap-

csok) Uzemkész.

Alternativaként lehet8ség van a hajtému-szabalyozénak a kiilsé 24 V fesziiltség
csatlakoztatasa utani tzembe helyezésére.
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5.4 Fali szerelésii hajtomii-szabalyozo telepitése

5.4.1 Alkalmas szerelési hely falra szerelés esetén
! Biztositsa, hogy a szerelési hely falra szerelés esetén eleget tegyen a kévet-
kezé feltételeknek:
1. A hajtéml(i-szabalyozét sik fellletd, stabil fellletre kell szerelni.
2. A hajtéml(i-szabalyozét nem szabad éghet6 aljzatra szerelni.
3. Legalabb 20 cm szélességu szabad hely legyen a hajtému-szabalyozé kéril a
szabad konvekcié biztositasara.

A kovetkezd abra tartalmazza a hajtomd-szabalyozo telepitésének szerelési mére-
teit és a sziikséges Ures tavolsagokat.

—
i
i
I
i
i
I
i
I

200

200 200

Minimalis tavolsagok

Fali szereléskor a motor és a a hajtémU-szabalyozé kdzott megengedett maxima-
lis vezetékhossz 5 m. El8irt keresztmetszetl arnyékolt vezetéket kell hasznalni. PE
kotést kell 1étrehozni (a fali adapter csatlakozo lapja alatt)!
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5.4.2 Az A - C szerkezeti méret mechanikus telepitése

Vezetékezés a motorcsatlakoztato dobzon
1. Nyissa ki a motorcsatlakoztaté dobozt.

ERTESITES

A sziikséges motorfesziiltség fliggvényében kell elvégezni a csillag- vagy
delta-kapcsolast a motorcsatlakoztaté dobozban.

2. Az arnyékolt motorkabel motorcsatlakoztatd dobozra csatlakoztatasara hasz-
naljon megfeleld, az elektromagneses 6sszeférhetdséget teljesitd csavarkote-
seket és Uigyeljen az arnyékolas hibatlan (nagy fellletd) érintkezésére.

3. Kotelezd PE kapcsolas motorcsatlakoztaté dobozban torténé csatlakoztata-
sa.

4. Csatlakoztassa a motorcsatlakozé dobozt.

/ o / 5

Az adapterlemez fali régzitése

© Gardner Denver Deutschland GmbH 35/102 03.2016 - 610.00260.77.000
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A\ FIGYELMEZTETES!

Sériilésveszély hibas szereléstol!
® A hajtdomu-szabdlyozét nem szabad adapterlemez nélkiil szerelni.
= Keressen olyan poziciét, amely megfelel az ,Installationsvoraussetzungen [—
18]“ (Telepitési el6feltételek) c. fejezetben elbirt kdrnyezeti feltételeknek.
= A hajtémli-szabalyozé optimalis 6nkonvekcidjanak elérésére szereléskor
ugyelni kell arra, hogy az elektromagneses dsszeférhetéségnek megfeleld csa-
varkotés (5) felfelé nézzen.
= A hajtéml(i-szabalyozé kiegészitd szell6ztetd nélkil kizardlag fiiggblegesen
szerelhetd.

Vezetékezés

1. Oldja ki a csavart (1), hogy kivehesse a kontaktlemezt (2) az adapterlemezbdl
(3). A kontaktlemez alatt taldlhatd az (M6x15) PE csatlakozé (4).

2. Vezesse a motor csatlakoztatd kabelt a beépitett, elektromagneses dsszefér-
het6ségnek megfelel§ csavarzaton (5) keresztlil az adapterlemezbe (3).

3. A PE csatlakozast (forgatonyomaték: 4,0 Nm [2.95 ft Ibs]) a motor megegyezé
féldelS potencidjaval kell 6sszekapcsolni. A fesziltség-kiegyenlité vezeték ke-
resztmetszete minimalisan feleljen meg a haldzati csatlakozé kabel kereszt-
metszetének.

4. Helyezze a kontaktlemezt (2) ismét az adapterlemezbe (3).

5. ROgzitse a kontaktlemezt (2) a csavarral (1) (Forgatonyomaték: 1,2 Nm
[0.88 Iab Ibs]).

ERTESITES

A kontaktlemez (2) régzitése utan gy6z6djén meg arrol, hogy ez lebegve
keriilt elhelyezésre.
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Vezetékezés

6. Vezetékezze a motorkabelt az U, V, W kontaktokkal (meghatarozott kérilmé-
nyek kozott a csillagponttal is) a csatlakozé kapocsban, ahogy ezt a
»@rundsétzliche Anschlussvarianten [— 19]“ (Alapvetd csatlakoztatasi valto-
zatok) c. fejezet tartalmazza. Hasznaljon hozza kabelsarut (M5).

7. Az esetleg rendelkezésre allo motor PTC T1 és T2 (6) kapcsokra torténé csat-
lakoztatasa el6tt tavolitsa el az el6szerelt révidzarlati hidat (7).

ERTESITES

A motor PTC a hajtomii-szabalyozé6 csatkakoztatasa utan aramot kap. Emi-
att a csatlakoztatast a motor vezetékének megfeleld, kiilén szigetelt veze-
tékkel kell végrehajtani! Csak olyan Motor PTC-ket szabad csatlakoztatni,
amelyek megfelelnek a DIN 44081/44082 szabvanynak!

8. Ehhez a vakcsavarzatot (8) megfeleld, standard csavarzattal pétolja, és ve-
zesse a két véget a T1-re és T2-re (6).

10

10

10

Hajtomdii-szabalyozd felrakdsa
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9. A hajtéomu-szabalyozét (9) ugy tegye az adapterlemezre (3), hogy az adapter
gallérja meriljén a hitétest aljzat nyilasaba.

10. Rogzitse a hajtémi-szabalyozot (9) a mellékelt csavarokkal (10) az
adapterlemezre (3) (forgatdnyomaték: 4,0 Nm [2.95 |ab Ibs]).

5.4.3 A D szerkezeti méret mechanikus telepitése

Vezetékezés a motorcsatlakoztato dobzon
1. Nyissa ki a motorcsatlakoztaté dobozt.

ERTESITES

A szilkséges motorfesziiltség fliggvényében kell elvégezni a csillag- vagy
delta-kapcsolast a motorcsatlakoztaté dobozban.

2. Az arnyékolt motorkabel motorcsatlakoztatdé dobozra csatlakoztatasara hasz-
naljon megfeleld, az elektromagneses 6sszeférhetdséget teljesitd csavarkote-
seket és Uigyeljen az arnyékolas hibatlan (nagy fellletd) érintkezésére.

3. Kotelezd PE kapcsolas motorcsatlakoztaté dobozban torténé csatlakoztata-
sa.

4. Csatlakoztassa a motorcsatlakozé dobozt.
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A D szerkezeti méretli adapterlemez fali régzitése

A FIGYELMEZTETES!

Sériilésveszély hibas szereléstdl!
® A hajtdmi-szabalyozét nem szabad adapterlemez (1) nélkil szerelni.
= Keressen olyan poziciot, amely megfelel az ,Installationsvoraussetzungen [—
18] (Telepitési elSfeltételek) c. fejezetben elbirt kdrnyezeti feltételeknek.

1. Szerelje fel az adapterlemezt (1) négy csavarral* a falra.
*A csavarok nem képezik a szallitasi tartalom részét.

A D szerkezeti méretli tamaszto régzitése az adapterlemezhez

2. Szerelje fel a tdmitést (2) a tamasztoval (3) egytitt az adapterlemezre (1). Eh-
hez haszndlja a szallitott tartalomban talalhato rogzitécsavarokat (5) és rugos
elemeket (4) (forgatonyomaték: 8,5 Nm [6.27 |1ab Ibs]).
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ERTESITES

Kérijiik, ligyeljen a tomités megfeleld pozicidjara (2)!

Helyezze el a D szerkezeti méret O-gydird témitését

3. Helyezze be a D szerkezeti méret O-gy(irli toémitését (6) a tamaszto (3) hor-
nyaba.

ERTESITES
Ugyeljen az O-gyirii témités megfelel pozicidjara (6)!

4. Csavarja ki a négy csavart (7) a hajtémU-szabalyozé (9) fedelébdl (8).
5. Vegye le a fedelet (8).

Régzitse a hajtomd-szabalyozot a D szerkezeti méretli ramasztora
6. Ovatosan illessze a hajtém(i-szabalyozét (9) a tamasztéra (3).

7. Egyforman csavarozza fel mindkét részt két M8 csavarral (10) (forgatényoma-
ték: max 25,0 Nm [18.4 |ab Ibs]).
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Halozati csatlakozas D szerkezeti méret

8. Vezesse a haldzati csatlakozo kabelt (11) a kabelcsavarzaton (12) [M32] at a
hajtému-szabalyozdba (9).

ERTESITES

A kabelcsavarzat a huzéeré mentesitésére szolgal, a PE csatlakoz6 vezeté-
ket azt megel6zve (jéval hosszabban) kell csatlakoztatni!

9. Kosse Ossze a vezetékeket a csatlakozékapcsokkal [X1] (13) az alabbiak sze-
rint:

3~ 400 V X1 kapocsbekotés

Kapocsszam Megnevezés Bekotés

1 L1 1. halézati fazis
2 L2 2. halézati fazis
3 L3 3. halézati fazis
4 PE Védbvezetd

DC betap 250-750 V X1 kapocsbekotés

Kapocsszam Megnevezés Bekotés

1 L1 DC halézat (+) (565V)
2 L2 Nincs bekétve

3 L3 DC halozat (-)

4 PE Védbvezetd

A védbvezetét a PE kontakthoz kell csatlakoztatni.
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Motorcsatlakoztatds D szerkezeti méret

1. Vezesse a motorcsatlakozo kabelt (14) a kabelcsavarzaton (15) [M40] at a haj-
témli-szabalyozéba (9).

ERTESITES

A kabelcsavarzat a hizéeré mentesitésére szolgal, a PE csatlakoz6 vezeté-
ket azt megel6zve (joval hosszabban) kell csatlakoztatni!

2. Kosse Ossze a vezetékeket a csatlakozékapcsokkal [X4] (16) az alabbiak sze-
rint:

X4 motorcsatlakoztatas bekotése

Kapocsszam Megnevezés Bekotés
1 PE Véddbvezetd
2 ] 1. motorfazis
3 \Y 2. motorfazis
4 W 3. motorfazis
B 7
r- a— r- <O
1 |
1 ]
J
8
//
&
) 1
I
L - L i_ — 0

A haz lezdrdsa D szerkezeti méret
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1. Helyezze a fedelet (8) a hajtomi-szabalyozdé hazra (9) és csavarozza ra.

2. Csavarozza fel mindkét részt a négy csavarral (7) (forgatbnyomaték: max 4
Nm [2.95 Iab Ibs]).

5.4.4 Aramcsatlakozas

Az daramcsatlakozasok kivitelezését a Az A-C gyartasi méretek aramcsatlakozasa
[— 29] és a A D szerkezeti méret aramcsatlakozasa [— 30] fejezet irja le.

5.4.5 Fékmegszakité

A fékcsatlakozasok kivitelezését a Fékellendllas csatlakozasai [— 30] fejezet irja le.

5.4.6 Vezérlocsatlakozasok

A vezérl8csatlakozasok kivitelezését a VezérlGcsatlakozasok [— 31] fejezet irja le.
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6.1 Uzembe helyezési biztonsagi elGirasok

A\ FIGYELMEZTETES!

Sériilésveszély!

A figyelmeztetések be nem tartasa sulyos személyi sériiléshez vagy jelentés

anyagi karokhoz vezethet.

1. Biztositsa, hogy a fesziltségellatas a megfelel6 fesziltséget adja és a sziiksé-
ges aramra méretezett legyen.

2. Haszndljon megfeleld, elbirt névleges aramu véddkapcsolét a haldzat és a
hajtomUi-szabalyoz6 kozott.

3. Haszndljon megfelel6 aramértékd, alkalmas biztositékokat a halézat és a haj-
tomu-szabalyozd kdzott (lasd MUiszaki adatok [— 88]).

4. A hajtémU-szabalyozot az elSirasoknak megfeleléen, a motorral egyitt kell
féldelni. Ellenkezé esetben sulyos sérlilés keletkezhet.

ERTESITES

Sériilésveszély!
A hajtomii-szabalyoz6 megsériilhet, ha nem veszik figyelembe az eliraso-
kat, azt koveto lizembe helyezésnél pedig tonkremehet.

® Az Gzembe helyezést csak szakképzett személy végezheti. Minden esetben be
kell tartani a biztonsagi évintézkedéseket és figyelmeztetéseket.

6.2 Kommunikacio

A hajtomUi-szabalyozé a kévetkezé mddokon helyezhetd Gzembe:
» PC szoftverrel

Elmo
Rietschle

& ! (4

Offnen Verbinden Download

PC szoftver - inditofeliilet
= MMI kézi kezel6készilékkel*
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MMI kézi kezel6késziilék
= MMI a fedélben (opcionalis)

MMl a fedélben
* Ember-gép interfész
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6.3 Blokk kapcsolokép

Elmo
Rietschle

Alapjel forras Uzemmod

—Bels6 fesz.———o
—1. analég bemenet—s»
—2. analég bemenet—s <L _/)
-MMI f PC———
—Motor potmér——=o
=Al1 [ Al2 Osszege—

—PID-fix eldirt értékek ™

—Terepi busz——*
1.130 1.100

PID valos érték
—1. analég bemenet—»
—2. analdg bemenet—& [\

3.060

Szoftver jovahagyas
—1. digitalis bemenet—>
—2. digitalis bemenet—»
3. digitalis bemenet—> <\—
—4, digitalis bemenet—
—1. analég bemenet—

—2. analdg bemenet—=

—Terepi busz———*
—Autostart———®

1.131

Uzemmodok

Frekvencia

allitézem

P1D-folyamat

vezeérlés

Ragz itett

frekvenciak

Forgasirany Matoraram
valtd Min-/Max-frekvencia hatar Rampaék
f | f
Fordulatszam Motor-
X(=1) | > :
eldirt erték szabalyozd
. . . 1| | i | | . t
1.150 1.020 [ 1.021 | 5.070 [ 5.071 [ 1.051 [ 1.050 |
1.053 | 1.052
ElGirt érték generalas altalanos felépitése
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6.4.1

6.4.2
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Uzembe helyezés

Az l(izembe helyezés lépései

A hajtomii szabalyozé a telepités el6tt a motorra paraméterezhetd.

® A hajtomi-szabalyozo erre a célra 24 V-os kisfeszliltségi bemenettel rendel-
kezik, amely ellatja az elektronikat anélkil, hogy halézati feszliltségre kellene
tenni.

Az Uzembe helyezés végezhetd USB PC kommunikacios kabellel az M12 dugds
csatlakozéra, beépitett RS485/RS232 (2FC4521-0EROQ) interfész valtéval vagy
MMI kézi kezel6 készilékkel, RJ9 csatlakozé kabellel az M12 dugds csatlakozora
(2FX4520-0ER00).

Beépitett hajtomii szabalyozé6 lizembe helyezése

A motor adatrekordot mar a kiszallitas el6tt felteszik a hajtomi szabalyozéra. To-
vabbi beallitas nem szikséges.

A hajtém( szabalyozo az X5 kapocslécen magas jellel, a 10-es sz. kapcson hard-
ver engedélyezd jellel (En-HW) és a 6. sz. kapcson (1-es digitalis bemenet) szoft-
veres engedélyezd jellel vehet6 Gzembe (pl. 0-10 V az 1-es analdg bemenetre).

Falra szerelt és cserélt hajtomii szabalyozo lizembe helyezése

Uzembe helyezés PC-vel

1. PC szoftver telepitése (a programozo szoftver ingyenesen beszerezheté a
gyartétol vagy a www.gd-elmorietschle.de cimrdl).
Windows XP vagy Windows 7 (32/64 bites) operacios rendszerre. A telepitést
célszer( rendszergazdaként végezni.

2. PC csatlakoztatasa a csatlakoztaté kabellel az M12 dugds csatlakozéra M1.

3. Motor adatrekord betdltése és az alkalmazas tovabbi bedllitasainak elvégzé-
se.
VAGY
Motor adatrekord meghstarozasa (33.030 - 33.050 paraméterek). Sziikség
esetén fordulatszam szabalyozo optimalizalasa (34100-34101 paraméterek).

Gardner G-BH. BH....-..... %
No. BN XXXXXXXX XXX MMYY
cumpressﬂr,‘vgnpuvmper IEC/EN 60034 3~ Motor IP55 TH.CLF 89 E'
motor data | rated data with converter
H v (.. A|..Hz ...V/.. _A|l --Hz -xxxcxxxmbar
@ z @ @ .. Hz  -xxx xxx mbar
@kW P.F. @ . kw rpm @ _Hz  -xxx xxx mbar
@ rpm .. Hz  -xxx xxx mbar
.Hz  -xxx xxx mbar
Made in Germany
Motoradatok teljesitménykép (példa)
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01. Valos értékek —1 02. Parametercsoportok — -

Bl Motoradatok R

Motoraram

Motorteljesitmény

Motor fordulatszam

Motorfrekvencia

® © ® ©

@ Motorfesziiltség

Motor cosphi

Motorazonositas elvégzése.

Applikacidk bedllitasanak elvégzése (rampak, bemenetek, kimenetek el6irt ér-
tékek stb.).

Opci6: Hatarozzon meg hozzaférési szintet (1 - MMI KEZI KEZELO KESZU-
LEK, 2 - felhasznald, 3 - gyarto).

A bedllitasok befejezése utan a hajtomi szabalyozoé az X5 kapocslécen ma-
gas jellel, a 10-es sz. kapcson hardver engedélyezd jellel (En-HW) és a 6. sz.
kapcson (1-es digitalis bemenet) szoftveres engedélyezé jellel veheté lizembe
(pl. 0-10 V az 1-es analég bemenetre).

A PC szoftver j6 kezelhet6sége érdekében a paraméterek hozzaférési szintekre
vannak osztva. Megklldnbdztetjik a kdvetkezbket:

1.

Kézi kezel6készllék - a hajtomi-szabdlyozé programozasa kézi kezeld készi-
Iékkel torténik.

Felhasznalo - a hajtéml(i-szabalyozé alap paraméterekkel programozhaté a PC
szoftver segitségével.

Gyarté - a hajtémui-szabalyozé nagyobb paraméter valasztékkal programozha-
t6 ilyenkor a PC szoftverrel.

Uzembe helyezés MMI kézi kezel6késziilékkel

Az MMI kézi kezelbkésziilékkel torténd lzembe helyezést lasd a MMI kézi kezel6-
készllék Uzemeltetési utasitasat [— 8].
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Uzembe helyezés PC-vel és fedélbe integralt MMI kezelSkésziilékkel

1.

PC szoftver telepitése (a programozd szoftver dijmentesen kapjak meg a
gyartotol vagy a www.gd-elmorietschle.de cimen). Sziikséges operacios
rendszer: Windows XP vagy Windows 7 (32/64 bites). A telepitést célszer(
rendszergazdaként végezni.

PC csatlakoztatasa a csatlakoztaté kabellel az M12 dugds csatlakozora.

ERTESITES

A hajtémii-szabalyozo6 ,,Power On” (bekapcsolasa) utan a diagnosztikai in-
terfész (M12 PC/MMI) el6sz6r inaktivalodik.

A diagnosztikai interfész aktivalasahoz a ,Fedélbe integralt MMI kezel8készu-
Iéket” Standby (készenléti) lzemmddba kell allitani.

Ehhez egyszerre nyomja le az (1) és (2) gombokat kb. 1,5 masodpercig.

Az MMI késziilék kijelz6jéne megjelenik a ,,Standby” (készenlét) jelzés, és a
belsé kommunikacioé 25 masodpercig megszakad.

Ha a PC-vel valo kommunikacié 25 masodpercen belll Iétrején, az MMI ké-
szenléti lzemmaodban marad.

Ha a kommunikacié megszakad vagy létrejotte 25 masodpercen belll nem
lehetséges, a ,,Fedélbe integralt MMI kezel6készilék” készenléti Gzemmaodbdl
normal izemmaodba valt.

A kijelz6 180°-os elforgatasa

1.

2.

A szabalyozok beépitési helyétél figgben sziikséges lehet a kijelz6t 180°-kal
elforgatni.

On az 5.200 paraméteren keresztlil tudja végrehajtani 180°-os elforgatast.
Ehhez a paraméterértéket ,,1”-re kell allitani.

ERTESITES
A kijelz6 csak a ,,Trennen” gomb megnyomasa utan fordul el 180°-kal a PC
szoftverében.
3. A 180°-os elforgatas lehetésége a ,,Fedélbe integralt MMI kezelSkészulék” ki-
jelzéjére is vonatkozik.
4. Ehhez egyszerre nyomija le a (3) és (4) gombokat kb. 1,5 masodpercig.
5. Ekkor a kijelzd, illetve a billentylkiosztas funkcionalitdsa 180°-kal elfordul.
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A fejezetben talalhato témak:
= Bevezetés a paraméterekbe
= A legfontosabb lizembe helyezé és lizemi paraméterek attekintése

7.1 A paraméterek kezelésének biztonsagi elGirasai

A\ FIGYELMEZTETES!

Sériilésveszély beindulé motortol!
A figyelmeztetések be nem tartasa sulyos személyi sériiléshez vagy jelentés
anyagi karokhoz vezethet.

® Meghatarozott paraméter beallitasok és a paraméter bedllitdsok mikddés
kdzbeni valtoztatasa azt eredményezheti, hogy a hajtémi(i-szabalyozé az ellatd
feszliltség megszlinése utan automatikusan ujra elindul, ill. nem kivanatos val-
tozasok kévetkezhetnek a mikodési viselkedésben.

Uzemeltetés kdzbeni paraméter valtoztatas esetén néhany masodpercig
eltarthat, mig felismerhetévé valik a lathaté hatas.

7.2 Altalanos tudnivalok a paraméterekr6l

7.2.1 Uzemmoédok magyarazata

610.00260.77.000 - 03.2016

Az lzemmdd az az allapot, amelyben a tulajdonképpeni elirt érték generalddik.
Ez a szabdly frekvencia allitdlizem esetén a bemeneti el6irt érték egyszerl atsza-
mitasa fordulatszam el6irt értékre és PID folyamatszabalyozas esetén az elirt és a
valos értékek dsszehasonlitasaval meghatarozott folyamati tényezére.

Frekvencia allitélizem:

Az ElGirt érték forras (1.130) el&irt értékeit frekvencia elGirt értékekre szamitja at.
0% felel meg a "Minimalis frekvencia"-nak (1.020), 100% felel meg a "Maximalis
frekvencia"-nak (1.021).

Az eldirt érték eléjele meghatarozé az atszamitaskor.

PID folyamatvezérlés

A PID folyamatszabalyozo el6irt értékét, ugy, mint a Frekvencia allitélizem Uizem-
maodban, szazalékban olvassa be. 100 % felel meg a csatlakoztatott érzékeld
munkatartomanyanak, amelyet a valds érték bemeneten olvas be (kivalasztas a
PID valés értékkel).

A szabalyozéi kilonbozettdl fliggben az erdsitd tényezék alapjan a P hanyadnak
(3.050), | hanyadnak (3.051) és a D hanyadnak (3.052) fordulatszam allité mértéket
ad ki a szabalyoz6 kimeneten. Annak érdekében, hogy megakadalyozhaté legyen
nem kiszabalyozhaté szabdlyozé kildnbdzetek esetén az integrans hanyad végte-
lenbe novekedése, az allitasi egység hataranak elérésekor (a "Maximalis
frekvencia"-nak (1.021) megfelel6en) erre korlatozza.

PID inverz:

A PID valds érték invertalasa a 3.061 paraméterrel torténhet. A valos érték beolva-
sasa invertaltan torténik, tehat 0V...10V 100 %...0 %-nak felel meg.

Kérjlk, vegye figyelembe, hogy az el6irt értéket inverzen is meg kell adni!
Példa:

Az analdg kimeneti jell érzékeld (OV...10V) valds érték forrasként (Alx-en) legyen
Uzemeltetve. 7V kimeneti értékre (70 %) inverzen kell szabalyozni. Ekkor a belsd
valds érték 100 % - 70 % = 30 %-nak felel meg. Ez azt jelenti, hogy a megadandé
eldirt érték 30 %.
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3.070 | 3.071

PID
készenléti
funkcio

Korlatozas | hanyad
3.050

p—; | Yi 0 e f_el6irt_tzemmad
FIOirt aripk - - > K » Yimax \ > ! = e
forras : .f U i
A- A
1.130

3.051 t
PID » inver
valés értek  talas = KU
3 060 3.061

3.052
PID folyamatvezérlés

Standby (készenléti) funkcié PID folyamatvezérlés:

Ez a funkcié olyan alkalmazasokban, mint példaul nyomasnévelé berendezések,
amelyekben PID folyamatszabalyozéval meghatarozott folyamategységre szaba-
lyoz és a szivattyut "Minimalis frekvencia"-val (1.020) m{ikédteti,
energiamegtakaritast eredményez. Mivel a hajtomui-szabalyozé normal izemmadd-
ban csdkkend folyamatértéknél csdkkenti a szivattyu fordulatszamat, azonban so-
ha nem mehet a Minimalis frekvencia (1.020) alg, fennall az a lehetéség, hogy leal-
litja @ motort, ha a motor varakozasi idére, PID standby idére (3.070) a Minimalis
frekvenciaval (1.020) fut.

Mivel a valos érték a beallitott %-értékkel, PID standby hiszterézissel (3.071) eltér
az el6irt értéktdl, Ujra elindul a szabalyozas (a motor).

Standby funkcio PID szabalyozé

PID kimeneti .
frekvencia

min. frekvencia

(1.020)
- » =I
Készenléti idd
(3.070)
PID hiba % t

PID készenléti ¥ V

hiszterézis &
(3.071)

v

Standby (készenléti) funkcid PID folyamatvezérlés
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Fix frekvencia

Ebben az lizemmaddban toérténik a fix frekvencia eldirt értékek tovabbadasa a mo-
torszabalyozéra. 7 fix frekvencia létezik (2.051-2.057), amelyek BCD kddolasuak
és fixen kapcsolddnak az 1-3 digitalis bemenetre. A 7 fix frekvencia a ,,Fix frek-
vencia kivalasztas” paraméterrel (2.050) harom csoportban kapcsolhatoé:

0 = fix frekvencia 1

1 = fix frekvencia 1-3

2 = fix frekvencia 1-7

Fix frekvenciak logikai tablazata

DI3 DI 2 DI 1 Kivalaszt Paraméterek El6beallitas
0 0 1 1. fix frekven- 2 051 34 Hz
cia
0 1 0 2. fix frekven- 2 052 67 Hz
cia
0 1 1 3. fix frekven- 2 053 50 Hz
cia
1 0 0 4. fix frekven- 2 054 0 Hz
cia
1 0 1 5. fix frekven- 2 055 0 Hz
cia
1 1 0 6. fix frekven- 2 056 0 Hz
cia
1 1 1 7. fix frekven- 2 057 0 Hz
cia

Fix eloirt értékek

Ebben az lizemmaddban térténik a fix PID elbirt érték tovabbadasa a motorszaba-
lyozéra. 7 PID fix el6irt érték létezik (3.062 - 3.068), amelyek BCD kodolasuak és
fixen kapcsolodnak az 1-3 digitalis bemenetre. Ez a 7 fix el8irt érték a ,,PID-
Festsoll Mod” (PID-fix el6.érték.)paraméterrel (3.069) harom csoportban kapcsol-
haté:

0 = fix el6irt érték 1,

1 = fix el6irt érték 1 - 3,

2 = fix el6irt érték 1 -7

vy

Fix elGirt értékek logikai tablazata

DI3 DI 2 DI 1 Kivalaszt Paraméterek El6beallitas

0 0 1 PID-fix 3 062 0%
elé.érték. 1

0 1 0 PID-fix 3063 0%
elé.érték. 2

0 1 1 PID-fix 3064 0%
el6.érték. 3

1 0 0 PID-fix 3065 0%
elé.érték. 4

1 0 1 PID-fix 3 066 0%
el6.érték. 5

1 1 0 PID-fix 3 067 0%
elé.érték. 6

1 1 1 PID-fix 3 068 0%
elé.érték. 7
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7.2.2 A paraméter-tablazatok felépitése
1 2 3 4 5 6
1.100 Uzemmoéd Egység: integer

Paraméterrel  Paraméter-HB: Atvételi filla- min: Sajat érték

valo kapcsolat: pot: max:| 3 (bejegyezve!)

1.130

S.x .

1.131 Y 5 Def: 0

2.051-2.057 .

3.050 — 3.071 Uzemmod kivalasztas.
A hajtomui-szabalyozé SW jovahagyas (1.131) és a hajdver jo-
vahagyas utan fut
0 = frekvencia allité Uzem, a kivalasztott el6irt érték folras el6-
irt értékével (1.130)
1 = PID folyamatszaballyozé, PID folyamatszabalyozo [218irt ér-
tékével (3.050 — 3.071),
2 = fix frekvenciak, am¢lyekkel a 2.051 - 2.057 param/sterek-
ben meghatarozott frekvenciakkal
3 = kivalasztas integral| szoft PLC-n keresztul

9 8 7

Paraméter-tablazati példa

1

© Gardner Denver Deutschland GmbH

Paraméter szam 6 Egység

Leiras a parameter kezikonyv 7 Sajét érték beviteli mez6
kdvetkez6 oldalan:

Paraméter név 8 Paraméter magyarazat

Atvételi allapot

0 = atvételre a hajtém-

szabalyozé ki- és bekapcsolasa 9
1 = 0 fordulatszamnal

2 = Uzemeltetés kdzben

A paraméterrel 6sszefliggé to-
vabbi paraméterek

Ertéktartomany (-tdl -ig — gyari
bedllitas)
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7.3 Alkalmazasi paraméterek

7.3.1 Alapparameéterek

1020
Paraméterrel
valé kapcsolat:
1150
3070
3080

1021
Paraméterrel
valé kapcsolat:
1050
1 051

1050

Paraméterrel
valé kapcsolat:
1021

1 054

1 051
Paraméterrel
valé kapcsolat:
1 021
1054

610.00260.77.000 - 03.2016

Minimalis frekvencia Egység: Hz

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 400 (bejegyezve!)
S. xy o Def: 25

A minimalis frekvencia a hajtomi-szabalyoz¢é altal adott frek-
vencia, ahogy jovahagyast kap és nem all fenn kiegészit6 el6irt
érték.

Nem éri el ezt a frekvenciat, ha

a) a hajtdomd leallasabdl gyorsul.

b) a frekvenciavaltot letiltja. A frekvencia ekkor 0 Hz-re csékken,
miel6tt leall.

c) a frekvenciavaltot reverzalja (1.150). A forgasmezé megfordi-
tasa 0 Hz-nél torténik.

d) a standby funkcid (3.070) aktiv.

Maximalis frekvencia Egység: Hz
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 5 Sajat érték
rek: pot: max: 400 (bejegyezve!)
Lasd az adat-
S xy 2 tablat

A maximalis frekvencia az a frekvencia, amelyet a valté az el6irt
érték fliggvényében maximalisan lead.

Fékido Egység: s
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0,1 Sajat érték
rek: pot: max: 1000 (bejegyezve!)
S. xy 5 D?f: Tipusflug-
gb

A 1. fékid6 az az idé, amely a valténak sziikséges ahhoz, hogy a
max. frekvenciardl (1.021) 0 Hz-re fékezzen.

Ha a beallitott fékidé nem tarthaté be, akkor a leheté leggyor-
sabb fékidé valosul meg.

1. felfutasi id6 Egység: s
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0,1 Sajat érték
rek: pot: max: 1000 (bejegyezve!)
S. xy 5 D?f: Tipusflg-
gb

Az 1. inditasi id6 az az id6, amely a valtonak sziikséges ahhoz,
hogy 0 Hz-rél a max. frekvenciara gyorsitson.

A felfutasi id6 meghatarozott feltételekkel meghosszabbithato,
pl. a hajtomu szabalyozé tulterhelésével.
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1052
Paraméterrel
valé kapcsolat:
1 021
1054

1053

Paraméterrel
valé kapcsolat:
1021

1 054

1054
Paraméterrel

valé kapcsolat:
1050-1 053

1100

Paraméterrel
valé kapcsolat:
1.130

1.131

2.051 - 2.057
3.050 - 3.071

© Gardner Denver Deutschland GmbH
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2. fékido Egység: s
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0,1 Sajat érték
rek: pot: max: 1000 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 10

A 2. fékid6 az az id8, amely a valtonak szilkséges ahhoz, hogy a
max. frekvenciardl (1.021) 0 Hz-re fékezzen.

Ha a beallitott fékidé nem tarthato be, akkor a lehetd leggyor-
sabb fékidé valdsul meg.

2. felfutasi id6 Egység: s
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0,1 Sajat érték
rek: pot: max: 1000 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 10

Az 2. inditasi id6 az az id6, amely a valtonak sziikséges ahhoz,
hogy 0 Hz-rél a max. frekvencidra gyorsitson.

A felfutasi id6 meghatarozott feltételekkel meghosszabbithatd,
pl. a hajtomu szabalyozé tulterhelésével.

Rampa kivalasztas Egység: integer

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 9 (bejegyezve!)
S. xy 5 Def: 0

A haszndlt rampapar kivalasztasa.

0 = 1. fékid6 (1.050) / 1. felfutasi id6 (1.051)

1 =2. fékidé (1.052) / 2. felfutasi id6 (1.053)

2 = 1. digitalis bemenet (hamis = 1. rampapar / igaz = 2. rampa-
par)

3 = 2. digitalis bemenet (hamis = 1. rdmpapar / igaz = 2. rampa-
par)

4 = 3. digitalis bemenet (hamis =1. rampapar / igaz = 2. rampa-
par)

5 = 4. digitalis bemenet (hamis = 1. rampapar / igaz = 2. rampa-
par)

6 = vevéi PLC

7 = 1. analég bemenet (a 4.030 paraméternél kell kivalasztani)

8 = 2. analég bemenet (a 4.060 paraméternél kell kivalasztani)

9 = 1. virtualis kimenet (4.230)

Uzemméd Egység: integer
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 3 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0

Uzemmod kivalasztéas.

A hajtomU-szabalyozé SW jévahagyas (1.131) és a hardver j6-
vahagyas utan fut

0 = frekvencia allité Uzem, a kivalasztott elGirt érték forras elbirt
értékével (1.130)

1 = PID folyamatszabalyozo, PID folyamatszabalyozo el6irt érté-
kével (3.050 - 3.071)

2 = fix frekvenciak, amelyekkel a 2.051 — 2.057 paraméterekben
meghatarozott frekvenciakkal

3 = kivalasztas integralt szoft PLC-n keresztul
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1130
Paraméterrel

valé kapcsolat:
3 062 - 3 069

1131
Paraméterrel
valé kapcsolat:
1.132
1.150
2.050
4.030
4.060
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Alapjel forras Egység: integer
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 10 (bejegyezve!)
S. xy o Def: 1

Meghatarozza azt a forrast, amelybdl az el6irt értéket olvassa ki.
0 = belsb pot.

1 = analég bemenet 1

2 = analég bemenet 2

3 = MMI/PC

4 = SAS

6 = motorpot.

7= Osszeg analég bemenet 1 és 2

8 = PID fix el6irt értékek (3.062 - 3.069)
9 = terepibusz

10 = integralt szoft PLC

Szoftver jovahagyas Egység: integer

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 16 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0

A FIGYELMEZTETES! A végrehajtott valtoztatastol fiiggden
a motor adott esetben kézvetleniil is beindulhat.

A forras kivalasztasa a szabdlyoz6 jévahagyashoz.

0 = 1. digitalis bemenet

1 = 2. digitalis bemenet

2 = 3. digitalis bemenet

4. digitalis bemenet

1. analég bemenet (a 4.030 paraméterben kell valasztani)
2. analég bemenet (a 4.060 paraméterben kell valasztani)
terepibusz

SAS Modbus (03.80 V-t0l)

8 = 1. digitalis bemenet jobbra / 2. digitalis bemenet balra
1.150, ,,0”-ra kell beallitani

9 = automata inditas

10 = integralt szoft PLC

11 = fix frekvencia bemenetek (minden bemenet, amelyet a
2.050 paraméterben kellett kivalasztani)

12 = bels6 potmérd

13 = foliabillenty(izet (billentylk start & stop)

14 = MMI/PC

15 = 1. virtualis kimenet

16 = foliabillenty(izet reteszel6

Ha a hardver jévahagyas és el@irt érték is rendelkezésre all,
adott esetben a motor kézvetlenll beindulhat.

Ez az 1.132 paraméterrel sem akadalyozhaté meg.

3
4
5
6
7
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1132
Paraméterrel

valé kapcsolat:
1131

1150
Paraméterrel
valé kapcsolat:
1131
4030
4 060

© Gardner Denver Deutschland GmbH
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Inditasvédelem Egység: integer

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 6 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0

A szabalyozé jévahagyasra hato viselkedés kivalasztasa (1.131

paraméter).

Nincs hatasa, ha automata inditast valasztottak.

0 = azonnali inditas magas jelnél a szabalyozo jévahagyas indi-
tasi bemenetén

1 = inditas csak emelked§ oldalnal a szabalyoz6 jovahagyas
inditasi bemenetén

2 = 1. digitalis bemenet (funkcié magas jelnél aktiv
3 = 2. digitalis bemenet (funkcié magas jelnél aktiv
4 = 3. digitalis bemenet (funkcié magas jelnél aktiv
5 = 4. digitalis bemenet (funkcié magas jelnél aktiv
6 = integralt szoft PLC

7 = 1. analég bemenet (a 4.030 paraméternél kell kivalasztani)
8 = 2. analdg bemenet (a 4.060 paraméternél kell kivalasztani)

—_—— — —

Forgasirany Egység: integer

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 16 (bejegyezve))
S. xy 2 Def: 1

A forgasirany el8iras kivalasztasa.

0 = eldirt értéktdl fiiggd (fligg az elbirt érték elbjelétdl:hatra)
1 = csak elére (nem valtoztathaté a forgasirany)
2 = csak hatra (nem valtoztathato a forgasirany)
3 = 1. digitalis bemenet (OV = elbre, 24V = hatra
4 = 2. digitalis bemenet (OV = elbre, 24V = hatra
5 = 3. digitalis bemenet (OV = elbére, 24V = hatra
6 = 4. digitalis bemenet (OV = elbre, 24V = hatra
7 = integralt szoft PLC

8 = 1. analdg bemenet (a 4.030 paraméterben kell valasztani)

9 = 2. analdg bemenet (a 4.060 paraméterben kell valasztani)
10 = féliabillentylzet gomb forgasirany megforditas (csak jarod
motornal)

11 = foliabillentylizet gomb 1 elére / 2 hatra (megforditas mindig
lehet)

12 = féliabillentylzet gomb 1 elére / 2 hatra (megforditas csak
allé motornal lehet)

13 = virtualis kimenet (4.230)

14 = foliabillenty(izet forgasirany billentyd (csak) tizemi allapot-
ban) reteszeld

15 = foliabillenty(izet I. + 1l. gomb reteszeld

16 = féliabillentylzet I. + Il. gomb (csak allé motornal) reteszel6

=
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1180 Nyugtazoé funkcio Egység: integer
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 7 (bejegyezve!)
1181 i
1182 S. xy 2 Def: 3

A forras kivalasztasa hibanyugtazasra.

Hiba csak akkor nyugtézhatd, miutan elharitottak.

Bizonyos hibak csak a szabalyozé ki- és bekapcsolasa utan
nyugtazhatoék, lasd hibalista.

Automata nyugtazas paraméter 1.181-gyel.

0 = nem lehet kézzel nyugtazni

1 = ndvekvé oldal a digitalis bemeneten 1

2 = ndvekvd oldal a digitalis bemeneten 2

3 = n6vekvd oldal a digitalis bemeneten 3

4 = ndvekvd oldal a digitalis bemeneten 4

5 = féliabillentylzet (nyugtazé gomb)

6 = 1. analog bemenet (a 4.030 paraméterben kell valasztani)
7 = 2. analog bemenet (a 4.060 paraméterben kell valasztani)

1181 Automata nyugtazo funkcio Egység: s
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 1000000 (bejegyezve!)
1180 i
1182 S. xy 2 Def: 0

A nyugtazo funkcio mellett (1.180) automata hibanyugtazas is
valaszthato.

0 = nincs automata nyugtazas
> 0 = hiba automata visszaallitasi ideje masodpercben

1182 Automata nyugtazasszamilalo Egység:
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 500 (bejegyezve!)
1180 i
1181 S. xy 2 Def: 5

Az automata nyugtazo funkcié (1.181) mellett itt korlatozhaté a
maximalis automata nyugtazasok szama.

0 = nem korlatozottak az automata nyugtazasok

> 0 = a maximalisan engedélyezett automata nyugtazasok sza-
ma

Informacio

A mar megtdrtént automatikus nyugtazasok belsé szamlaldja visszaall, amikor a
motor a ,,nyugtdzasok maximalis szama x automatikus nyugtazasidé“ idétartama
alatt hiba fellépése nélkil fut (Motoraram > 0,2 A).

Példa az automatikus nyugtazas szamlalojanak visszaallitasara
nyugtézasok max. szama = 8 } 8 x 20 mp. = 160 mp.
Automatikus nyugtazasidé = 20 mp.

160 masodpercnyi hiba nélklli motoriizem utan a végrehajtott ,,automatikus nyug-
tazasok” belsé szamlaléja ,,0”-ra all vissza. A példaban 8 ,, automatikus nyugtazas”
lett elfogadva. Ha 160 mp-en belll hiba Iép fel, a 9. nyugtazasi kisérletnél a ,,22
hiba” aktivalédik. Ezt a hibat manualisan, a halézat ledllitasa utan kell nyugtazni.
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7.3.2 Fix frekvencia

Ezt a mdédot 1.100 paraméterben kell kivalasztani, lasd az tzemmaod kivalasztast
is.

2 050 Fix frekvencia méd Egység: integer
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 4 (bejegyezve!)
1.100 i
2.051 - 2.057 Def. 1

A felhasznalt digitalis bemenetek kivalasztasa a fix frekvenciak-
hoz.

0 = digitalis be 1 (fix frekvencia 1) (2.051)

1 = digitdlis be 1, 2 (fix frekvencia 1 - 3) (2.051 - 2.053)

2 = digitalis be 1, 2, 3 (fix frekvencia 1 - 7) (2.051 - 2.057)

3 = folia billenty(zet (1. gomb = fix frekvencia 1 / gomb 2 = fix
frekvencia 2)

4 = Fix frekvencia 1. gomb = fix frekvencia 1 / gomb 2 = fix frek-
vencia 2) reteszeld

2.051 - 2.057 Fix frekvencia Egység: Hz
Paraméterrel Paraméter-HB:  Atvételi dlla-  min: -400 Sajat érték
vald kapcsolat: pot: max: +400 (bejegyezve!)
1.020
1.021 Def:

1,100 2.051: 34
1:150 2.052: 67
5 050 2.053: 50

A frekvenciak, amelyeknek a 2.050-es paraméterben beadllitott 1
— 3 digitalis bemeneteken levé kapcsoldmintatol fliggéen meg
kell jelennie.

Lasd fix frekvencia, Uzemmaédok magyarazata [— 50].

7.3.3 Motor potméré

Ezt a mddot az 1.130 paraméterben kell kivalasztani. A funkcié a frekvencia allitd
Uzemmaod el6irt értékforrasaként és PID folyamatszabalyozasra is haszndlhato.

2150 MOP digitalis bemenet Egység: integer
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 8 (bejegyezve!)
1130 i
4 030 S. xy > Def: 0
4 060 Forras kivalasztasa az elGirt érték ndvelésére és csokkentésére.

0 = digitalis bemenet 1 + / digitalis bemenet 2 -

1 = digitalis bemenet 1 + / digitalis bemenet 3 -

2 = digitalis bemenet 1 + / digitélis bemenet 4 -

3 = digitélis bemenet 2 + / digitalis bemenet 3 -

4 = digitalis bemenet 2 + / digitalis bemenet 4 -

5 = digitdlis bemenet 3 + / digitalis bemenet 4 -

6 = analég bemenet 1 + / analég bemenet 2 - (a paraméter
4.030 / 4.060-ben kell valasztani)

7 = integralt szoft PLC

8 = féliabillentylzet (gomb 1 -/ gomb 2 +)
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2.151 MOP lépésszélesség Egység: %
Paraméterrel Paraméter-HB:  Atvételi dlla- min: O Sajat érték
valé kapcsolat: pot: max: 100 (bejegyezve!)
1.020 S. xy )

1.021 2 Def: 1
Lépéstav, amelyben az elirt értéket gombnyomasonként val-
toztatjuk.

2.152 MOP lépésid6 Egység: s
Paraméterrel Paraméter-HB:  Atvételi dlla- min: 0,02 Sajat érték
valé kapcsolat: pot: max: 1000 (bejegyezve!)

S xy » Def: 0,04

Azt az id6t adja meg, amely alatt 6sszegzi az eldirt értéket fo-
lyamatosan érkezé jel mellett.

2.153 MOP reakcioidé Egység: s
Paraméterrel Paraméter-HB:  Atvételi dlla- min: 0,02 Sajat érték
valé kapcsolat: pot: max: 1000 (bejegyezve!)

S-xy 0 Def: 0,3
Azt az id6t adja meg, amig a meglévé jel folyamatosnak tekint-
heté.

2.154 MOP tarolo Egység: integer
Paraméterrel Paraméter-HB:  Atvételi dlla- min: O Sajat érték
valé kapcsolat: pot: max: 1 (bejegyezve!)

S-xy 5 Def: 0

Meghatarozza, hogy a motorpot. el8irt értéke megmaradjon-e
aramszlnet utan is.

0 = inaktiv

1 = aktiv

PID folyamat-szabalyozo

Ezt a mddot az 1.100 parameterben kell kivalasztani, az elSirt érték forrast az
1.130 paraméterben kell kivalasztani, lasd a fix frekvenciat is, Uzemmaddok ma-

gyarazata [— 50].

3 050 PID-P erésités Egység:
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 100 (bejegyezve!)
1100
1130 S. xy 2 Def: 0.25

Erdsité faktor a PID szabalyozé aranyos része.

3 051 PID | erésités Egység: s’
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 100 (bejegyezve!)
1100
1130 S. xy 2 Def: 0.25

Erdsité faktor a PID szabalyozé integrans része.
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3 052
Paraméterrel
valé kapcsolat:
1100
1130

3 060
Paraméterrel
valé kapcsolat:
1.100
1.130
3.061

3 061
Paraméterrel

valé kapcsolat:
3060

3062 -3 068
Paraméterrel
valé kapcsolat:
1100
1130

3 069
Paraméterrel
valé kapcsolat:
1.100
3.062 - 3.068
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PID D erésités Egység: s
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 100 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0

Erdsité faktor a PID szabalyozé differencidlis része.

PID valds érték Egység: integer

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 3 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 1

A bemend forras kivalasztasa, amelybdl a valds értéket olvassa
be a PID folyamat-szabalyozé szamara.

0 = 1. analég bemenet

1 = 2. analég bemenet

2 = integralt szoft PLC

3 = Feldbus (fix Ggyfélspecifikus 2. bemenetméret)

PID inverz Egység: integer

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 1 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0

A valds érték forrast (paraméter 3060) invertalja.

0 = inaktiv

1 = aktiv
PID-fix elGirt értékek Egység: %

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 100 (bejegyezve!)
S. xy 5 Def: 0

PID fix el6irt értékek, amelyeket, a kapcsolasi mintatdl fliggbéen,
a 3.069 paraméterben beadllitott 1 - 3 digitalis bemeneteken kell
kiadni (az 1.130 paraméterben kell kivalasztani).

PID fix el6.érték Egység: integer

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 2 (bejegyezve!)
S. xy o Def: 0

A felhasznalt digitalis bemenetek kivalasztasa a fix frekvenciak-
nak.

0 = digitalis be 1 (PID fix el&irt érték 1) (3.062)

1 = digitalis be 1, 2 (PID fix el8irt érték 1 - 3) (3.062 - 3.064)

2 = digitalis be 1, 2, 3 (PID fix el6irt érték 1 - 7) (3.062 - 3.068)
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3 070

Paraméterrel
valé kapcsolat:
1020

3 071

Paraméterrel
valé kapcsolat:
3 060

3072

Paraméterrel
valé kapcsolat:

3073

Paraméterrel
valé kapcsolat:
3074

3074

Paraméterrel
valé kapcsolat:
3073
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PID készenléti id6 Egység: s
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 10000 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0

Ha a hajtémiu-szabalyozé, a beallitott idé minimalis frekvenciaja-
val (1.020 paraméter) mikodik, ledll a motor (0 Hz), 1asd a PID
folyamatszabdalyozast is, Uzemmddok magyarézata [— 50].

0 = inaktiv

>0 = a készenléti funkcio aktivalasaig tarté varakozasi idé

PID standby hiszterézis Egység: %
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 50 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0

A PID szabalyozé ébresztési feltétele a készenléti funkciobol.
Ha a szabadlyozasi kilonbdzet meghaladj a %-ban beadllitott ér-
téket, Ujra indul a szabalyozd, lasd a PID szabalyozé Gizemmo-
dokat is.

PID szarazfutasi ido Egység: s

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 32767 (bejegyezve!)
S. xy 5 Def: 0

Amikor ezutan a bedllitott id6é utan nincs elérve legalabb a PID
tényleges érték 5%-a és a hajtému-szabalyoz6 a maximalis
hatarértéken fut, a szabalyozo ,,PID szarazfutas” 16. sz. hiba
Uzenettel lekapcsol.

min. PID el6irt érték Egység: %

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 100 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0

A PID el@irt érték 2 paraméterrel korlatozhato.
Példa: 0 - 10 V el6irt érték

Para. Min PID elGirt érték = 20 %

Para. Max PID el&irt érték = 80%

eldirt érték < 2 V-nal = 20%

eldirt érték 2 V - 8 V kdzott =20 % - 80 %
el6irt érték > 8 V-nal = 80 %

max. PID elGirt érték Egység: %

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 10000 (bejegyezve!)
S. xy o Def: 0

A PID el6irt érték 2 paraméterrel korlatozhato.
Példa: 0 - 10 V eldirt érték

Para. Min PID el6irt érték = 20 %

Para. Max PID el@irt érték = 80%

el6irt érték < 2 V-nal = 20%

elirt érték 2 V - 8 V kdzott =20 % - 80 %
el6irt érték > 8 V-nal = 80 %
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3 080 PID-Minimalis frekvencia 2 Egység: Hz
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 400 (bejegyezve!)
1020 Def: 0

S. xy 2 et
A minimalis frekvencia a PID el@irt érték fliggvényében szamito-
dik
Példa:

1.020 minimalis frekvencia = 10 Hz
3.080 PID minimalis frekvencia 2 = 20Hz

minimalis frekvencia 0 % PID el6irt értéknél = 10 Hz
minimalis frekvencia 50 % PID el68irt értéknél = 15 Hz
minimalis frekvencia 100 % PID eléirt értéknél = 20 Hz
7.3.5 Analog bemenetek
Az 1 és 2 analég bemenetre (Alx — Al1/AI2 abrazolas)

4 020/4 050 Alx bemenettipus Egység: integer
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 1 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 2 (bejegyezve!)

Def:
S-xy 2 4020 1
40502

Az 1/2 analég bemenetek funkcidja
1 = feszliltségbemenet
2 = arambemenet

4 021/4 051 Alx-Norm. Alacsony Egység: %
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 100 (bejegyezve!)

S. xy 5 Def: 0

Meghatarozza az analég bemenetek minimalis értékét %-ban a
tartomany végértékébdl.

Példa:

0...10Vill. 0...20mA = 0%...100%

2...10Vill. 4...20mA = 20%...100%

4 022/4 052 Alx-Norm. Magas Egység: %
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 100 (bejegyezve!)

S. xy > Def: 100

Meghatarozza az analég bemenetek maximalis értékét %-ban a
tartomany végeértékébdl.

Példa:

0...10Vill. 0...20mA = 0%...100%

2...10Vill. 4...20mA = 20%...100%

4 023/4 053 Alx holtmenet Egység: %
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 100 (bejegyezve!)

S. xy 5 Def: 0
Holtmenet az analdg bemenetek tartomany végértékének szaza-
lékaban.
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4 024/4 054

Paraméterrel
valé kapcsolat:

4 030/4 060

Paraméterrel
valé kapcsolat:

4 033/4 063
Paraméterrel
valé kapcsolat:
4 034/4 064
4 035/4 065

4 034/4 064
Paraméterrel
valé kapcsolat:
4 033/4 063
4 035/4 065

4 035/4 065

Paraméterrel
valé kapcsolat:
4 033/4 063
4 035/4 065

4 036/4 066

Paraméterrel
valé kapcsolat:
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Alx szlir6id6 Egység: s
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0,02 Sajat érték
rek: pot: max: 1,00 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0

Az analdég bemenetek szlirési ideje masodpercben.

Alx funkcio Egység: integer

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 1 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0

Az 1/2 analég bemenetek funkcioja.

0 = analég bemenet

1 = digitalis bemenet

Alx fizikai egység Egység:

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 10 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0

Kiilénb6z6, megjelenitendd fizikai mértékek kivalasztasa.
0=%

1 = bar

2 = mbar

3 = psi

4 =Pa

5 =m¥h

6 = I/min

7=°C

8=°F

9=m

10 =mm
Alx fizikai minimum Egység:

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: -10000 Sajat érték
rek: pot: max: +10000 (bejegyezve!)
S. xy 5 Def: 0

Megjelenitendd fizikai egység alsé hataranak kivalasztasa.
Alx fizikai maximum Egység:

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: -10000 Sajat érték
rek: pot: max: +10000 (bejegyezve!)
S. xy 5 Def: 100

Megjelenitendd fizikai egység felsé hataranak kivalasztasa.
Alx id6 Huzaltorés Egység:

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 32767 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0

A hélézat bekapcsolasa utan a huzaltérés felismerése csak ez-
utan a beallitott id6é utan aktivalédik.
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4 037/4 067
Paraméterrel

valé kapcsolat:

Paraméterek
Alx inverz Egység: integer
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 1 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0

Itt invertalhaté az analog bemenet jele.
0 = inaktiv (Bsp. 0V =0% 10 V =100 %)
1 = aktiv (Bsp. 0V =100 % 10V = 0 %)

7.3.6 Digitalis bemenetek

4.110-4.113

Paraméterrel
valé kapcsolat:

Dix inverz Egység: integer
Paraméter-HB:  Atvételi dlla- min: O Sajat érték
pot: max: 1 (bejegyezve!)
S-xy 5 Def: 0

Ezzel a paraméterrel invertalhaté a digitalis bemenet.
0 = inaktiv
1 = aktiv

7.3.7 Analog kimenet

4100

Paraméterrel
valé kapcsolat:
4101

4102

4.101

Paraméterrel
valé kapcsolat:
4.100

© Gardner Denver Deutschland GmbH

AO1 funkcioé Egység: integer
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 40 (bejegyezve!)
S. xy 5 Def: 5

Az analég kimeneten kiérkez6 folyamat érték kivalasztasa.
A kivalasztott folyamat értékt6l fliggéen kell korrigalni az szab-
vanyositast (4.101/4.102).

0 = nincs bekotve / integralt szoft PLC

1 = kdztes kori feszliltség

2 = haldzati feszliltség

3 = motorfesziiliség

4 = motoraram

5 = valos frekvencia

6 = kilséleg, fordulatszam érzékel6vel (ha rendelkezésre all)
mért fordulatszam

7 = aktualis sz6g vagy pozicio (ha rendelkezésre all)

8 = IGBT hémérséklet

9 = belsé hémérseéklet

10 = 1. analég bemenet

11 = 2. analég bemenet

12 = el6irt frekvencia

13 = motorteljesitmény

14 = forgatdbnyomaték

15 = terepibusz

16 = PID eldirt érték

17 = PID valds érték

AO1-Norm. Alacsony Egység:
Paraméter-HB:  Atvételi dlla-  min: -10000 Sajat érték
pot: max: +10000 (bejegyezve!)
S.xy 5 Def: 0

Leirja, hogy a 0 — 10V kimeneti feszlltségre, ill. a 0 — 20mA ki-
meneti aramra melyik tartomanyt kell feloldani.
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4.102
Paraméterrel

valé kapcsolat:
4.100

Elmo
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AO1-Norm. Magas Egység:
Paraméter-HB:  Atvételi dlla- min: -10000 Sajat érték
pot: max: +10000 (bejegyezve!)
S-xy 0 Def: Tipusfig-

g6
Leirja, hogy a 0 — 10V kimeneti feszlltségre, ill. a 0 — 20mA ki-
meneti aramra melyik tartomanyt kell feloldani.

7.3.8 Digitalis kimenetek
Az 1. és 2. digitalis kimenetre (DOx — DO1/D02 abrazolas)

610.00260.77.000 - 03.2016

4 150/4 170
Paraméterrel
valé kapcsolat:
4151/4 171
4152/4 172

DOx funkcié Egység: integer
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 51 (bejegyezve!)
Def:
S-xy 2 4150: 18
4170: 19

A folyamatértékek kivalasztasa, amelyekre a kimenetnek kap-
csolnia kell.

0= nem kiosztott / integralt szoft PLC

1= koztes kori fesziltség

2= halozati fesziltség

3= motorfesziiltség

4= motoraram

5= frekvencia valds érték

6= —

7=—

8= IGBT hémérséklet

9= belsé hémérseklet

10= hiba (NO)

11=invertalt hiba (NC)

12= végfokozatok jovahagyas

13= digitdlis bemenet 1

14= digitdlis bemenet 2

15= digitalis bemenet 3

16= digitalis bemenet 4

17= lizemkész (tapfesziiltség be, HW engedélyezés nincs, motor
all)

18= kész (tapfeszilltség be, HW engedélyezés van, motor all)
19= Uizem (tapfesziltség be, HW engedélyezés van, motor fo-
rog)

20= Uzemkész + kész

21= Gzemkész + kész + Uzem

22= kész + lizem

23 = motorteljesitmény

24 = forgatényomaték

25 = terepibusz

26 = analég bemenet 1

27 = analég bemenet 2

28 = PID el6irt érték

29 = PID valds érték

50 = motoraramhatar aktiv

51 = elGirt érték 6sszehasonlitas (paraméter 6.070 — 6.071)
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4.151/4.171 DOx-On Egység:
Paraméterrel Paraméter-HB:  Atvételi dlla- min: -10000 Sajat érték
valé kapcsolat: pot: max: 10000 (bejegyezve!)
4.150/4.170 S. xy , Def: 0

Ha a beallitott folyamat érték meghaladja a bekapcsolasi hatart,
akkor a kimenetet 1-re teszi.

4.152/4.172 DOx-Off Egység:
Paraméterrel ~ Paraméter-HB: Atvételi dlla-  min: -10000 Sajat érték
valo kapcsolat: pot: max: 10000 (bejegyezve!)
4.150/4.170 S. xy , Def: 0

Ha a beallitott folyamat érték nem éri el a bekapcsolasi hatart,
akkor a kimenetet O-re teszi.
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7.3.9 Relék
Az 1. és 2. relére (Rel.x —rel. 1/rel. 2)
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4 190/4 210
Paraméterrel
valé kapcsolat:
4191/4 211
4192/4 212

Elmo
Rietschle

Rel.x funkcid Egység: integer
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 50 (bejegyezve))
Def:
S xy 2 4190: 11
4210: 0

A folyamatértékek kivalasztasa, amelyekre a kimenetnek kap-
csolnia kell.

0= nem kiosztott / integralt szoft PLC

1= koztes kori fesziltség

2= halozati fesziltség

3= motorfeszlltség

4= motoraram

5= frekvencia valos érték

6= —

T=—-

8= IGBT hémérséklet

9= belsd hémérséklet

10= hiba (NO)

11=invertalt hiba (NC)

12= végfokozatok jovahagyas

13= digitalis bemenet 1

14= digitalis bemenet 2

15= digitdlis bemenet 3

16= digitalis bemenet 4

17= lUzemkész (tapfesziiltség be, HW engedélyezés nincs, motor
all)

18= kész (tapfeszilltség be, HW engedélyezés van, motor all)
19= Gzem (tapfesziltség be, HW engedélyezés van, motor fo-
rog)

20= Uzemkeész + kész

21= lzemkész + kész + lizem

22= kész + lzem

23 = motorteljesitmény

24 = forgatonyomaték

25 = terepibusz

26 = analég bemenet 1

27 = analég bemenet 2

28 = PID eléirt érték

29 = PID valos érték

30 = STO csatorna 1

31 = STO csatorna 2

32 = frekvencia elGirt érték rampanal

33 = frekvencia el&irt érték

34 = fordulatszam valds érték

35 = frekvencia val6s érték dsszeg

36 = forgdbnyomaték dsszeg

37 = frekvencia elGirt érték rampanal 6sszeg

38 = frekvencia eldirt érték 6sszeg

39 = fordulatszam valds érték 6sszeg

50 = motoraramhatar aktiv

51 = elGirt érték 6sszehasonlitas (paraméter 6.070 — 6.071)
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4 191/4 211
Paraméterrel

valé kapcsolat:

4190/4 210

4 192/4 212
Paraméterrel

valé kapcsolat:

4190/4 210

4 193/4 213
Paraméterrel

valé kapcsolat:

4194/4 214

4 194/4 214
Paraméterrel

valé kapcsolat:

4 193/4 213

© Gardner Denver Deutschland GmbH

Paraméterek
Rel.x-On Egység:
HB Paraméte-  Atvételi dlla-  min: -10000 Sajat érték
rek: pot: max: 10000 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0

Ha a beallitott folyamat érték meghaladja a bekapcsolasi hatart,
akkor a kimenetet 1-re teszi.

Rel.x-Off Egység:
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: -10000 Sajat érték
rek: pot: max: 10000 (bejegyezve!)
S. xy 5 Def: 0

Ha a beallitott folyamat érték nem éri el a bekapcsolasi hatart,
akkor a kimenetet O-re teszi.

Rel.x-On késés. Egység: s
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 10000 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0
A bekapcsolasi késleltetés id6tartamat adja meg.
Rel.x-Off késés. Egység: s
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 10000 (bejegyezve!)
S. xy o Def: 0

A kikapcsolasi késleltetés id6tartamat adja meg.
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7.3.10 Virtualis kimenet

610.00260.77.000 - 03.2016

A virtudlis kimenetet egy reléhez hasonléan lehet paraméterezni, amelyekhez az
alabbi paraméterek allnak rendelkezésre: 1.131 szoftver - jévahagyas/ 1.150 for-
gasirany/ 1.054 rampa kivalasztasa/ 5.090 paramétermondat csere/ 5.010 + 5.011
kilsé hiba 1 + 2

4 230 VO funkcié Egység: integer
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 51 (bejegyezve!)
1.054 Def- 0
1.131 S. xy 2 )

1.150 A folyamatértékek kivalasztasa, amelyekre a kimenetnek kap-
4.231 csolnia kell.

4.232 0= nem kiosztott / integralt szoft PLC

5.010/5.011 4= kaztes kéri feszilltség

5.090 2= hélézati fesziiltség

3= motorfesziltség

4= motoraram

5= frekvencia valés érték

6= —

7T=—

8= IGBT hémérséklet

9= belsé hémérséklet

10= hiba (NO)

11= invertalt hiba (NC)

12= végfokozatok jovahagyas

13= digitalis bemenet 1

14= digitdlis bemenet 2

15= digitdlis bemenet 3

16= digitalis bemenet 4

17= Uzemkész (tapfesziltség be, HW engedélyezés nincs, motor
all)

18= kész (tapfesziiliség be, HW engedélyezés van, motor all)
19= lizem (tapfesziiltség be, HW engedélyezés van, motor fo-
rog)

20= lzemkész + kész

21= lzemkész + kész + lizem

22= kész + Uzem

23 = motorteljesitmény

24 = forgatényomaték

25 = terepibusz

26 = analég bemenet 1

27 = analég bemenet 2

28 = PID el@irt érték

29 = PID valos érték

30 = STO csatorna 1

31 = STO csatorna 2

32 = frekvencia elGirt érték rampanal

33 = frekvencia elGirt érték

34 = fordulatszam valds érték

35 = frekvencia valos érték Osszeg

36 = forgdbnyomaték dsszeg

37 = frekvencia elGirt érték rampanal 6sszeg
38 = frekvencia el@irt érték 6sszeg

39 = fordulatszam valés érték dsszeg

50 = motoraramhatar aktiv

51 = elGirt érték dsszehasonlitas (Para. 6.070 - 6.071)
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4 231
Paraméterrel

valé kapcsolat:

4230

4 232
Paraméterrel

valé kapcsolat:

4230

4 233
Paraméterrel

valé kapcsolat:

4234

4 234
Paraméterrel

valé kapcsolat:

4.1233

7.3.11 Kiilsé hiba

5010/5 011
Paraméterrel

valé kapcsolat:

4.110 bis
4.113
4.230

© Gardner Denver Deutschland GmbH

Paraméterek
VO-On Egyseg:
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 32767 Sajat érték
rek: pot: max: 32767 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0

Ha a beallitott folyamatérték meghaladja a bekapcsolasi hatart,
akkor a kimenetet 1-re teszi.

VO-Off Egység: s
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 32767 Sajat érték
rek: pot: max: 32767 (bejegyezve!)
S. xy 5 Def: 0

Ha a beallitott folyamatérték nem éri el a bekapcsolasi hatart,
akkor a kimenetet O-re teszi.

VO-On késés Egység: s
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 10000 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0
A bekapcsolasi késleltetés id6tartamat adja meg.
VO-Off késés Egység:
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 10000 (bejegyezve!)
S. xy o Def: 0

A kikapcsolasi késleltetés id6tartamat adja meg.

Kiils6 hiba 1/2 Egység: integer

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 7 (bejegyezve!)
Def:
S Xy 2 5010: 4
5011:0

A forras kivalasztasa, amelyen keresztll kiilsé hiba jelenthetd.
0 = nincs bekdtve / integralt szoft PLC

1 = 1. digitalis bemenet

2 = 2. digitalis bemenet

3 = 3. digitalis bemenet

4 = 4, digitalis bemenet

5 = virtualis kimenet (paraméter 4.230)

6 = 1. analog bemenet (a 4.030 paraméterben kell valasztani)
7 = 2. analdg bemenet (a 4.060 paraméterben kell valasztani)
Ha a kivalasztott digitalis bemeneten high (magas) jel van, a
hajtému-szabalyozé 23/24 sz. hibaval kapcsol 1/2 kiilsé hibara.
A 4.110 - 4.113 paraméterek segitségével a DIx inverz
invertalhatja a digitalis bemenet logikajat.
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7.3.12 Motoraram hatar

Ez a funkcié a motoraramot paraméterezett maximalis értékre korlatozza, parameé-
terezett aram-idS-fellilet elérése utan.

Ez a motoraram hatar az alkalmazasi szinten fellgyelt, ezaltal viszonylag alacsony

dinamikaval korlatoz. Ezt a funkcié kivalasztasakor megfeleléen figyelembe kell

venni.

A maximalis értéket a Motor aramhatar %-ban paraméter (5.070) hatarozza meg.
Ezt %-ban adja meg és a motor névleges aramra vonatkozik a Motoraram (33.031)
tipustabla adatokbdl.

A maximalis aram-id6-fellilet kiszamitasa a Motor aramhatar masodpercekben
(5.071) paraméter termékbdl torténik és a kivant motor aramhatar 50 % fix

tularamabdl.

Mihelyt tullépi ezt az aram-id6-felliletet, a motoraramot a fordulatszam hatarérték-
re t6rténd leszabdlyozasaval korlatozza. Ha tehat a hajtom( szabalyozo6 kimend
arama a motoraramot (33.031 paraméter), a beallitott %-os hatarral szorozva
(5.070 paraméter) a beallitott idére (5.071 paraméter meghaladija, csékken a motor
fordulatszama egészen addig, amig a kimené aram a beallitott hatarérték ala nem

esik.

A leszabalyozas Pl szabdlyozé alapjan torténik, amely az aramkilénbdzettdl flg-
getlentl mdkodik.

A teljes funkcio a Motor aramhatar %-ban paraméter (5.070) nulla allitasaval

inaktivalhato.

5070 Motoraram hatar Egység: %
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valo kapcsolat: rek: pot: max: 250 (bejegyezve!)
5071 2 Def: 0
33 031 S. xy et

0 = inaktivalt
lasd: Motoraram hatér [— 72]

5071 Motoraram hatar Egység: s
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 100 (bejegyezve!)
5070 2 Def: 1
33 031 S. xy er.

Lasd: Motoraram hatar [— 72]

5.075 Hajtomii tényez6 Egység:
Paraméterrel Paraméter-HB:  Atvételi dlla- min: O Sajat érték
valé kapcsolat: pot: max: 10000 (bejegyezve!)
33.034 S. xy 2 Def: 1

610.00260.77.000 - 03.2016

Itt allithatd be hajtomd tényezé.

A hajtému tényezé segitségével korrigalhaté a mechanikus for-

dulatszam megjelenités.
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7.3.13 Blokkolas felismerése

5 080

Paraméterrel
valé kapcsolat:
5 081

5081
Paraméterrel

valé kapcsolat:
5080

5082
Paraméterrel

valé kapcsolat:
5233

5083

Paraméterrel
valé kapcsolat:

© Gardner Denver Deutschland GmbH

Blokkolas felismerése Egység: integer

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 1 (bejegyezve!)
S. xy o Def: 0

Ezzel a paraméterrel aktivalhat6 a blokkolas felismerés.
0 = inaktiv

1 = aktiv
Blokkolasi id6 Egység: s
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 50 (bejegyezve))
S. xy 2 Def: 2

Azt az id6t adja meg, amely utan felismeri a blokkolast.

Inditasi hiba aktiv Egység: integer

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 1 (bejegyezve!)
S. xy 2 Def: 1

Az inditasa hiba az aldbbiak szerint definialt: A valds érték eléri a
névleges motorfrekvencia 10%-at 30 masodperc utan (ameny-
nyiben az el6irt frekvencia < 10%, a hiba nem generalddik). Ha a
felfutasi id6 > 30 masodpercre paraméterezett, a 30 masodperc
helyére a fél felfutasi idé kertil.

0 = inaktivalt funkcio

1 = aktivalt funkcid

Inaktivalas hibanaplé 11 Egység: integer

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 10 (bejegyezve!)
S. xy 5 Def: 0

(ab V 03.80)

Kllsé 24 V ellatas esetén, itt lehet a 11. sz. hiba ,,Time Out
Leistung” (teljesitmény idétullépées) napldzasat megakadalyoz-
ni. Magat a hibaszamlalét ez nem érinti.

0 = inaktivalt funkcio

1 = aktivalt funkcié
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5090

Paraméterrel
valé kapcsolat:

5200

Paraméterrel
valé kapcsolat:

5 201

Paraméterrel
valé kapcsolat:

Elmo
Rietschle

Paramétermoindat csere Egység: integer
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 7 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0

Az aktiv rekord kivalasztasa.

0 = nem kiosztott

1 = 1. rekord aktiv

2 = 2. rekord aktiv

3 = 1. digitalis bemenet

4 = 2. digitalis bemenet

5 = 3. digitalis bemenet

6 = 4. digitalis bemenet

7 = integralt szoft PLC

8 = 1. virtudlis kimenet

A 2. rekordot a PC - szoftverben csak akkor jeleniti meg, ha a
paraméter <> 0. A kézi kezelS készllék kijelz6jén minden eset-
ben az aktualisan kivalasztott rekord értékei jelennek meg.

MMI kijelz6 elforgatasa Egység: integer
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 1 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0
(V 03.80-tol)

Csak fedélbe integralt MMI szamara

Itt hatarozhaté meg a kijelzd, ill. a billenty(kiosztas 180°-os el-
forgatasa.

0 = inaktivalt funkcio

1 = aktivalt funkcio

MMI tapl. kijelzé. Egység: integer
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 1 Sajat érték
rek: pot: max: 5 (bejegyezve!)
S. xy o Def: 1
(V 03.80-tol)

Itt lehet kivalasztani az MMI-ben megjelenitett allapotkijelzét.

1 = allapot 01: El8irt /Valds frekvencia / Motoraram

2 = Allapot 02: Fordulatszam / Motoraram / Folyamatérték 1

3 = Allapot 03: Fordulatszam / Motoraram / Folyamatérték 2

4 = Allapot 04: Fordulatszam / PID el@irt érték/ PID valds érték
5 = Allapot 05: Ugyfekej SPS kimeneti méret 1 /2 /3
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7.4 Teljesitményi paraméter
7.4.1 Motoradatok

33 001 Motortipus Egység: integer
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 1 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 2 (bejegyezve!)
33010 i

S. xy y Def: 1

Motortipus kivalasztas

1 = aszinkronmotor

2 = szinkronmotor

A vélasztott motortipustdl fliggéen jelennek meg a megfeleld
paraméterek.

A szabalyozasi médot (34.010 paraméter) szintén megfeleléen ki
kell valasztani.

33015 R optimalizalas Egység: %
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valo kapcsolat: rek: pot: max: 200 (bejegyezve!)

S. xy ; Def: 100
Ha sziikséges, ezzel a paraméterrel optimalizalhaté az inditasi
viselkedés.

33016 Motorfazisok felligyelete Egység: integer
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 1 (bejegyezve!)

S. xy 1 Def: 1

A ,Motoranschluss unterbrochen” (a motorcsatlakozas megsza-
kadt) hibaellenérzési funkcid (45. Hiba) ezzel a paraméterrel
inaktivalhato.

0 = ellenérzés inaktiv

1 = ellen6rzés aktiv

33 031 Motoraram Egység: A
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valo kapcsolat: rek: pot: max: 150 (bejegyezve!)
5070 ] .

S. xy ; D?f: Tipusflg-

g6
Ezzel torténik a névleges motoraram bedllitasa Iun vagy csillag-
vagy deltakapcsolasra.

33 032 Motorteljesitmény Egység: W
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 55000 (bejegyezve!)

S. xy y D?f: Tipusflg-
g6

Itt kell beadllitani azt a teljesitményi értéket [W] Pun, amely meg-
felel a motor névleges teljesitményének.
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33 034

Paraméterrel
valé kapcsolat:
34120

5075

33 035

Paraméterrel
valé kapcsolat:

33 050
Paraméterrel
valé kapcsolat:

33 105

Paraméterrel
valé kapcsolat:

33110

Paraméterrel
valé kapcsolat:

33 111

Paraméterrel
valé kapcsolat:

Motor fordulatszam

HB Paraméte-  Atvételi alla-
rek: pot:
S. xy 1

Elmo
Rietschle

Egység: rpm

min: 0 Sajat érték
max: 10000  (bejegyezve!)
Def: Tipusfug-

gé

Itt kell beirni a motor tipustabla értékét az nmn motor fordulat-

szamhoz.

Motorfrekvencia

HB Paraméte-  Atvételi alla-
rek: pot:
S. xy 1

Itt allitja be az fun motor névleges frekvenciat.

Allérész ellenallas

HB Paraméte-  Atvételi alla-
rek: pot:
S. xy 1

Egység: Hz

min: 40 Sajat érték
max: 100 (bejegyezve!)
Def: Tipusfig-
gé

Egység: Ohm
min: 0 Sajat érték
max: 30 (bejegyezve!)
Def: Tipusflg-
g6

Itt optimalizalhaté a allérész ellenallas, ha az automatikusan
szamitott érték (a motorazonosité) nem lenne elegendé.

Vezérl6 induktivitas

HB Paraméte-  Atvételi alla-
rek: pot:
S. xy 1

Csak aszinkronmotoroknak.

Egység: H
min: 0 Sajat érték
max: 100 (bejegyezve!)
Def: 0

Itt optimalizalhaté a vezérlS induktivitds, ha az automatikusan
szamitott érték (a motorazonositd) nem lenne elegendé.

Motorfesziiltség

HB Paraméte-  Atvételi alla-
rek: pot:
S. xy 1

Csak aszinkronmotoroknak.

Egység: V
min: O Sajat érték
max: 680 (bejegyezve!)
Def: Tipusflig-
g6

Ezzel torténik a névleges motorfesziiltség Iun bedllitasa vagy

csillag- vagy deltakapcsolasra.

Motor-cos phi

HB Paraméte-  Atvételi alla-
rek: pot:
S. xy 1

Csak aszinkronmotoroknak.

Egység: 1
min: 0,5 Sajat érték
max: 1 (bejegyezve!)
Def: Tipusflg-
g6

Itt kell beirni a motor tipustablaadatok értékét a cosphi teljesit-

ményi tényez6hdz.
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33 200

Paraméterrel
valé kapcsolat:

33 201

Paraméterrel
valé kapcsolat:

7.4.2 12T

33010
Paraméterrel
valé kapcsolat:
33 031
33101

33.011

Paraméterrel
valé kapcsolat:
33.100

33.138

Paraméterrel
valé kapcsolat:
33.100

© Gardner Denver Deutschland GmbH

Paraméterek
All6érész induktivitas Egység: H
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 100 (bejegyezve!)
S. xy 1 Def: 0

Csak szinkronmotoroknak.
Itt optimalizalhaté az allérész induktivitas, ha az automatikusan
szamitott érték (a motorazonositd) nem lenne elegendd.

Névleges folyas Egység: mVs
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 5000 (bejegyezve!)
S. xy ; Def: 0

Csak szinkronmotoroknak.
Itt optimalizalhaté a névleges folyas, ha az automatikusan sza-
mitott érték (a motorazonositd) nem lenne elegendé.

I°T-fakt.-motor Egység: %

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 1000 (bejegyezve!)
S. xy o Def: 0

Itt allithatd be a szazalékos aramkUiiszdb (a 33.031 motoraramra
vonatkoztatva) az integracié inditasahoz.

0% = Inaktiv
I2T id6 Egység: s
Paraméter-HB:  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
pot: max: 1200 (bejegyezve!)
S.xy 0 Def: 25
Az az id6, amely utan a hajtém(iszabalyozé I2T-vel lekapcsol.
Tartasi aram idé Egység: s
Paraméter-HB:  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
pot: max: 128000 (bejegyezve!)
S. xy
5 Def: 2

Csak aszinkronmotoroknak.
Az az id6szakasz, amelyre a hajtémlivet a fékrampa befejezése
utan egyenaram tartja.
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7.4.3 Kapcsolasi frekvencia

A belsd kapcsolasi frekvencia a teljesitményi rész vezérléséhez megvaltoztathato.
A magasabb beallitasi érték a motor csdkkent zajat eredményezi, azonban eré-
sebb elektromagneses 6sszeférhetéségi sugarzast és nagyobb veszteségeket a
hajtomUi-szabalyozon.

34 030
Paraméterrel

valé kapcsolat:

7.4.4 Szabalyoz6 adatok

610.00260.77.000 - 03.2016

34 010
Paraméterrel

valé kapcsolat:

33 001
34 011

34 020
Paraméterrel

valé kapcsolat:

34 021

34 021
Paraméterrel

valé kapcsolat:

34 090
Paraméterrel

valé kapcsolat:

Kapcsolasi frekvencia Egység: Hz

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 1 Sajat érték
rek: pot: max: 4 (bejegyezve!)
S. xy 5 Def: 2

A valté kapcsolasi frekvencia kivalasztasa.

1 =16 kHz

2=8kHz

4 =4 kHz
Szabalyozasi tipus Egység: integer

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 100 Sajat érték
rek: pot: max: 201 (bejegyezve!)
S. xy 5 Def: 100

A szabalyozasi tipus kivalasztasa.
100 = open-loop aszinkronmotor
200 = open-loop szinkronmotor

Megfogoé funkcio Egység: integer
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 1 (bejegyezve!)
S. xy o Def: 1

Ezzel a paraméterrel aktivalhaté a megfogo funkcio.
0 = inaktiv

1 = aktiv
Fogasidoé Egység: ms
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 10 000 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 100

Itt optimalizalhato a fogasidé, ha az automatikusan szamitott
eredmények (a motorazonositd) nem lennének elegenddek.

n szabalyozé Kp Egység: mA/rad/s

HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 10000 (bejegyezve!)
S. xy 5 Def: 150

Itt optimalizalhaté a fordulatszam-szabalyozé erdsitése, ha az
automatikusan szamitott eredmények (a motorazonosité) nem
lennének elegendbek.
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34 091

Paraméterrel
valé kapcsolat:

34 110

Paraméterrel
valé kapcsolat:
33 034

34 130

Paraméterrel
valé kapcsolat:

Paraméterek
n szabalyozé Tn Egység: s
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 10 (bejegyezve!)
S. xy o Def: 4

Itt optimalizalhaté a fordulatszam szabalyozé utanallitasi ideje,
ha az automatikusan szamitott eredmények (a motorazonosito)
nem lennének elegenddéek.

Megcsuszasvago Egység: integer
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 1 (bejegyezve!)
S. xy > Def: 0

Csak aszinkronmotoroknak.

Ezzel a paraméterrel optimalizalhatd, ill. inaktivalhaté a megcsu-
szas-kiegyenlités.

0 = inaktiv (viselkedés, mint a haldézaton)

1 = kompenzadlja a megcsuszast.

Fesziiltség szabalyozé tarta- Egység:
lék
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
rek: pot: max: 2 (bejegyezve!)
S. xy o Def: 0,95

Csak aszinkronmotoroknak.
Ezzel a paraméterrel korrigalhat6 a fesziiliség kiadas.

7.4.5 Négyzetes jelleggorbe

34.120

Paraméterrel
valé kapcsolat:
34.121

34.121

Paraméterrel
valé kapcsolat:
34.120

© Gardner Denver Deutschland GmbH

Négyz. jelleggérbe Egység: integer

Paraméter-HB:  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
pot: max: 1 (bejegyezve!)
S. xy i
> Def: 0
Csak aszinkronmotoroknak.
Itt aktivalhaté a négyzetes jelleggorbe funkcio.
0 = inaktiv
1 = aktiv
Folyaskorrekci6 Egység: %
Paraméter-HB:  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
pot: max: 100 (bejegyezve!)
S xy » Def: 50

Csak aszinkronmotoroknak.

Itt allithatd be, hogy hany szazalékra cstkkenjen a folyas.

Az Uzem kdzbeni tul nagy valtozasok tulfesziltség lekapcsolas-
hoz vezethetnek.
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7.4.6 Szinkronmotor szabalyozé adatok

34.225 Mezdbgyengités Egység: integer
Paraméterrel Paraméter-HB:  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: pot: max: 1 (bejegyezve!)

S xy 0 Def: 0

Csak szinkronmotoroknak.

0 = Inaktiv, a motor nem Uzemeltetheté mez&gyengitésben.

1 = Aktiv, a motor addig viheté a mezégyengitésbe, amig a valté
el nem éri a hatarat vagy a max. megengedett EMK-t.

34.226 Inditéaram Egység: %
Paraméterrel Paraméter-HB:  Atvételi dlla- min: 5 Sajat érték
valé kapcsolat: pot: max: 1000 (bejegyezve!)
34.227 S. xy ) Def- 25

Csak szinkronmotoroknak.
Itt korrigalhaté az aram, amelyet a szabalyozé inditasa el6tt a
motorba tettek. Motor névleges aram %-os értéke.

34.227 Init idé Egység: s
Paraméterrel Paraméter-HB:  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: pot: max: 100 (bejegyezve!)
34.226 S. xy ) Def: 0.25

Csak szinkronmotoroknak.
Itt allithatd be az az id8, amelybe a 34.226 inditéaramot viszik.

34 228 - Inditasi viselkedés Egység: integer
34 230
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valo kapcsolat: rek: pot: max: 1 (bejegyezve!)
S. xy 5 Def: 0

Csak szinkronmotoroknak.

Az indit6 viselkedés Vezérelt-re allitdsaval magasabb inditasi
nyomatékok érheték el.

0 = Szabdlyozott, a valté a berakdszakasz utan kdzvetlenll a
szabalyozasba kapcsol.

1 = Vezérelt, a berakdszakasz utan a forgasmezé a 34.229 indi-
térampaval vezérelve a 34.230 inditasi frekvenciara ndvekszik,
utana atkapcsol a szabalyozasba.
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7.4.7 Terepi busz
ERTESITES

Egy paraméterérték terepibuszont at té6rténé megvaltoztatdsa magaban
foglal egy EEPROM irasi jogot.

6 060 Terepibusz (Feldbus) cime Egység: integer
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valo kapcsolat: rek: pot: max: 127 (bejegyezve!)

S. xy > Def: 0

Ezen cim hasznadlatdhoz a cim kédolaskapcsoldjanak a beren-
dezésben 00 értéken kell alinia. A terepibusz cimvaltozasa csak
a hajtémii-szabalyozé Ujrainditasa utan kertl atvételre (V 03.80-
16l). A profibus berendezések a cim kddolaskapcsoléjanak a
,00” értékre és a paraméter ,,0”-ra allitdsanal automatikusan a
,Default 125“ cimre allitédnak.

6 061 Terepibusz adatatviteli se- Egység: integer
besség
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 8 (bejegyezve!)
S. xy 5 Def: 2
Csak CanOpen esetén:
0 = 1 MBit,
2 =500 kBit,
3 = 250 kBit,
4 =125 kBit,
6 = 50 kBit,
7 = 20 kBit,
8 = 10 kBit
6 062 Busz idétullépés Egység: s
Paraméterrel HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0 Sajat érték
valé kapcsolat: rek: pot: max: 100 (bejegyezve!)
S. xy 2 Def: 5

A busz idétullépése, azaz amikor a beallitott id§ letelte utan nem
jon taviirat a terepibusztél, automatikusan lekapcsolja a hajto-
mU-szabalyozét a ,,Bus-Timeout” (busz idétullépés) hibajellel.

A funkcid csak egy sikeres taviratkézbesités utan aktivalédik.

0 = ellenérzés aktiv.
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6 070/6 071

Paraméterrel
valé kapcsolat:
4.150

4170

4.190

4.210

4.230

Elmo
Rietschle

Eltérés eldirt / valés értéke Egység: %
HB Paraméte-  Atvételi dlla- min: 0% /0 Sajat érték
rek: pot: mp. (bejegyezve!)
max: 100% /
S. xy 2 32767 mp.
Def: 0% /0
mp.

Ezzel a funkcioval végrehajthaté egy el6irt / valds érték 6ssze-
hasonlitasa.

Az eredményt egy terepibusz allapotszé vagy egy digitalis kime-
net adja ki.

A 6.070 paraméter segitségével meghatarozhaté az el8irt érték
tdréstartomanya.

A 6.071 paraméter segitségével beallithato az az id6, amikor a
kimenet visszaallitasra keriil, amennyiben a valds érték a tlrés-
tartomanyon kiviilre kerdl.

Példa:

Uzemmod = PID szabalyozas

PID el@irt érték = 50 %

6.070=10 %

6.071 =1 mp.

Amint a valds érték 40 % és 60 % kdzé esik, a kimenet Iétrejon.
Amint a valds érték 1 masodperccel a 40-60 %-o0s tartomanyon
kivilre keril, a kimenet visszaall.
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A fejezetben talalhato témak:
= a LED villogd kdd abrazolasa a hibafelismeréshez
= a hibafelismerés leirasa a PC eszkdzdkkel
= hiba- és rendszerhiba lista
= Hibafelismer6 elbirasok az MMI kézi kezel6késziilékkel

A FIGYELMEZTETES!

Sériilésveszély és aramiités veszélye!
A figyelmeztetések be nem tartasa stlyos személyi sériiléshez vagy jelentés
anyagi karokhoz vezethet.

1. A késziléken javitast csak a gyartd végezhet.

2. Szikség esetén a sérilt alkatrészeket vagy szerkezeti elemeket a pétalkatrész
lista segitségével kell potolni.

3. Kinyitds, szerelés vagy szétszerelés el6tt le kell kapcsolni a hajtomu-
szabalyozot.

8.1 LED villogé kod abraja hibafelismeréshez

Hiba jelentkezésekor a LED-ek a hajtomi-szabalyozén villogd kddot jelenitenek
meg, amellyel a hiba diagnosztizalhatd.

Az attekinté a kovetkezd tablazatot mutatja.
LED villogé kéd

Piros LED Zold LED Allapot

- Bootloader aktiv (valtakozva villog)
I\
- Uzemkész (aktivalas En_HW Ulizemre)
I\
° Uzemeltetés
- Y Figyelmeztetés
I\
) Hiba
- - A motoradatok azonositasa
I\ I\
Inicializalas

Firmware frissités

() Buszhiba Gizem
- Buszhiba tizemkész
"
LED ki ® LEDDbe
e LEDvillog @- LED gyorsan villog
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8.2 Hiba- és rendszerhibalista

Hiba esetén a hajtdémi-szabalyozé kikapcsol, és a vonatkozé hibaszamnak a
hibakodtablazatban vagy a PC-Tool eszkdzben lehet utananézni.

Elmo
Rietschle

A hibajelzések csak akkor torélhetdk, ha a hiba mar nem all fenn.
! A hibajelzések a kdvetkezd mddokon toérdlheték:
Digitalis bemeneten (programozhaté) keresztiil

Pobh =

5.

Hibaazonositas

Sz.

1

10

11

13

14

15

16

17

18

Hiba megnevezése
Tul alacsony feszlilt-
ség a 24 V-os alkal-
mazasban

Tul magas fesziiltség
a 24 V-os alkalma-
zasban

Az ligyfél PLC-jének
a verzidja nem meg-
felel6

Alkalma-
zas<>teljesitmény
kommunikacié

Paraméterkioszté

Teljesitmény idétul-
lépés

1. analég kabel
(4..20mA/

2 ...10V) kabeltoré-
se

2. analdg kabel
(4..20mA/

2 ... 10 V) kabeltoreé-
se

Blokkolas felismeré-
se

PID szarazfutas

Inditasi hiba

Az alkalmazas
meghajtémU szaba-
lyozoéjanak hémér-
séklete tul magas

610.00260.77.000 - 03.2016

MMI kézi kezel6 készlilékkel

Automatikus torlés funkcid (1.181 szamu paraméter) funkcioval

A készllék ki-/bekapcsolasaval

Feldbus (CANOpen, Profibus DP, EtherCAT) kapcsolaton keresztll

A kdvetkezdk a lehetséges hibajelzések listajat tartalmazzak. Az itt nem felsorolt
hibakkal kapcsolatosan vegye fel a kapcsolatot a gyartoval.

Hiba leirasa

Az alkalmazas tapfesziiltsége 15 V-
nal alacsonyabb

Az alkalmazas tapfesziiltsége 31 V-
nal magasabb

Az ugyfél PLC-jének a verzidja nem
kompatibilis a késztilék firmware-
jével

Az alkalmazas és teljesitmény nyom-
tatott aramkori kartyai kozti belsd
kommunikacio nincs rendben

A paraméter belsé kiosztasa nem
sikerllt az inicializalas soran

A teljesitményegység nem reagal

Az aramellatas, illetve a feszliltség
kisebb, mint az 1. analég bemenet
also hatarértéke (ez a hibaellenérzési
funkcié a 4.021-es paraméter 20%-
ra dllitasaval aktivalhato)

Az aramellatas, illetve a fesziiltség
kisebb, mint az 2. analég bemenet
alsé hatarértéke (ez a hibaellenérzési
funkcié a 4.021-es paraméter 20%-
ra allitasaval aktivalhato)

A motor meghajtétengelye reteszel-
ve van. 5 080

Nincs PID valdés érték a maximalis
fordulatszam ellenére

A motor nem indul/vagy nem megfe-
leléen. 5 082

Bels6 hémérséklet tul magas

84/102

Lehetséges ok/megoldas
A 24 V-os tapellatas tul van terhelve

A belsd 24 V-os tapfesziiltség nincs
rendben, vagy a kilsé tapfesziltség
nincs rendben

Az ugyfél PLC-jének, valamint a készu-
Iék firmware-jének a verziészamat el-
lendrizni kell

Elektromagneses Osszeférhetség za-
varok

A paraméterkészlet nem teljes

A 24 V-0s meghajté nem kap halézati
feszlltséget

Hibas klilsé érzékeld kabeltorése

Hibas kiilsé érzékel6 kabeltorése

Oldja ki a reteszt

PID valés érték érzékeld hiba. Terjessze
ki a szarazfutas 3.072 paramétert

Ellenérizze a motorcsatlakozasokat/a
motor- és szabalyozéparamétereket,
esetleg inaktivalja a hibat (5.082).

A hités nem megfelel6 / nagy nyoma-
ték melletti kis fordulatszam / a frek-
vencia tul magas
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Sz.

21

22

23

24

25

26

32

33

34

35

36

38

39

40

42

43
45

Hiba megnevezése
Busz id6tullépés

Torlési hiba
1. klils6 hiba
2. klilsé hiba

Motorazonositas

STO bemenetek
hitelessége

IGBT modul kioldott

Tul magas fesziiltség
a kdztes korben

Tul alacsony feszult-
ség a koztes kdrben

Motorhédmeérséklet
tul magas

Hal6zati aramellatas
megszakadasa

IGBT modulnal tul
magas hémérséklet

Tularam

A meghajtomu sza-
balyozd hédmérsékle-
te tul magas

I°T motorvédelmi
kapcsold

Foldelési hiba

Motorcsatlakozas
megszakadt

Hibafelismerés és -elharitas

Hiba leirasa

A buszos egység vagy az MMI kézi
kezel6készllék/a szamitdgép nem
valaszol

Az automatikus torlések maximalis
szama (1.182) tul lett Iépve

A paraméterezett hibabemenet aktiv.
5010

A paraméterezett hibabemenet aktiv.
5011

Hibas motorazonositas

A két STO bemenet allapota tébb
mint 2 mp-ig nem egyezett meg.

Az IGBT modul tularamvédelme
kioldott

A koztes kori feszliliség magasabb a
vonatkoz6 maximalis értéknél

A koztes kori feszliltség alacso-
nyabb a vonatkozé minimalis érték-
nél

A motor PTC ellenallasa kioldott

A szomszédos haldzati feszlltség
megszakadt

IGBT modulnal tul magas hémérsék-
let

Az hajtémli-szabalyozé kimend
arama magasabb, mint a vonatkozé
maximalis érték

Bels6 hémérséklet tul magas

A belsé I°’T motorvédelem (paramé-
terezhetd) kioldott

Egy motorfazis foldelési hibaja

A meghajtoszabalyozon keresztili

szabalyozas ellenére nincs motor-
aram
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Lehetséges ok/megoldas
Ellendrizze a busz vezetékeit

Ellendrizze a hibanaplét, és haritsa el a
hibat
Haritsa el a kiilsé hibat

Haritsa el a kiilsé hibat

Ellen&rizze a meghajtdém(i szabalyozé

és a motor, a szamitégép, az MMI kézi
kezel6készillék és a meghajtomu sza-
balyozo kozti csatlakozasokat! Inditsa
Ujra a motorazonositast!

Az STO bemenetek hibas kikapcsolasa.
Ellenérizze a vonatkozo vezetékezést.

Révidzarlat a motorban vagy motorve-
zetékben, illetve a
szabalyozdébeadllitasokban

Visszanyerés a motor generator lizem-
madjaban / a haldzati feszliltség tul
magas / a fordulatszam-szabalyozé
hibas beallitasa / a fékezési ellenallas
nincs csatlakoztatva vagy hibas / a
rampaidok tul révidek

A haldzati feszlltség tul alacsony / a
haldzati csatlakozo hibas / ellendrizze a
huzalozast

A motor tulterhelése (pl. alacsony for-
dulatszam melletti magas nyomaték),
illetve a kornyezeti hémérséklet tul ma-
gas

Egy fazis hianyzik / a halézati aramella-
tas megszakadt

A hiités nem megfeleld / nagy nyoma-
ték melletti kis fordulatszam / a frek-
vencia tul magas

Blokkolt motor / Ellenérizze a motor-
csatlakozast / A fordulatszamlalé hibas
beallitasa / Ellenérizze a motor paramé-
tereit / Tul alacsony rampaidék / A fék
nincs nyitva

A hités nem megfelel6 / nagy nyoma-
ték melletti kis fordulatszam / a frek-
vencia tul magas / tartos tulterhelés /
csOkkentse a kérnyezeti hémérsékletet
/ ellendrizze a ventilatort

tartés tulterhelés

Szigetelési hiba

Nincs csatlakoztatott motor ill. a csatla-
koztatas nem megfeleld. Ellendrizze a
fazisokat ill. a motorcsatlakozasokt, v.
csatlakoztassa 6ket megfeleléen. *
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Sz. Hiba megnevezése Hiba leirasa Lehetséges ok/megoldas
46  Motorparaméter A motorparaméter érvényességvizs- A paraméterkészlet nincs rendben
galata nem sikertilt
47  Meghajtdm(i szaba- A meghajtémi szabalyozé- A paraméterkészlet nincs rendben, a
lyozé-paraméter paraméter érvényességvizsgalata 33.001 szamu motortipus és a 34.010
nem sikerUlt szamu szabalyozasi mod nem lehetsé-
ges
48  Tipuscimke adatai Nem lett megadva motoradat. A motoradatokat a teljesitménycimke
szerint adja meg
49 Teljesitménykategd- A meghajtészabalyozé terhelése Ellendrizze az alkalmazast / csokkentse
rias korlatozas tébb mint 60 masodpercig megha-  a terhelést / méretezze nagyobbra a
ladta a vonatkozé maximalis meghajtémii szabalyozét
tulterheltségi értéket.
53 A motor le- Csak szinkronmotoroknak. Az erétér Tul nagy terhelés. Optimalizalja a sza-
allt/elakadt iranya elveszett balyozéparamétereket.

* Kivételes esetekben a szinkronmotoroknal szarazfutasban a hiba (nagyon ala-
csony motoraram esetén) helytelen(l jelenik meg.

Ha a fazisok ill. a motor csatlakozasai rendben vannak, ennek megfeleléen allitsa
be a 33.016 paramétert.
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A fejezetben talalhato témak:
= A hajtémli-szabalyoz6 szétszerelésének leirasa
» Utmutaté a szakszer( artalmatlanitdshoz

9.1 A hajtomii-szabalyozo szétszerelése

A\ VESZELY!
S, Veszélyes elektromos fesziiltség!
A‘{_/ Aramiités és a kondenzatorok elektromos kislilése okozta veszély.

® Valassza le a hajtéml(i-szabalyozoét a fesziiltségrél, és biztositsa a visszakap-
csolas ellen.

v" A bekapcsolds utan varjon két percet (a kondenzatorok kisilési ideje).
1. Nyissa ki a hajtémUi-szabalyozl fedelét.
2. Vdlassza le a vezetéket a kapcsokrol.
3. Tavolitson el minden vezetéket.
4. Tavolitsa el a hajtomi-szabalyozé / adapterlemez 6sszekétd csavarijait.
5. Tavolitsa el a hajtomi-szabalyozét.

9.2 Utmutaté a szakszer(i artalmatlanitashoz

A hajtéml(i-szabalyozd, a csomagolas és az elsé munkadarabok hulladékkezelését
annak az orszagnak az elbirasai szerint kell végrehajtani, amelyben a berendezést
teleptették.

A hajtomi-szabdlyozot nem szabad a haztartasi hulladékkal egytt kezelni, illetve
abban elhelyezni.
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10.1 Altalanos adatok
Miiszaki adatok 400 V-os késziilékek

Gyartasi méret MA MB MC GD
Javasolt motorteljesitmény 1,5 22 30 40 55 75 11,0 15,0 18,5 22,0
Kornyezeti h6mérséklet -25°C [-13°F] (harmatossag nélkil) - +50°C [+122°F] (névleges érték csok-
kenése nélkul) *
Halozati feszlltség [V] 3~ 400 -10% — 480 +10%
Halézati frekvencia [Hz] 47 - 63
Haldzati formak TN/TT
Halbzati aram [A] 3,3 46 62 79 10,8 148 23,2 282 33,2 398
Névleges aram, eff. 4,0 56 7,5 95 13,0 17,8 28,0 34,0 40,0 48,0
[IN 8 kHz/400 V-nal]
Min. fékellenallas [Q] 100 50 50 30
Maximalis tulterhelés A névleges aram 150 %-a 60 sec-ra 130%
Kapcsolasi frekvencia [kHz] 4, 8, 16, (gyari beallitas 8)
Forgasmezd frekvencia [Hz] 0-400
Véddéfunkcio Tul magas, tul alacsony feszlltség, I’t-korlatozas, révidzar, motor- valtd
hémérseéklet, billenésvédelem, blokkolasvédelem
Folyamatszabalyozas tetsz8legesen konfiguralhaté PID szabalyozé
Méretek 233 x 1583 x120 270x 189 x 140 307x223x18 414 x 294 x 232
ho x szé x ma [mm] 1
Suly adapterlemezzel egyUtt 3,9 5,0 8,7 21,0
[kal
Védelmi tipus [IPxy] 65 55
EMC teljesiti a DIN EN 61800-3, C2 osztaly kdvetelményeit

* az UL szabvany 508C szerint lasd UL specifikacio (English version) [— 96].

Megnevezés Funkcié

1-4 digitalis bemenet - Zajszint alacsony <5V / magas > 15V
- Imax(bei 24 V) = 3 mA
- Rin = 8,6kOhm

1, 2 analég bemenet - Be +/- 10 V vagy 0 - 20 mA

-Be2-10Vvagy 4 - 20 mA
- Felbontas 10 bit
- tlirésérték +/- 2 %
feszliltségbemenet:
- Rin = 10 kOhm
arambemenet:
- teher = 500 Ohm
1, 2 digitalis kimenet - rovidzarbiztos
- Imax =20 mA
1, 2 relé 1 valtékontakt (NO/NC)
maximalis kapcsolasi teljesitmény *:
- ohmos terhelésnél (cos ¢ = 1): 5 A ~230 V-nal vagy 5 A = 30 V-nal
- induktiv terhelésnél (cos ¢ = 0,4 és L/R =7 ms): 2 A ~ 230 V-nal vagy
2 A=30V-nal
maximalis kiiszébidé: 7 ms + 0,5 ms
elektromos élettartam: 100 000 kapcsolasi jaték

1. analég kimenet (aram) - révidzarlat-biztos
- lout = 0..20 mA
- teher = 500 Ohm
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Miszaki adatok

Megnevezés Funkcio

- tdrésérték +/- 2 %
1. analég kimenet (feszlilt- - révidzarlat-biztos
ség) -Uout=0..10V

24 \/ aramellatas

10 V dramellatas

-Ilmax =10 mA

- tlrésérték +/- 2 %

- U segédfesziiltség = 24 V DC

- révidzarlat-biztos

- Imax = 100mA

- 24 V kiils6 betaplalasa lehetséges
- U segédfesziiltség = 10 V DC

- révidzarlat-biztos

- Imax = 30 mA

*az UL 508C szabvany szerint max. 2 A engedélyezett

10.2 A kimeneti teljesitmény névleges értékének csokkentése

10.2.1

A hajtomi-szabalyozo két beépitett PTC ellendllassal rendelkezik (termisztor),
amelyek a hltétestet és a belsé hémérsékletet is felligyelik. Ahogy tullépi a meg-
engedett 95°C IGBT h6mérsékletet vagy a megengedett 85°C belsé h6mérsékle-
tet, lekapcsol a hajtoml(i-szabalyozé.

A hajtomi-szabalyozoé az 1,5 kW - 18,5 kW teljesitményi tartomanyban 150 % tul-
terhelésre 60 sec-ra (10 percenként) tervezett, a 22 kW névleges teljesitmény haj-
tomu-szabalyozd 130 % tulterhelésre 60 sec-ra (10 percenként) tervezett. A ko-
vetkez§ korllményekre a tulterhelési képesség csdkkentését, ill. annak idétarta-
mat figyelembe kell venni:

= A folyamatosan magasra allitott iitemfrekvencia >8kHz (terhelésfiiggé).

= Folyamatosan ndvekvé hiit6test hémérséklet, amelyet ledllitott I€égaram vagy
hétorlodas okoz (elszennyez8dott hiitébordak).

= A szerelési médtol fliggéen folyamatosan tul magas kdrnyezeti hémérséklet.
A mindenkori max. kimené értékek a kdvetkezé jelleggdrbék alapjan hatarozhatdk
meg.

Névleges érték csokkenése a megnoévekedett kornyezeti
hémeérséklettol

110%

100%

90%

80%

70%

60%

max. kimeneti aramra [%]

50%
-30 -20 -10 0 10 20 30 40 50 60 70
Kornyezeti hdmérséklet [°C]

Névleges érték csbkkentése a motoros szerelésli hajtomdi-szabalyozdra (minden gyartasi
méret)
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max. kimeneti aramra [%]

50%
-30 -20 -10 0 10 20 30 40 50 60

Kornyezeti hdmérséklet [°C]
Névleges érték csbkkentése falra szerelt hajtomii-szabalyozdra (A - C gyartasi méret)

110%

100%

90%

80%

70%

60%

max. kimeneti aramra [%]

50%
-30 -20 -10 0 10 20 30 40 50 60 70
Kornyezeti hdmérséklet [°C]
Névleges értek csbkkentése falra szerelt hajtomdi-szabalyozdra (C gyartdsi méret szell6z6
opcidval vagy D gyartasi méret)
10.2.2 Névleges érték csokkenése a felallitasi magassag miatt
Minden hajtémi-szabalyozéra vonatkozik:

= S1- Gzemben 1000 m tengerszint feletti magassagig nem sziikséges teljesit-
meény csokkentés.

= 1000 m = 2000 m tartomanyban 100 m felallitasi magassagonkeént 1 % telje-
sitmény csokkentés szilkséges. A 3-as tulfeszlltségi kategoriat kell betartani!

= 2000 m = 4000 m tartomanyban az alacsonyabb légnyomas miatt a 2-es tulfe-
szlltségi kategodriat kell betartani!

A tulfesziltségi kategoria betartasaral

= kilsé tulfesziltség védelmet kell hasznalni a hajtéml(i-szabalyozé haldzati
betap vezetékben.

= csokkenteni kell a bemeneti fesziltséget.
Kérjlk, forduljon a gyartéhoz.

A mindenkori max. kimend értékek a kdvetkezd jelleggdrbék alapjan hatarozhatok
meg.
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NNM [m] feletti magassag
A maximalis kimend aram névleges érték csékkentése a feldllitasi magassag kbvetkeztében
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max. bemeneti aram [%]

40%
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
NNM [m] feletti magassag

A maximalis bemend aram névleges érték csékkentése a felallitdsi magassag kbvetkeztében

10.2.3 A névleges érték csokkenése az litemfrekvencia miatt

A kovetkezd abra a kimend aramot az Gtemfrekvencia figgvényében abrazolja. A
hajtdémi-szabalyozé héveszteségének korlatozasara csdkkenteni kell a kimend
aramot.

Eligazitds: Nem csdkken automatikusan az Gtemfrekvencial!
A max. kimend értékek a kdvetkezd jelleggorbe alapjan hatarozhatok meg.

120%
110%
100%
90%
80%
70%
60%
50%
40%
30%
20%

max. kimeneti aram [%]

2 4 6 8 10 12 14 16

Utemfrekvencia [kHz]

A maximalis kimend daram névleges érték csékkentése az ltemfrekvencia kbvetkeztében
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A fejezet a kbvetkezd opcionalis tartozékok révid leirasa
= Adapterlemezek
= MMI kézi kezel8készllék RJ9 csatlakozé kabellel M12-es dugaljra

11.1 Fali adapterlemez

Minden hajtéml(i-szabalyoz6 gyartasi mérethez standard fali adapterlemez all ren-
delkezésre (beépitett csatlakozo lappal BG A-BG C-hez).

A 3D féjlok letdltése hajtomi-szabdlyozdhoz és adapterlemezekhez a www.gd-
elmorietschle.com cimen.

Rendelkezésre all négy furat az adapterlemez régzitésére, éppugy, mint az elekt-
romagneses dsszeférhetéség szerinti csavarozas is.

Hajtomii- A B (] D
szabalyozé gyar-
tasi méret

Teljesitmény [kW] 1,5 2,2-4,0 55-7,5 11,0-22,0
Megnevezés 2FX1619-0EROO 2FX1649-0ER0O 2FX1669-0ER0O 2FX1699-0ER00
Cikksz. 1650001619 1650001649 1650001669 1650001699
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11.2 MMI kézi kezelokésziilék 3 m RJ9 csatlakozdkabellel M12-es

dugaljra

Az MMI 2FX4520-0ER0O kézi kezelbkésziilék ipari termék (tartozékrész), amelyet
csak hajtomi-szabalyozéval egylttesen szabad hasznalnil! Az MMI kézi kezel6ké-
szllék csatlakoztatasa a hajtémui-szabalyozé beépitett M12 csatlakozasi helyére.
A kezel6késziilékkel a felhasznald képes lesz a hajtomU-szabalyozé paraméterei-
nek irasara (programozasra) és/vagy vizualizallasara. Akar 8 teljes rekord is el-
menthetd egyetlen MMI kézi kezel6késziilékben és masolhaté mas hajtomu-
szabalyozéra. A dijtalan PC szoftver alternativajakant teljes korl Gzembe helyezés
is lehetséges, kiilsé jelek nem szilkségesek.

11.3 Az M12/RS485 dugalj PC kommunikaciés USB kabele (valto

610.00260.77.000 - 03.2016

beépitve)

Az MMI kézi kezel6készulék alternativajaként a hajtomd szabalyozd 2FX4521-
OERO0O PC adapter segitségével és a PC szoftverével is Gizembe helyezhetd. A PC
szoftver a gyarté honlapjan, a www.gd-elmorietschle.com cimen dijtalanul all ren-
delkezésre.
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12.2

12.3

Engedélyek, iranyelvek és szabvanyok

A fejezet informacidkat tartalmaz az elektromagneses dsszeférhet6ségrél és a
mindenkori érvényes szabvanyokrol és engedélyekrdl.

Kotelez6 informacidt a hajtdmi-szabalyozé mindenkori érvényes engedélyeirdl a
hozz4 tartozé tipustabla tartalmaz!

Elektromagneses dsszeférhetdségi hatarérték osztalyok

Kérjik, vegye figyelembe, hogy az elektromagneses dsszeférhetéségi hatarérték
osztalyokat csak akkor lehet elérni, ha betartjak a 8 kHz standard kapcsolasi frek-
venciat. A felhasznalt telepité anyag fliggvényében és/vagy kuilsé kdrnyezeti felté-
telek esetén sziikségesség valhat kiegészitésként palasthullam sz(ir6 (ferrit gyd-
rdk) hasznalata. Esetleges fali szerelés esetén az arnyékolt (kétoldali, nagy fellle-
ten felhelyezett) motorkabelek hossza (max. 3 m) nem haladhatja meg az engedé-
lyezett hatarokat!

Az elektromagneses 6sszeférhetéségnek megfeleld vezetékezéshez ezen kivil
mindkét (hajtdémui-szabalyozé- és motoroldali) elektromagneses 6sszeférhetéség-
nek megfeleld csavarzatokat kell hasznalni.

ERTESITES

Lakokornyezetben ez a termék nagyfrekvenciaju zavarokat okozhat, ame-
lyek zavarmentesit6 intézkedéseket tehetnek sziikségessé.

IEC/EN 61800-3 szerinti osztalyozas

A hajtéml(i-szabalyozd kategoria minden kdrnyezetére definidlja a szakmai alap-
szabvany vizsgalati eljarasokat és élességi fokokra, amelyeket be kell tartani.

A kornyezet fogalmanak meghatarozasa
Elsédleges kdrnyezet (lako-, Uzleti és iparterllet):

Minden olyan terllet, amelyet kdzvetlenil kozOsségi alacsonyfesziiltségi csatlako-
z6rdl latnak el, pl.:

= lakoéterllet, pl. hazak, maganlakasok stb.

= kiskereskedelem, pl. Uzletek, szupermarketek

= kdzOsségi létesitmények, pl. szinhazak, palyaudvarok

= kultéri terlletek, pl. Gzemanyag kutak, parkolok

= konnydipar, pl. mihelyek, laboratériumok, kisizemek
Masodlagos kornyezet (ipar):

Ipari kdrnyezet ellatéhalézattal, amelyet nyilvanos alacsonyfesziiliségi halozattal
van le levalasztva transzformatorral.

Szabvanyok és iranyelvek

Specidlisan vonatkozo standardok:

= az elektromagneses 6sszeférhetéségrél szol6 iranyelv (a Tanacs 2004/108/EK
iranyelve EN 61800-3:2004)

= alacsonyfesziltségi iranyelv (a Tanacs 2006/95/EK iranyelve EN 61800-5-
1:2003)

= Termék szabvanylista
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Maximum Ambient Temperature (without models Suffix $S10):

Electronic Adapter Ambient Suffixe
INV MA 2 0.37 ADP MA WDM 45°C -
INV MA 2 0.55 ADP MA WDM 45° C -
INV MA 2 0.75 ADP MA WDM 45° C -
INVMA21.10 ADP MA WDM 40° C -
INV MA 4 1.50 ADP MA WDM 40° C -
INVMB 4 2.2 ADP MB WDM 45° C -
INV MB 4 3.0 ADP MB WDM 40° C -
INV MB 4 4.0 ADP MB WDM 35°C -
INVMC 4 5.5 ADP MC WDM 40° C Gx0
INVMC 475 ADP MC WDM 35°C Gx0
INVMC 4 5.5 ADP MC WDM 55°C Gx1
INVMC47.5 ADP MC WDM 50° C Gx1
INVMC 45.5 ADP MC WDM 50° C Gx2
INVMC 4 7.5 ADP MC WDM 45° C Gx2
INV MD 4 11.0 ADP MD WDM 55°C -
INV MD 4 15.0 ADP MD WDM 50°C -
INV MD 4 18.5 ADP MD WDM 40° C -
INV MD 4 22.0 ADP MD WDM 35°C -

Maximum Surrounding Temperature:

Electronic Adapter Ambient Suffixe
INVMC 45.5 ADP MC WDM 40° C S10
INVMC 475 ADP MC WDM 35°C S10

Required Markings

Enclosure intended for use with field-installed conduit hubs, fittings or closure
plates UL approved in accordance to UL514B and CSA certified in accordance to
C22.2 No. 18, environmental Type 1 or higher.

The INVEOR INV MC 4 with suffix S10 is for use in Pollution Degree 2 only.

Internal Overload Protection Operates within 60 seconds when reaching 150 % of
the Motor Full Load Current

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5 kA rms
symmetrical amperes, 230 Volts for INV Mx 2 or 480 Volts for INV Mx 4, maximum
when protected by fuses.

“Warning” — Use fuses rated 600 V/50 A for INV MA 2 only.
“Warning” — Use fuses rated 600 V/10 A for INV MA 4 only.
“Warning” — Use fuses rated 600 V/30 A for INV MB 4 only.
“Warning” — Use fuses rated 600 V/30 A for INV MC 4 only.
“Warning” — Use fuses rated 600 V/70 A for INV MD 4 only.

Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit
protection. Branch circuit protection must be provided in accordance with the
Manufacturer Instructions, National Electrical Code and any additional local
codes.
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All wiring terminals marked to indicate proper connections for the power supply,
load and control circuitry.

The tightening, torque to connect the motor terminals, is 26.55 Ib/in (size A to C)
and 5.31 Ib/in to connect the PTC (in all sizes).

Instruction for operator and servicing instructions on how to mount and
connect the products using the intended motor connection adapter, please
see Installing the drive controller integrated in the motor [— 25] and Adapter
plates [— 92] in the operating manual.

Use 75° C copper wires only.
Drives do not provide over temperature sensing.

For Mx 4 used in Canada: TRANSIENT SURGE SUPPRESSION SHALL BE
INSTALLED ON THE LINE SIDE OF THIS EQUIPMENT AND SHALL BE RATED
277 V (PHASE TO GROUND), 480 V (PHASE TO PHASE), SUITABLE FOR
OVERVOLTAGE CATEGORY Ill, AND SHALL PROVIDE PROTECTION FOR A
RATED IMPULSE WITHSTAND VOLTAGE PEAK OF 2.5 kV

Maximum Surrounding Temperature (sandwich version):

© Gardner Denver Deutschland GmbH

Electronic Overall heatsink Surroundin Suffix
dimensions g
INV MA 2 0.37 (150x27x210) mm 50°C Gx3
INV MA 2 0.55 (150x27x210) mm 50°C Gx3
INVMA 2 0.75 (150x27x210) mm 50°C Gx3
INVMA21.10 (150x27x210) mm 50°C Gx3
INV MA 4 0.55 (150x27x210) mm 65°C Gx3
INV MA 4 0.75 (150x27x210) mm 65° C Gx3
INVMA41.10 (150x27x210) mm 65°C Gx3
INV MA 4 1.50 (150x27x210) mm 65°C Gx3
INVMB 4 2.2 (200x40x250) mm 60° C Gx3
INV MB 4 3.0 (200x40x250) mm 60° C Gx3
INVMB 4 4.0 (200x40x250) mm 60° C Gx3
INVMC 4 5.5 (216x83x300) mm 65° C Gx3
INVMC 4 7.5 (216x83x300) mm 65° C Gx3
INVMD 4 11.0 to be defined to be Gx3
defined
INVMD 4 15.0 to be defined to be Gx3
defined
INVMD 418.5 to be defined to be Gx3
defined
INV MD 4 22.0 to be defined to be Gx3
defined
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CONDITIONS OF ACCEPTABILITY:
Use - For use only in complete equipment where the acceptability of the
combination is determined by Underwriters Laboratories Inc.

1. These drives are incomplete in construction and have to be attached to an
external heatsink in the end-use. Unless operated with the heatsink as noted
in item 2 of the conditions of acceptability below, temperature test shall be
conducted in the end-use.

2. Temperature test was conducted with drive installed on aluminum heatsink,
overall dimensions and ribs shape as outlined below:

3. Suitability of grounding for the combination of drive and heatsink needs to be
verified in accordance with the end-use standard.

4. Temperature test was not conducted on models INV MD 4. Suitability of drive
- heatsink combination shall be determined by subjecting to temperature test
in the end-use.

Required Markings

Internal Overload Protection Operates within 60 seconds when reaching 150 % of
the Motor Full Load Current.

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5 kA rms
symmetrical amperes, 230 Volts for INV Mx 2 or 480 Volts for INV Mx 4, maximum
when protected by fuses.

“Warning” — Use fuses rated 600 V/50 A for INV MA 2 only.
“Warning” — Use fuses rated 600 V/10 A for INV MA 4 only.
“Warning” — Use fuses rated 600 V/30 A for INV MB 4 only.
“Warning” — Use fuses rated 600 V/30 A for INV MC 4 only.
“Warning” — Use fuses rated 600 V/70 A for INV MD 4 only.

Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit
protection. Branch circuit protection must be provided in accordance with the
Manufacturer Instructions, National Electrical Code and any additional local
codes.

All wiring terminals marked to indicate proper connections for the power supply,
load and control circuitry.

Instruction for operator and servicing instructions on how to mount and
connect the products using the intended motor connection adapter, please
see Installing the drive controller integrated in the motor [— 25] and Adapter
plates [— 92] in the operating manual.

Use 75° C copper wires only.
Drives do not provide over temperature sensing.
For use in Pollution degree 2 only.

For Mx 4 used in Canada: TRANSIENT SURGE SUPPRESSION SHALL BE
INSTALLED ON THE LINE SIDE OF THIS EQUIPMENT AND SHALL BE RATED
277 V (PHASE TO GROUND), 480 V (PHASE TO PHASE), SUITABLE FOR
OVERVOLTAGE CATEGORY Ill, AND SHALL PROVIDE PROTECTION FOR A
RATED IMPULSE WITHSTAND VOLTAGE PEAK OF 2.5 kV
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12.4.2 Homologation CL (Version en francaise)

Engedélyek, iranyelvek és szabvanyok

Température ambiante maximale (sans modéles suffixe S10):

Electronic Adaptateur Ambiante Suffixe
INV MA 2 0.37 ADP MA WDM 45° C -
INV MA 2 0.55 ADP MA WDM 45° C -
INVMA 2 0.75 ADP MA WDM 45°C -
INVMA21.10 ADP MA WDM 40° C -
INV MA 4 1.50 ADP MA WDM 40° C -
INV MB 4 2.2 ADP MB WDM 45°C -
INV MB 4 3.0 ADP MB WDM 40° C -
INVMB 4 4.0 ADP MB WDM 35°C -
INVMC 45.5 ADP MC WDM 40° C Gx0
INVMC 4 7.5 ADP MC WDM 35°C Gx0
INVMC 45.5 ADP MC WDM 55° C Gx1
INVMC 475 ADP MC WDM 50°C Gx1
INVMC 4 5.5 ADP MC WDM 50°C Gx2
INVMC 475 ADP MC WDM 45° C Gx2
INVMD 4 11.0 ADP MD WDM 55°C -
INVMD 4 15.0 ADP MD WDM 50° C -
INV MD 4 18.5 ADP MD WDM 40° C -
INV MD 4 22.0 ADP MD WDM 35°C -

Température environnante maximale :

Electronic Adaptateur Ambiante Suffixe
INVMC 4 5.5 ADP MC WDM 40° C S10
INVMC 4 7.5 ADP MC WDM 35°C S10

Mentions requises

Boitier prévu pour une utilisation avec entrées de conduit filetées installées sur le
terrain, raccords ou plaques d'obturation approuvées UL conformément a
UL514B et certifieées CSA conformément a C22.2 No. 18, étiquetage
environnemental de type 1 ou plus.

Le variateur INVEOR INV MC 4 avec le suffixe S10 est exclusivement congu pour
une utilisation en environnement de degré de pollution 2.

La protection interne contre les surcharges se met en marche en |'espace de 60
secondes une fois 150 % du courant nominal du moteur atteints

Convient pour une utilisation sur un circuit capable de livrer pas plus de 5 kA
ampeéres symétriques rms, 230 volts pour INV Mx 2 ou 480 volts pour INV Mx 4
maximum en cas de protection par fusibles.

« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/50 A pour
INV MA 2 uniquement.

« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/10 A pour
INV MA 4 uniquement.

« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/30 A pour
INV MB 4 uniquement.

« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/30 A pour
INV MC 4 uniquement.
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« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/70 A pour
INV MD 4 uniquement.

La protection intégrée contre les courts-circuits a semi-conducteur n'assure pas
la protection du circuit de dérivation. Le circuit de dérivation doit étre protégé
conformément aux instructions du fabricant, au code national d'électricité et a
tout autre code local additionnel.

Toutes les bornes de céblage avec repéres pour les connexions correctes pour
I'alimentation électrique, la charge et les circuits de commande.

Le couple de serrage pour la connexion des bornes du moteur est de 26,55 Ib/in
(taille A a C) et de 5,31 Ib/in pour la connexion CTP (toutes les tailles).

Pour les instructions destinées a I'opérateur et les instructions de service
relatives au montage et a la connexion des produits a l'aide de I'adaptateur
de connexion du moteur prévu a cet effet, voir les Installation du régulateur
d'entrainement intégré au moteur [— 25] et Plaques adaptatrices [— 92]
contenus dans le Manuel d'utilisation.

Utiliser uniqguement des céables en cuivre 75° C.
Les entrainements ne permettent pas la détection de surtempérature.

Concernant le Mx 4 utilisé au Canada : LA SUPPRESSION DE TENSION
TRANSITOIRE DOIT ETRE INSTALLEE COTE LIGNE DE CET EQUIPEMENT ET
AVOIR UNE VALEUR NOMINALE DE 277 V (PHASE-TERRE), 480 V (PHASE-
PHASE), EN COMPATIBILITE AVEC LA CATEGORIE DE SURTENSION llI, ET
DOIT OFFRIR UNE PROTECTION CONTRE UN PIC DE TENSION ASSIGNEE DE
TENUE AUX CHOCS DE 2,5 kV

Température environnante maximale (version sandwich):

Electronic Dimensions hors tout du Environnan Suffixe
dissipateur te
INV MA 2 0.37 (150x27x210) mm 50°C Gx3
INV MA 2 0.55 (150x27x210) mm 50°C Gx3
INVMA 2 0.75 (150x27x210) mm 50°C Gx3
INVMA21.10 (150x27x210) mm 50°C Gx3
INV MA 4 0.55 (150x27x210) mm 65° C Gx3
INV MA 4 0.75 (150x27x210) mm 65°C Gx3
INVMA41.10 (150x27x210) mm 65°C Gx3
INV MA 4 1.50 (150x27x210) mm 65° C Gx3
INVMB 4 2.2 (200x40x250) mm 60° C Gx3
INV MB 4 3.0 (200x40x250) mm 60° C Gx3
INVMB 4 4.0 (200x40x250) mm 60° C Gx3
INVMC 4 5.5 (216x83x300) mm 65° C Gx3
INVMC 475 (216x83x300) mm 65° C Gx3
INVMD 4 11.0 to be defined to be Gx3
defined
INVMD 4 15.0 to be defined to be Gx3
defined
INVMD 4 18.5 to be defined to be Gx3
defined
INV MD 4 22.0 to be defined to be Gx3
defined
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Engedélyek, iranyelvek és szabvanyok

CONDITIONS D'ACCEPTABILITE :

Utilisation - Réservé a une utilisation dans un équipement complet pour lequel
I'acceptabilité de la combinaison est déterminée par Underwriters Laboratories
Inc.

1. Ces entrainements sont incomplets et doivent étre raccordés a un dissipateur
externe en utilisation finale. Sauf en cas d'utilisation avec dissipateur comme
mentionné au point 2 des conditions d'acceptabilité ci-dessous, il est
conseillé d'effectuer un test de température en utilisation finale.

2. Le test de température a été effectué avec un entrainement installé sur un
dissipateur en aluminium, dimensions hors tout et forme d'ailettes comme
indiqué ci-dessous :

3. La possibilité de mise a la terre de la combinaison entrainement et dissipateur
doit étre vérifiee conformément a la norme d'utilisation finale.

4. Le test de température n'a pas été conduit sur les modéles INV MD 4.
Déterminer si la combinaison entrainement - dissipateur est appropriée a
I'aide d'un test de température en utilisation finale.

Mentions requises

La protection interne contre les surcharges se met en marche en |'espace de 60
secondes une fois 150 % du courant nominal du moteur atteints.

Convient pour une utilisation sur un circuit capable de livrer pas plus de 5 kA
amperes symétriques rms, 230 volts pour INV Mx 2 ou 480 volts pour INV Mx 4
maximum en cas de protection par fusibles.

« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/50 A pour
INV MA 2 uniquement.

« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/10 A pour
INV MA 4 uniquement.

« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/30 A pour
INV MB 4 uniquement.

« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/30 A pour
INV MC 4 uniquement.

« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/70 A pour
INV MD 4 uniquement.

La protection intégrée contre les courts-circuits a semi-conducteur n'assure pas
la protection du circuit de dérivation. Le circuit de dérivation doit étre protégé
conformément aux instructions du fabricant, au code national d'électricité et a
tout autre code local additionnel.

Toutes les bornes de cablage avec repéres pour les connexions correctes pour
I'alimentation électrique, la charge et les circuits de commande.

Pour les instructions destinées a I'opérateur et les instructions de service
relatives au montage et a la connexion des produits a l'aide de I'adaptateur
de connexion du moteur prévu a cet effet, voir les Installation du régulateur
d'entrainement intégré au moteur [— 25] et Plaques adaptatrices [— 92]
contenus dans le Manuel d'utilisation.

Utiliser uniquement des cables en cuivre 75° C.
Les entrainements ne permettent pas la détection de surtempérature.
Réservé exclusivement a une utilisation en environnement de pollution de degré 2.

Concernant le Mx 4 utilisé au Canada: LA SUPPRESSION DE TENSION
TRANSITOIRE DOIT ETRE INSTALLEE COTE LIGNE DE CET EQUIPEMENT ET
AVOIR UNE VALEUR NOMINALE DE 277 V (PHASE-TERRE), 480 V (PHASE-
PHASE), EN COMPATIBILITE AVEC LA CATEGORIE DE SURTENSION IlI, ET
DOIT OFFRIR UNE PROTECTION CONTRE UN PIC DE TENSION ASSIGNEE DE
TENUE AUX CHOCS DE 2,5 kV
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