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2 M chie Oversigt over storrelser

Maltegninger
Drevregulatoren fas i folgende ydelsesklasser og under de naevnte storrelsesbe-
tegnelser.
Storrelser
Storrelsesbetegnelse drev- MA MB MC MD
regulator motorintegreret
anbefalet motoreffekt [kW] 1,5 2,2/3,0/4,0 55/75 11,0/15,0/
18,5/22,0
Mal [L x Bx Himm] 233x 1583 x 120 270x189x140 307 x223x 181 414 x294 x 232
© Gardner Denver Deutschland GmbH 5/102
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Om denne vejledning Rietechle

2.1 Opbevaring af dokumenterne

Opbevar denne driftsvejledning samt alle andre relevante dokumenter, sa de star
til radighed ved behov.

Giv denne vejledning videre til den driftsansvarlige for anlaegget, s& den stér til ra-
dighed ved behov.
2.2 Forklaring af symboler og begreber
| denne vejledning anvendes symboler og begreber med fglgende betydning.
Symbol Forklaring
! Betingelse, forudsaetning

@ Et trins handlingsanvisning
123 Flertrins handlingsanvisning
v Resultat

—
—_

- 54 Krydshenvisning med sideangivelse
El flere oplysninger, tip

Rotationsretningspil

E Fremforingsretningspil

Generelle advarselstegn (advarsel mod farer for kvaestelse)
Advarsel mod elektrisk spaending

Fare pa grund af elektrisk stad og elektrisk afladning. Vent to minutter efter fra-
koblingen (afladningstid for kompressorerne).

Advarsel mod varm overflade

\_z/
<2

>

COOROGIP*

Abn for vedligeholdelse eller reparation
Opret jordforbindelse for brug
Overhold vejledning

Brug fodbeskyttelse

Brug handbeskyttelse

Brug gjenbeskyttelse

Brug hovedbeskyttelse

Brug hgreveern

610.00260.71.000 - 03.2016 6/102 © Gardner Denver Deutschland GmbH
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Begreb
Anlaeg

Vakuumpum-
pe/kompressor

Motor
Kompressordel
Montageomgivelser

Driftsregulator

Om denne vejledning

Forklaring
Komponent pé betjeningssiden, som vakuumpumpen/kompressoren er indbyg-
geti.

Tilslutningsklar maskine til generering af vakuum og/eller overtryk.
Vakuumpumpen/kompressoren bestar af kompressordel og motor samt evt.
yderligere tilbehor.

Asynkronmotor til drift af vakuumpumpen / kompressoren.
Mekanisk del af sidekanalkompressoren uden motor.

Rum, hvori sidekanalkompressoren opstilles og drives (kan afvige fra indsug-
ningsomgivelserne).

Apparat til omdrejningstalregulering af vakuumpumpen / kompressoren. Drevre-
gulatoren kan monteres i neerheden af motoren (vaegmontering) eller integreret
pa vakuumpumpen / kompressoren

2.3 Andringer i forhold til sidste version
Andringer i forhold til version 10.2014

= Grafik opdateret

= Fejlkorrektur RJ11 (forkert) til RJ9 (rigtigt)

= 4.2 PIN-tildeling MMI/forbindelsesledning (NYT)
= 5.3.6 Styreporte

= 5.4.2 Mekanisk installation sterrelse A - C

= 5.4.3 Mekanisk installation sterrelse D (NYT)

= 6.2 Kommunikation
MMI i daekslet (NYT)
= 6.4.2 Ibrugtagning drevregulator veegmontering og udskiftning
Idrifttagning med pc og MMI i deekslet (NYT)
= 7.3.1 Basisparameter
parameter opdateret: 1.020; 1.054; 1.131; 1.132; 1.150; 1.180
= 7.3.2 Fast frekvens
parameter opdateret: 2.050
= 7.3.4 PID-procesregulator
Parameter opdateret: 3.060
Parameter NYT: 3.072; 3.073; 3.074; 3.080
= 7.3.5 Analoge indgange
Parameter NYT: 4.036/4.066; 4.037/4.067
= 7.3.8 Digitale udgange
Parameter opdateret: 4.150/4.170
= 7.3.9 Rele
Parameter opdateret: 4.190/4.210
= 7.3.10 Virtuel udgang (NYT)
Parameter NYT: 4.230; 4.231; 4.232; 4.233; 4.234
= 7.3.11 Ekstern fejl
Parameter opdateret: 5.010/5.011
= 7.3.13 Blokeringsregistrering
Parameter NYT: 5.082; 5.083; 5.200; 5.201
= 7.4.1 Motordata
Parameter NYT: 33.016
= 7.4.4 Regulatordata
Parameter slettet: 34.011; 34.012; 34.013

Parameter opdateret: 34.021
Parameter NYT: 34.020

© Gardner Denver Deutschland GmbH 7/102 03.2016 - 610.00260.71.000



Om denne vejledning Rietechle

7.4.7 Feltbus
Parameter opdateret: 6.060; 6.061; 6.062
Parameter NYT: 6.070/6.071

= 8.2 Liste over fejl og systemfeijl
Tabel fejlregistrering

= 9 Afmontering og bortskaffelse (NYT)
= 9.1 Afmontering af drevregulatoren (NYT)
= 9.2 Henvisninger vedr. fagligt korrekt bortskaffelse (NYT)

2.4 Yderligere geeldende dokumenter
Alle vejledninger, der beskriver anvendelsen af drevregulatoren, samt andre vej-
ledninger til alle anvendte tilbehgrsdele, f.eks.
Dokumentnummer Formal
- Driftsvejledning vakuumpumpe/ kompressor
610.00260.40.010 * Driftsvejledning 2FC4...-1PB ELLER
610.00260.40.020 * Driftsvejledning 2FC4...-1PN ELLER
610.00260.40.030 * Driftsvejledning 2FC4...-1SC ELLER
610.00260.40.040 * Driftsvejledning 2FC4...-1CB
610.00260.40.600 * Driftsvejledning manuel betjeningsenhed MMI

* afhaengigt af udfarelse ekstraudstyr eller tilbehgr

Download af 3D-filer (.stp) til drevregulatoren og adapterpladerne pa www.gd-
elmorietschle.com.

Til parametreringen af drevregulatoren star parameterbeskrivelsen til radighed til
download (www.gd-elmorietschle.com). | download-omradet findes alle nedven-
dige oplysninger til korrekt parametrering.
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3.1

Advarselsanvisning

A FARE

A\ ADVARSEL

A\ FORSIGTIG

BEMAERK

3.2

3.2.1

A\

Sikkerhed og ansvarn

Producenten haefter ikke for skader, der opstar som folge af manglende overhol-
delse af denne vejledning og de yderligere geeldende dokumenter [— 8].

Forklaring af advarselsanvisningerne

Forklaring

Fare, der ved manglende overholdelse af forholdsreglerne vil fare til dedsfald
eller sveere kropskvaestelser.

Fare, der ved manglende overholdelse af forholdsreglerne kan fore til dgdsfald
eller sveere kropskvaestelser.

Fare, der ved manglende overholdelse af forholdsreglerne kan fare til lette krops-
kveestelser.

Fare, der ved manglende overholdelse af forholdsreglerne kan fore til materielle
skader.

Sikkerhedsanvisninger

Folgende advarsler, forsigtighedsregler og instrukser er beregnet til at garantere
din sikkerhed og til at undga beskadigelse af drevregulatoren eller de dermed for-
bundne komponenter. | dette kapitel findes alle advarsler og instrukser, der er al-
ment gaeldende for handteringen af drevregulatorerne. De er opdelt i Generelt,
Transport & opbevaring, Idrifttagning, Drift, Reparation og Afmontering og bort-
skaffelse.

Specifikke advarsler og instrukser, der geelder for bestemte aktiviteter, findes i
starten af det enkelte kapitel og gentages eller suppleres i dette kapitel pa kritiske
punkter.

Lees disse informationer grundigt, da de er rettet mod din personlige sikkerhed og
ogsa serger for en laengere holdbarhed for drevregulatoren og apparater, der slut-
tet til den.

Generelt

A ADVARSEL

Denne drevregulator farer farlige spaendinger og styrer bevaegelige mekani-
ske dele, der ligeledes er farlige!

Hvis advarslerne ikke overholdes, eller instrukserne i denne vejledning ikke
folges, kan det fore til dod, alvorlige kvaestelser eller betydelige materielle
skader.

@ Kun relevant kvalificeret personale ma arbejde pa denne drevregulator. Dette
personale skal grundlaeggende vaere fortroligt med alle sikkerhedsinstrukser,
installations-, drifts- og vedligeholdelsesforanstaltninger, som findes i denne
vejledning. Perfekt og sikker drift af denne drevregulator forudsaetter korrekt
transport, ordentlig installation, betjening og vedligeholdelse.

A ADVARSEL

Fare for brand eller elektrisk stod!

Ulovlig brug, eendringer og brug af reservedele og tilbehor, der ikke saelges
eller anbefales af producenten af drevregulatoren, kan medfore brand, elek-
trisk stod og kvaestelser.

® Drevregulatorens kglelegeme og motor kan opvarmes til temperaturer over
70°C [158°F]. Ved monteringen skal der sgrges for en tilstreekkelig afstand til
omkringliggende komponenter. Inden der arbejdes péa drevregulator eller mo-
tor, skal der sgrges for en tilstreekkelig afkelingstid. Hvis det er nedvendigt,
skal der installeres bergringsbeskyttelse.

© Gardner Denver Deutschland GmbH 9/102 03.2016 - 610.00260.71.000



nSikkerhed 0og ansvar Rietechle

BEMAERK

Drevregulatoren kan kun bruges uden fare, hvis de ngdvendige omgivelses-
betingelser er opfyldt, se Egnede omgivelsesbetingelser [— 18].

BEMAERK

Denne driftsvejledning skal opbevares i naerheden af apparatet og vaere til
radighed for alle brugere.

BEMAERK

Inden installation og idrifttagning skal du laese disse sikkerhedsinstrukser
og advarsler grundigt igennem, ligesom du skal lzese de advarselsskilte, der
er placeret pa apparatet. Serg for, at advarselsskiltene holdes i leeselig til-
stand, og udskift manglende eller beskadigede skilte.

3.2.2 Transport og opbevaring

610.00260.71.000 - 03.2016

BEMAERK

Fare for skader pa drevregulatoren!

Hvis instrukserne ikke overholdes, kan drevregulatoren blive beskadiget og

odelagt ved den falgende idrifttagning.

® Perfekt og sikker drift af denne drevregulator forudsaetter fagligt korrekt opbe-
varing, opstilling og montering samt grundig betjening og reparation.
Ved transport og opbevaring skal drevregulatoren beskyttes mod mekaniske
sted og vibrationer. Ogséa beskyttelse mod ulovlige temperaturer (se Tekniske
specifikationer [— 88]) skal sikres.

10/102 © Gardner Denver Deutschland GmbH
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Sikkerhed og ansvarn

3.2.3 Idrifttagning

A FARE

Fare for kvaestelser pa grund af elektrisk stad!
Hvis advarslerne ikke overholdes, kan det fore til alvorlige skader pa krop-
pen eller betydelige materielle skader.

1.

Kun tradforbundne nettilslutninger er tilladt. Dette apparat skal jordforbindes
(DIN EN 61140; VDE 0140-1).

. Drevregulatorerne kan have bergringsstromme > 3,5 mA. Iht. DIN EN 61800-

5-1 kapitel 4.3.5.5.2 skal der placeres en ekstra beskyttelsesjordleder med
samme tvaersnit som den oprindelige beskyttelsesjordleder. Muligheden for at
tilslutte en anden beskyttelsesjordleder sidder under stromtilforslen (markeret
med massesymbol) pa apparatets yderside. En M6x15-skrue, der er egnet til
tilslutning (drejningsmoment: 4,0 Nm [2.95 ft Ibs]), leveres med adapterpla-
derne.

. Hvis der bruges drejestroms-drevregulatorer, er almindelige Fl-

fejlstramsafbrydere af typen A, ogsé kaldet RCD (residual current-operated
protective device), ikke tilladt til beskyttelse mod direkte eller indirekte berg-
ring! Fl-fejlstramsafbryderen skal, iht. DIN VDE 0160, afsnit 5.5.2 og EN
50178, afsnit 5.2.11.1 veere en universalstromsfolsom Fl-fejlstramsafbryder
(RCD type B).

. Folgende klemmer kan fare farlige spaendinger, ogsa néar motoren star stille:

v Nettilslutningsklemmerne X1: L1, L2, L3

v Motortilslutningsklemmerne X2: U, V, W

v Tilslutningsklemmerne X6, X7: Relaekontakterne relee 1 og 2
v PTC-tilslutningsklemmerne T1/T2

. Hvis der bruges forskellige speendingsniveauer (f.eks. +24 V/230 V), skal det

altid undgas, at ledningerne krydser hinanden! Desuden skal brugeren sgrge
for, at de gyldige forskrifter overholdes (f.eks. dobbelt eller forstaerket isolering
iht. DIN EN 61800-5-1).

. Drevregulatoren indeholder elektrostatisk farlige komponenter. Disse kompo-

nenter kan blive gdelagt ved ukorrekt behandling. Derfor skal forsigtigheds-
reglerne mod elektrostatisk opladning overholdes, nar der skal arbejdes pa
disse komponenter.

© Gardner Denver Deutschland GmbH 11/102 03.2016 - 610.00260.71.000



nSikkerhed 0og ansvar Rietechle

3.2.4 Drift
A FARE

Fare for kvaestelser pa grund af elektrisk stad eller motorer, der genstarter!
Hvis advarslerne ikke overholdes, kan det fore til alvorlige skader pa krop-
pen eller betydelige materielle skader.
® Overhold felgende instrukser ved driften:
v Drevregulatoren fungerer med hgje spaendinger.
v Ved drift af elektriske apparater star visse dele af apparaterne nedvendig-
vis under farlig spaending.

v Ngdstopanordninger iht. EN 60204-1:2006 skal holdes funktionsdygtige i
alle styreanordningens driftstilstande. En nulstilling af nedstopanordningen
ma ikke fare til ukontrolleret eller udefineret genstart.

v Stremforsyningskablet til drevregulatoren skal afbrydes synkront og pa alle
poler for at garantere en sikker afbrydelse fra nettet.

v For apparater med enfaset tilfersel og for BG D (11 til 22 kW) skal der hol-
des en pause p& mindst 1 til 2 min. mellem pa hinanden fglgende strem-
tilkoblinger.

v Bestemte parameterindstillinger kan bevirke, at drevregulatoren automa-
tisk starter igen efter et svigt af forsyningsspaendingen.

BEMAERK

Fare for skader pa drevregulatoren!

Hvis instrukserne ikke overholdes, kan drevregulatoren blive beskadiget og
odelagt ved den folgende idrifttagning.

1. Overhold felgende instrukser ved driften:

2. For at beskyttelsen mod motoroverbelastning fungerer, skal motorparametre-
ne konfigureres korrekt.

3. Beskyttelsen mod motoroverbelastning kan sikres via en PTC. Desuden sor-
ger drevregulatoren for en intern motorbeskyttelse. Se i den forbindelse para-
meter 33.100 og 33.101. I?T er iht. forindstilling FRA og ma ved drift ikke akti-
veres uden PTC.

4. Drevregulatoren ma ikke bruges som 'ngdstopanordning' (se EN 60204-
1:2006).

3.2.5 Vedligeholdelse og inspektion
Vedligeholdelse og inspektion af drevregulatoren ma kun udferes af relevant ud-
dannede elektrikere. £ndringer ved hard- og software méa kun udferes af produ-
centen, hvis de ikke beskrives eksplicit i denne vejledning.
Renggring af drevregulatoren

Ved korrekt drift er drevregulatoren vedligeholdelsesfri. | tilfaelde af stgvholdig luft
skal motorens og drevregulatorens kaleribber rengeres regelmaessigt. Ved appa-

rater, der er udstyret med integrerede ventilatorer, ekstraudstyr til BG C, serie ved
BG D, anbefales en rengaering med trykluft.

Maling af isoleringsmodstanden pa kontrolelementet

Det er ikke tilladt at lave en isoleringskontrol pa kontrolkortets indgangsklemmer.

610.00260.71.000 - 03.2016 12/102 © Gardner Denver Deutschland GmbH



RiGtochle Sikkerhed og ansvarn

Maling af isoleringsmodstanden pa stremdelen
| lobet af seriekontrollen testes drevregulatorens stremdel med 1,9 kV.

Hvis det skulle veere ngdvendigt at male en isoleringsmodstand i forbindelse med
en systemkontrol, kan det ske under falgende betingelser:

= der kan udelukkende udfares en isolationspravning for stromdelen,

= for at undgé ulovligt hgje spaendinger skal alle drevregulatorens forbindelses-
elementer afbrydes inden prgvningen,

= der skal bruges 500 V DC-isolationstestudstyr.

Testobjekt

500V ;
DC-isolationskontrolapparat

Isolationskontrol pd stremdelen

Trykprevning pa en drevregulator
Det er ikke tilladt at lave en trykprgvning pa en drevregulator.

3.2.6 Reparationer

A A FARE

Fare for kvaestelser pa grund af elektrisk stod!
Hvis advarslerne ikke overholdes, kan det fore til alvorlige skader pa krop-
pen eller betydelige materielle skader.

@ Nar drevregulatoren afbrydes fra netspaendingen, ma spaendingsfarende dele
pé apparatet og tilslutninger ikke berares med det samme péa grund af kon-
densatorer, der muligvis endnu er opladet.

BEMAERK

Fare for skader pa drevregulatoren!
Hvis instrukserne ikke overholdes, kan drevregulatoren blive beskadiget og
odelagt ved den folgende idrifttagning.

@ Reparationer pa drevregulatoren ma kun udferes af producenten.

© Gardner Denver Deutschland GmbH 13/102 03.2016 - 610.00260.71.000
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3.2.7

3.3

3.4

610.00260.71.000 - 03.2016

Afmontering og bortskaffelse

Skrue- og snapforbindelser, der er lette at lasne, gor det muligt at adskille
drevregulatoren i dens enkelte dele. Disse enkelte dele kan leveres til gen-
brug. Udfer bortskaffelsen i overensstemmelse med de lokale bestemmel-
ser.

Komponenterne med elektroniske dele ma ikke smides i det normale hus-
holdningsaffald. De skal indsamles separat med elektroniske og gamle
elektriske apparater iht. gaeldende lovgivning.

Bestemmelsesmaessig brug

Ved montering i maskiner er idrifttagningen af drevregulatoren (dvs. start af driften)
forbudt, indtil det konstateres, at maskinen overholder bestemmelserne i EF-
direktivet 2006/42/EF (maskindirektivet); EN 60204-1:2006 skal overholdes.

Idrifttagningen (dvs. starten af driften) er kun tilladt, hvis EF-direktiv 2004/108/EG
(EMC-direktivet) overholdes.

De harmoniserede standarder i serien EN 50178:1997 i forbindelse med EN
60439-1/A1:2004 skal bruges til denne drevregulator.

Denne drevregulator er ikke tilladt til drift i eksplosive omrader!

Reparationer ma kun foretages af autoriserede reparationssteder. Egenhaendige,
uautoriserede indgreb kan fore til ded, kveestelser og materielle skader. Producen-
tens garanti ophgrer i sa fald.

Ydre mekaniske belastninger, f.eks. hvis huset betraedes, er ikke tilladt!

Brug af drevenheder i udstyr, der ikke er stationzert, betragtes som en
usaedvanlig miljobetingelse og er kun tilladt iht. de geeldende standarder og
direktiver pa stedet.

Personalets kvalifikation og uddannelse

Alle personer, der skal arbejde med 2FC4, skal have gennemlaest og forstaet den-
ne vejledning og de gvrige gaeldende dokumenter [— 8].

Personale under oplaering méa kun arbejde med 2FC4, nar personale med den
nodvendige viden holder opsyn med dem.

Kun personale med felgende viden ma udfare de arbejdsopgaver, der er beskre-
vet i denne vejledning:

Kvalificeret personale iht. denne driftsvejledning og instrukserne pa selve produk-
tet er elinstallaterer, som er fortrolige med installation, montering, idrifttagning og

betjening af drevregulatoren samt de dermed forbundne farer, og som har de pas-
sende kvalifikationer i kraft af deres faglige uddannelse samt kendskab til de rele-
vante standarder og bestemmelser.
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3.5 Krav der skal opfyldes af ejeren

Elektroniske apparater er grundlaeggende ikke sikret mod svigt. Installateren
og/eller den driftsansvarlige for maskinen eller anlaegget er ansvarlig for, at drevet
bliver fort til en sikker tilstand, hvis apparatet svigter.

| DIN EN 60204-1; VDE 0113-1:2007-06 "Maskinsikkerhed" vises i kapitel "Maski-
ners elektriske udstyr" sikkerhedskravene til elektriske styringer. Disse er beregnet
til at garantere sikkerheden for personer og maskiner samt til at bevare maskinens
eller anlaeggets funktionsdygtighed og skal overholdes.

Funktionen for en ngdstopanordning skal ikke altid fare til frakobling af drevets
spaendingsforsyning. For at beskytte mod farer kan det vaere fornuftigt at holde
enkelte drev i drift eller at indlede bestemte sikkerhedsprocesser. Udfarelsen af
ngdstopforanstaltninger vurderes via en risikovurdering af maskinen eller anlaeg-
get inkl. det elektriske udstyr og bestemmes iht. DIN EN 13849 "Maskinsikkerhed
- sikkerhedsrelaterede dele af styresystemer" med valg af kredslgbskategori.
Ejeren sgrger for, at:

= Alt arbejde pa 2FC4 udferes af:

- Personale, der har den pakreevede Personalets kvalifikation og uddannelse

[— 14]
— Personale, der har informeret sig tilstrackkeligt i denne betjeningsvejled-
ning og alle andre relevante dokumenter [— 8]

Personalets instruktioner, kompetence og overvagning er ordnet.
Indholdet i denne vejledning og alle andre relevante vejledninger altid er til-
gaengeligt for personalet pa stedet.
Alle lokale og anlaegsspecifikke sikkerhedsforskrifter overholdes, f.eks.:

— Bestemmelser til forebyggelse af ulykker

— Sikkerheds- og driftsbestemmelser

- offentlige forsyningsselskabers forskrifter

— Standarder og love
= Faresituationer pa grund af elektrisk energi er udelukket.
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4.1 Opbygning af typebetegnelsen

2FC 4 152 -1 ST O
T 1T T
1 2 3 4 5 6
Artikelbetegnelse
1 2FC = Drevregulator 4 Monteringsform:
1 = integreret drevregulator
2 Tilslutningsspaending: 5 Model:
4=400V-15% — 480V +10 % ST = Standard
PB = Profibus
PN = Profinet
SC = Sercos llI
CB = CANopen
3 Effekt: 6 reserveret:
152 = 1,5 kW 0 = Standard
222 = 2,2 kW
302 = 3,0 kW
402 = 4,0 kW
552 = 5,5 kW
752 =7,5 kW
113 =11,0 kW
153 = 15,0 kW
183 = 18,5 kW
223 =22,0 kW

4.2 PIN-tildeling MMl/forbindelsesledning
PIN-tildeling M12-stik

Rund stikforbindelse 4-polet M12 A kodet
4
Tildeling stik M12 Signal
1 /\ [
\//3/\ 1 24V DC
k\" 2 RS 485 - A
:_//\/ 3 GND
) & ¢ 4 RS 485 - B
RJ9-stikforbindelse
—— RJ9-stikforbindelse
' PIN Signal
1 gul
2 gron
3 rad
4 brun
BEMARK! Farverne kan afvige
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4.3 Beskrivelse drevregulator
Denne drevregulator er et apparat til omdrejningstalregulering af trefasede dreje-
stremsmotorer.

Drevregulatoren kan integreres i en motor (med adapterplade standard) eller bru-
ges i naerheden af motoren (med adapterplade vaegmontering).

De tilladte omgivelsestemperaturer, der er oplyst i de tekniske data, henviser til
anvendelse ved meerkelast. Ved mange anvendelser kan der tillades hgjere tem-
peraturer efter grundig teknisk analyse. Disse skal i det enkelte tilfaelde godkendes
af producenten.

4.4 CE-meerkning

Med CE-meerkningen bekraefter vi som producent af apparatet, at drevregulatoren
opfylder de grundlzeggende krav i falgende direktiv:

= Direktiv om elektromagnetisk kompatibilitet (direktiv 2004/108/EF)

Overensstemmelseserklaeringen ligger klar til download pa www.gd-
elmorietschle.com.
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5.1 Sikkerhedsinstrukser vedr. monteringen

A\ ADVARSEL

1. Installationen ma kun foretages af relevant kvalificeret personale, der er udlaert

i opstilling, installation, idrifttagning og betjening af produktet. Arbejde pa
drevregulatoren, der er foretaget af ukvalificeret personale, eller manglende
overholdelse af advarsler kan fore til alvorlige kvaestelser eller betydelige ma-
terielle skader.

. Apparatet skal jordforbindes iht. EN 61140, NEC og @vrige, relevante standar-
der. Nettilslutninger skal vaere fast tradforbundet.

5.2 Forudseaetninger for installationen

5.2.1 Egnede omgivelsesbetingelser

Omgivelsesbetingelser

Opstillingsstedets hgjde:

Omgivelsestemperatur:

Relativ luftfugtighed:

Vibrations- og stedmod-
stand:

Elektromagnetisk kompatibi-

litet:
Afkealing:

610.00260.71.000 - 03.2016

1.
2.
3.

Op til 1000 m over havets overflade NHN [3280 ft above NHN] / over
1000 m [3280 ft] med nedsat effekt (1 % pr. 100 m [328 ft]) maks. 2000 m
[6560 ft], se Derating af udgangseffekten [— 89]

-25°C [-13°F] til +50°C [122°F]

(afvigende omgivelsestemperaturer er mulige i enkelte tilfaelde) , se Derating
af udgangseffekten [— 89]

< 96 %, dugdannelse ikke tilladt

EN 60068-2-6 skarphedsgrad 2 (vibrationstransport)
EN 60068-2-27 (vertikal stadprgvning)
2...200 Hz til sinusformede vibrationer

immun iht. EN 61800-3

Overfladekegling:
Storrelser A til C: fri konvektion;
storrelse D: med integrerede ventilatorer

Kontroller, at husets model (beskyttelsestype) er egnet til driftsomgivelserne:
Kontroller, at taetningen mellem motor og adapterplade er lagt rigtigt i.

Alle kabelforskruninger, der ikke bruges, skal taetnes.

Kontroller, om drevregulatorens daeksel er lukket og skruet fast.

En efterfolgende lakering af drevregulatoren er grundlaeggende mulig, men bruge-
ren skal kontrollere materialekompatibiliteten for de lakker, der skal bruges!
BEMZERK! Hvis dette undlades, kan det pa lzengere sigt fore til et tab af be-
skyttelsestype (iszer ved taetninger og lyslederlegemer)!

Drevregulatoren leveres i farven RAL 9005 (sort).

Hvis printkortene afmonteres (ogsa med henblik pa en lakering eller belaegning af
husets dele), bortfalder garantien!

Fastgerelsespunkter og teetningsflader skal pa grund af EMC og jordforbindelsen
grundleeggende veere uden lak!
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5.2.2 Egnet monteringssted til den motorintegrerede drevregulator

® Kontroller, at motoren med integreret drevregulator kun monteres og bruges i
de indstillinger, der vises pa det falgende billede.

Motorens monteringsposition/tilladte teetninger

5.2.3 Grundlaeggende tilslutningsvarianter

/

Stjerne- eller trekantforbindelse ved motorintegreret drevregulator

© Gardner Denver Deutschland GmbH 19/102 03.2016 - 610.00260.71.000
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-
N

1 Moetrik Ma = 5 Nm [3.70 ft Ibs] 3

2 Fjederring

Underlagsskive

A FARE

Livsfare pa grund af elektrisk stad!
Dad eller alvorlige kveestelser.

® Fjern spaendingen fra drevregulatoren, og sikr den mod gentilkobling.

@ Kontroller regelmaessigt, at matrikkerne (1) sidder fast.

20/102
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1 Mgtrik Ma =5 Nm [3.70 ft Ibs] 3 Underlagsskive

2 Fjederring 4 Kabelsko

A FARE

Livsfare pa grund af elektrisk stad!
Dad eller alvorlige kveestelser.

® Fjern spaendingen fra drevregulatoren, og sikr den mod gentilkobling.

® Kontroller regelmaessigt, at metrikkerne (1) sidder fast.

BEMAERK

Fare for skader pa drevregulatoren!

Overbelastning af motoren.

@ Ved tilslutning af drevregulatoren skal den rigtige tildeling af fasen altid over-
holdes.

Med det medfelgende monteringsmateriale kan bade hylstre til ledningsenderne
og kabelsko tilsluttes. Tilslutningsmuligheder, se illustration.

A A\ FARE

Livsfare pa grund af elektrisk stad!
Dgad eller alvorlige kvaestelser.

1. Fjern spaendingen fra drevregulatoren, og sikr den mod gentilkobling.
2. lkke brugte, abne kabelender i motortilslutningsdasen skal isoleres.

Hvis der bruges en varmemodstand (PTC eller bimetalkontakt), skal indsaet-
ningsbroen, der ved leveringen sidder i tilsluthingsklemmen til PTC'en, fjer-
nes.
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Stremforsyningskablets tvaersnit skal konstrueres iht. type af nedlaegning og den
maks. tilladte strom. Beskyttelsen af stramkablet skal sikres af den person, der
tager apparatet i brug.

5.2.4 Beskyttelse mod kort- og jordslutning

Drevregulatoren har en intern beskyttelse mod kort- og jordslutning.

5.2.5 Anvisninger til kabelfgring
Drevregulator 1,5 kW til 22 kW
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Applikationskortets styreporte befinder sig inde i drevregulatoren.
Tildelingen kan variere afheengigt af modellen.

Tilslutningsklemmer: Stikklemme-tilslutning med aktiveringstrykknap

keervskruetreekker, maks. bredde 2,5 mm (0.098 in)
Tilslutningstveersnit: 0,5 til 1,5 mm? (0.02 - 0.06 in?),

enkelt ledning, AWG 20 til AWG 14
Tilslutningstveersnit: 0,75 til 1,5 mm? (0.03 - 0.06 in?),

fintradet, AWG 18 til AWG 14

Tilslutningstveersnit: 0,5 til 1,0 mm? (0.02 - 0.04 in?),
fintradet

(hylstre til ledningsenderne med og uden kunststofhyl-
ster)

Afisoleringsleengde: 9 til 10 mm (0.35-0.40in)

Drevregulator 1,5 kW til 7,5 kW

L1 | L2

L3 | L [ 400v
L 230V

e

O (-

O] 8

anan

610.00260.71.000 - 03.2016 22/102 © Gardner Denver Deutschland GmbH




Elmo

Rietachle Installation

Tilslutningsklemmerne til stramforsyningskablet befinder sig inde i drevregulato-
ren. Drevregulatoren er forsynet med klemmer til tilslutning af en bremsemod-
stand.

Tildelingen kan variere afheengigt af modellen.
Hylstre til ledningsenderne med kunststofkrave og fane anbefales.
Tilslutningsklemmer: Fjederkrafttilslutning

keervskruetraekker, maks. bredde 2,5 mm (0.098 in)

Ledningstvaersnit fast:  min. 0,22 (0.00031 in?)
maks. 10 mm? (0.0155 in?)

Ledningstvaersnit flek- min. 0,22 (0.00031 in?)

sibel: maks. 6 mm? (0.24 in?)
Ledningstvaersnit flek-  min. 0,25 mm? (0.00039 in?)
sibel med hylster til maks. 6 mm? (0.24 in?)
ledningsenderne uden

kunststofhylster:

Ledningstvaersnit flek-  min. 0,25 mm? (0.00039 in?)
sibel med hylster til maks. 4 mm? [0.0062 in?]
ledningsenderne med

kunststofhylster:

2 ledninger samme min. 0,25 mm? (0.00039 in?)
tveersnit med TWIN- maks. 1,5 mm? (0.0024 in?)
AEH med kunststofhyl-

ster:

Ledningstvaersnit min. 24
AWG/kemil iht. maks. 8
UL/CUL:

Afisoleringsleengde: 15 mm (0.6 in)
Monteringstemperatur: -5°C til +100°C (+23°F — +212°F)

Drevregulator 11 kW til 22 kW

Tilslutningsklemmerne til stramforsyningskablet befinder sig inde i drevregulato-
ren. Efter valg er drevregulatoren forsynet med klemmer til tilslutning af en brem-
semodstand. Tildelingen kan variere afheengigt af modellen.

Hylstre til ledningsenderne med kunststofkrave og fane anbefales.
Tilspeendingsmomenter 2,5 Nm - 4,5 Nm (1.85 ft Ibs — 3.32 ft Ibs)
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Ledningstveaersnit:

Ledningstvaersnit flek-
sibel:

Ledningstveersnit flek-
sibel med hylster til
ledningsenderne uden
kunststofkrave:

Ledningstveersnit flek-
sibel med hylstre til
ledningsenderne med
kunststofhylster:
Ledningstvaersnit
AWG/kemil iht.
UL/CUL:

2 ledninger samme
tveersnit fast:

2 ledninger samme
tveersnit fleksibel:

2 ledninger samme
tveersnit fleksibel med
AEH uden kunststof-
hylster:

2 ledninger samme
tveersnit fleksibel med
TWIN-AEH med kunst-
stofhylster:

AWG iht. UL/CUL

5.2.6

Elmo
Rietschle

fast min. 0,5 mm? (0.0008 in?)
fast maks. 35 mm? (0.054 in?)
min. 0,5 mm? (0.0008 in?)
maks. 25 mm? (0.0388 in?)

min. 1 mm?2 (0.0016 in?)
maks. 25 mm? (0.0388 in?)

min. 1,5 mm? (0.0024 in?)
maks. 25 mm? (0.0388 in?)

min. 20
maks. 2

0.0008 in
0.0093 in

min. 0,5 mm? 2)
)
0.0008 in?)
)
%)
%)

maks. 6 mm?
min. 0,5 mm?
maks. 6 mm?
min. 0,5 mm?
maks. 4 mm?

—_

—

0.0093 in

0.0008 in
0.0062 in

—

—_

min. 0,5 mm? (0.0008 in?)
maks. 6 mm? (0.0093 in?)

min. 20
maks. 2

Hindring af elektromagnetiske fejl

Til styrekredse skal der bruges skeermede ledninger, hvis det er muligt. Ved led-
ningsenden skal afskeermningen laegges pa meget omhyggeligt, uden at tradede
fores uskaermet over laengere straekninger.

Afskeermningen af de analoge referenceveerdier bar kun laegges pé den ene side

af drevregulatoren.

Grundlaeggende skal styreledningerne altid laegges sa langt vaek som muligt fra de
stromfgrende ledninger, og der skal evt. bruges separate ledningskanaler. Hvis
ledningerne krydser, skal der hvis muligt overholdes en vinkel pa 90°.

610.00260.71.000 - 03.2016

Forkoblede skifteelementer, som kontaktorer og bremsespoler eller skifteelemen-
ter, der kobles via drevregulatorens udgange, skal skaermes. Ved DC-kontaktorer
findes der RC-kredslgb, ved AC-kontaktorer bruges der normailt frilebsdioder eller
varistorer. Disse afskaermningsmidler placeres direkte pa kontaktorspolerne.
Grundlzeggende skal ledningsforsyningen til en mekanisk bremse ikke fores i
samme kabel!

Ledningstilslutninger mellem drevregulator og motor skal grundlaeggende bruges i
skaermet eller forstaerket udferelse, afskaermningen skal jordforbindes med stor
flade ved begge ender! Det anbefales at bruge EMC-kabelforskruninger. Disse fal-
ger ikke med leverancen.
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5.3 Installation af den motorintegrerede drevregulator

5.3.1 Mekanisk installation af storrelserne A - C
Gor som folger for at foretage den mekaniske installation af drevregulatoren:
1. Abn standardmotortilslutningsdasen.

2. Lasn ledningerne ved tilslutningsklemmerne. Marker eller noter tilslutnings-
raekkefalgen.

3. Fjern evt. motorklemmestenen.

4. Fjern fastgerelsesskruerne pa tilslutningshuset, og tag det af. Pas pa ikke at
beskadige teetningen.

Reaekkefolge ved samlingen: Tilslutningskasse - adapterplade (storrelse A - C)

Standardadapterpladen er en adapterplade, hvis underdel ikke er zendret.
Der er endnu ikke lavet boringer.

® Der kan bestilles adapterplader hos producenten til de leverede motorer.

5. Tilpas adapterpladen (1) ved at forsyne den med de pageeldende boringer (2)
til fastgerelse pa motoren.

Den person, der tager apparatet i brug, er ansvarlig for at overholde beskyt-
telsestypen ved taetningen af adapterpladen pa motoren.

@ Henvend dig til din kontaktperson i salg, hvis du har spergsmal.
6. Leeg teetningen (3) pa.
7. For motortilslutningsledningen forbi tilslutningsklemmen og gennem adapter-

pladen (1), og skru den sammen med de fire fastgerelssskruer og de fire fje-
derelementer (4) pa motoren (drejningsmoment: 2,0 Nm [1.48 ft Ibs]).

Ved monteringen af adapterpladen skal du veere opmaerksom pa4, at alle fire
skruer inkl. fjederelementer spaendes med det relevante drejningsmoment!
Alle kontaktsteder skal vaere uden smuds/farve, da en korrekt beskyttelses-
lederforbindelse ellers ikke kan garanteres.

8. Tilslut motorkablerne i den ngdvendige forbindelse, se ogséa "Isolationskontrol
pa stremdelen [— 13]" (drejningsmoment: 3,0 Nm [2.21 ft Ibs]). Det anbefales

at bruge isolerede M5-ringkabelsko med et tilslutningstvaersnit pa 4 til 6 mm?
[0.0062 - 0.0093 in?]
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Ved installationen af motorkablerne skal du veere opmaerksom p4, at alle
bolte i tilslutningsprintkortet tildeles de medfalgende motrikker, ogsa selv-
om stjernepunktet ikke tilsluttes.

Indsaetningsbro
9. Huis tilslutningskablerne til motor-PTC/bimetalkontakt forefindes, skal de for-
bindes med klemmerne T1 og T2 (1) (drejningsmoment: 0,6 Nm [0.44 ft Ibs]).

Pas pa ved monteringen, at tilslutningskablerne ikke bliver klemt.

Hvis motoren er udstyret med en temperaturfoler, sluttes denne til klem-

merne T1 og T2 (1). For at gore dette skal indszetningsbroen (2), der er sat i

ved udleveringen, fjernes. Hvis broen er sat i, sker der ingen temperatur-

overvagning af motoren!

10. Seet drevregulatoren (3) pa adapterpladen (4), og fastger den regelmaessigt
med de fire skruer pa siden (5) (drejningsmoment: 4,0 Nm [0.3 ft Ibs]).
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5.3.2 Mekanisk installation af stgrrelse D
Gor som folger for at foretage den mekaniske installation af drevregulatoren:
1. Abn standardmotortilslutningsdasen.

2. Fjern fastgerelsesskruerne pa tilslutningshuset, og tag det af. Pas pa ikke at
beskadige teetningen.

8 9

10~ Q Ll

—~ 0

Reekkefolge ved samlingen: Tilslutningskasse - adapterplade (BG D)

1 Adapterplade 6 Stette drevregulator/adapterplade
2 Motorafhaengige boringer 8 Originalt klembreet
3 Teetning 9 Skrue
Fastgorelsesskruer med fijeder- y Fastgorelsesskruer med fjeder-
elementer elementer

11 Fastgorelsesskruer drevregula-

5 O-rings-taetning tor/stotte

Den person, der tager apparatet i brug, er ansvarlig for at overholde beskyt-
telsestypen ved teetningen af adapterpladen pa motoren.

@ Henvend dig til din kontaktperson i salg, hvis du har spgrgsmal.
3. Leeg taetningen (3) pa.
4. Skru adapterpladen (1) sammen med de fire fastgerelsesskruer (10) pa moto-

ren (omdrejningsmomenter: M4 med 2,4 Nm [1.77 ft Ibs], M5 med 5,0 Nm
[3.70 ft Ibs], M6 med 8,5 Nm [6.27 ft Ibs]).

Ved monteringen af adapterpladen (1) skal du vaere opmaerksom pa, at alle
fire skruer inkl. fiederelementer (10) spzendes med det relevante drejnings-
moment! Alle kontaktsteder skal vaere uden smuds/farve, da en korrekt
beskyttelseslederforbindelse ellers ikke kan garanteres.

5. Fastger igen det originale klembraet (8) med skruen (9) pa motoren.

6. Tilslut de fire kabler (PE, U, V, W) med det relevante tvaersnit (afhaengigt af
den anvendte drevregulators effekt) til det originale klembreet.

De tilslutningskabler, der skal bruges til kabelfgring af motorens klem-
brast/drevregulator, folger ikke med leverancen, hvis der er brug for reser-
vedele.
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Sorg for, at O-rings-taetningen (5) sidder korrekt.

7. Skru stetten (6) sammen med de fire fastgerelsesskruer med fiederelementer
(4) pa adapterpladen (1).
8. Far de fire kabler (PE, U, V, W) gennem drevregulatorens stotte.

Sorg for, at O-rings-taetningen (5) sidder korrekt.

8 9
4

9. Seet drevregulatoren pa stetten (6), og fastger den regelmaessigt med de to
M8-skruer (11)
(drejningsmoment: maks. 21,0 Nm [15.5 ft Ibs]).

Indsaetningsbro

Pas pa ved monteringen, at tilslutningskablerne ikke bliver klemt.

10. Huis tilslutningskablerne til motor-PTC/bimetalkontakt forefindes, skal de for-
bindes med klemmerne T1 og T2 (1) (drejningsmoment: 0,6 Nm [0.44 ft Ibs]).
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Hvis motoren er udstyret med en temperaturfoler, sluttes denne til klem-
merne T1 og T2 (1). For at gore dette skal indszetningsbroen (2), der er sat i
ved udleveringen, fjernes. Hvis broen er sat i, sker der ingen temperatur-
overvagning af motoren!

5.3.3 Stromtilslutning af storrelserne A - C

L1 | 2| 3| L | 400v

N | 230V Ia+
| e —

| |- 8

0000 O

AT,

Stromtilslutning storrelse A - C
1. Skru de fire skruer ud af husets daeksel pa drevregulatoren, og tag deekslet af.

2. For nettilslutningskablet gennem kabelforskruningen (1), og forbind faserne
med kontakterne L1, L2, L3 til 400 V og beskyttelseslederen med kontakt PE
til tilslutningsklemmen. Kabelforskruningen skal bruges til trykaflastning, PE-
tilslutningsledningen skal vaere laengere end de andre ledninger!

Ved tilslutning af en bremsemodstand til et valgfrit bremsemodul skal der
bruges skaermede og dobbeltisolerede ledninger.

3~ 400 V klemmetildeling X1

Klemme nr. Betegnelse Tildeling
1 L1 Netfase 1
2 L2 Netfase 2
3 L3 Netfase 3
4 PE Beskyttelsesleder
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5.3.4 Stromtilslutning af storrelse D

Stremtilslutning BG D

1.
2.

Skru de fire skruer ud af husets deeksel pa drevregulatoren, og tag daekslet af.

For nettilslutningskablet gennem kabelforskruningen, og forbind faserne med
kontakterne L1, L2, L3 til 400 V og beskyttelseslederen med kontakt PE til til-
slutningsklemmen. Kabelforskruningen skal bruges til trykaflastning, PE-
tilslutningsledningen skal veere laengere end de andre ledninger!

Ved tilslutning af en bremsemodstand til et valgfrit bremsemodul skal der
bruges skaermede og dobbeltisolerede ledninger.

3~ 400 V klemmetildeling X1

Klemme nr. Betegnelse Tildeling
1 L1 Netfase 1
2 L2 Netfase 2
3 L3 Netfase 3
4 PE Beskyttelsesleder

Motortilslutningstildeling X4

Klemme nr. Betegnelse Tildeling

1 PE Beskyttelsesleder
2 U Motorfase 1

3 \ Motorfase 2

4 w Motorfase 3

5.3.5 Tilslutninger bremsemodstand
Klemmernes tildeling bremsechopper

Klemme nr. Betegnelse Tildeling
1 B+ Tilslutning bremsemodstand (+)
2 B- Tilslutning bremsemodstand (-)

610.00260.71.000 - 03.2016
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5.3.6 Styreporte

Styreporte til standard-applikationskortet

NO
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GND
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GND a.ﬂm
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E
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o D S EHEEEEEEEHE
- - “miﬁxﬁﬁx@
X7 X6 1
O0|00d = =

Styreporte til standard-applikationskortet

BEMAERK

Fare for indkobling af eksterne signaler!
® Brug kun skeermede styreledninger.

1. For de ngdvendige styreledninger gennem kabelforskruningerne og ind i hu-

set.

2. Tilslut styreledningerne iht. billedet og/eller tabellen. Brug skaermede styre-

ledninger.

3. Seet daekslet pa drevregulatorens hus, og skru det fast.

Storrelse Tilspaendingsmoment
A-C 2 Nm (1.48 ft Ibs) 4 x M4 x 28
D 4 Nm (2.95 ft Ibs) 4 x M6 x 28
<
E >
MERNO
= > : 2 338 3: &
S &8 38 8 B B « a = <
o ) X5
g 3 |[E EEEE
- = N NN
— — Y YO Y YEYE Cak éISE ?17E‘
=X = EEEEB
= { ala & AN aNa
1020 J3 BYOYE St st e e 1o __12_
2 8 6§ 2 a < < <
= 2
Klemmetildeling X5 af standard-applikationskortene
Klemme nr. Betegnelse Tildeling
13 A.Out0...20 mA Frekvens-gjebliksveerdi (parameter
4.100)
14 10 V Out Til ekst. spaendingsdeler
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Klemme nr. Betegnelse Tildeling
15 A.Out0..10V Frekvens-gjebliksvaerdi (parameter
4.100)
16 A GND (Ground 10 V) Masse
17 A.In1 Ekst. Referenceveerdi-kilde (parameter
1.130)
18 A GND (Ground 10 V) Masse
19 A In2 PID-gjebliksveerdi (parameter 3.060)
20 A GND (Ground 10 V) Masse
@
£ >
e 3 3 ¢ % % ?_ S . -
> > > 5 » = 8 6 £ =
s 3 3 & & £ S 2 < <
(;.I‘ - X5
== — r R |
3 3 EEEEEI
12 4 _
T YE 1 3 ol Int )13 15" TANPIT

T
|
|
|
|
|

M
L
N
0
colil
GND a.ﬂm]
Dig In 1 u.ﬂm]
Dig In 3 el. [l
~N . \
N
>
®
o

m
a.ﬂm]

Dig Out 2|/ = |

Com

NO

NC

Com

NO

NC

GND
AGND|( 3]

A GND

A GND

En. HW
1ovout( x|

Klemmetildeling X5 af standard-applikationskortene

Klemme nr. Betegnelse Tildeling
1 24V In Ekst. speendingsforsyning
2 GND (Ground) Masse
3 24V Out Int. spaendingsforsyning
4 GND (Ground) Masse
5 24 V Out Int. spaendingsforsyning
6 Dig. In 1 Fast frekvens 1/3 (parameter 1.100)
Software-aktivering (parameter 1.131)
7 Dig.In 2 Fast frekvens 2/3 (parameter 1.100)
8 Dig.In 3 Fejl reset (parameter 1.180)
9 Dig. In 4 Ekstern fejl (parameter 5.010)
10 En-HW (aktivering) Hardware-aktivering
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& 38 3§38 8 &8 8 « « = <
f; ; X5 |
= |

("]
v
oDl
Gp
leshn
/\G Ti
~
0

U
U
]38
L
U
m

-

W

(7]
]
'
o
-]
©

(D

I
>
®
N
o

o o o o o o = o N = o o 0o
E 2 2 E 2 2 zz::%gazzz
© © o O = T - & a o ©

@ 2 e > <
a o w » o <= «
8 <

610.00260.71.000 - 03.2016 32/102 © Gardner Denver Deutschland GmbH



Elmo

Rietachle Installation

Klemmetildeling X5 af standard-applikationskortene

Klemme nr. Betegnelse Tildeling

11 Dig. Out 1 Klar (parameter 4.150)
12 Dig. Out 2 Drift (parameter 4.170)
Klemmetildeling X6 (Relay 1)

Klemme nr. Betegnelse Tildeling

1 COM Mellemkontakt relae 1
2 NO Lukkerkontakt relee 1
3 NC Abnerkontakt relze 1

| fabriksindstillingen er relee 1 programmeret som "fejl inverteret (NC)" (pa-
rameter 4.190).

Klemmetildeling X7 (Relay 2)

Klemme nr. Betegnelse Tildeling

1 COM Mellemkontakt relee 2
2 NO Lukkerkontakt relee 2
3 NC Abnerkontakt relee 2

| fabriksindstillingen er relee 2 programmeret som "ikke tildelt" (parameter
4.210).

5.3.7 Tilslutningsplan

o\ — PR @

A1l L2 13 PE |

1 X1

INV Mx

Int. potentiometer T ——— —j G1
Adapterplade PTC Ekstra- ! f .M.1_.2_._,: | 8 § gig 5 gi

5V Ou

----------------------------------

WV ou YiT T2 ] ¥ s — | ! i
LBl e LoP1 : pd X6 \®

Efter tilkobling af en 400 V AC-stremforsyning (til klemmerne L1 til L3) er drevregu-
latoren Kklar til drift.

Styreporte

Alternativt er der mulighed for at tage drevregulatoren i drift via tilslutningen fra en
ekstern 24 V-spaending.
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5.4 Installation af den vaegmonterede drevregulator

5.4.1 Egnet monteringssted ved vaegmontering
! Kontroller, at monteringsstedet opfylder falgende betingelser ved veegmonte-
ring:
1. Drevregulatoren skal monteres pé en jaevn, fast overflade.
2. Drevregulatoren ma kun monteres pa ikke-breendbare overflader.
3. Omkring drevregulatoren skal der veere et frirum pa mindst 20 cm, s& der sik-
res en fri konvektion.

Folgende illustration viser monteringsmal samt de ngdvendige frie afstande til in-
stallationen af drevregulatoren.

200

=
|
|
|
|
I
|

200

200 200

Minimumsafstande

Ved vaegmontering er det tilladt med en maks. ledningslaengde pa 5 m mellem
motor og drevregulator. Der skal bruges en skaermet ledning med det ngdvendige
tveersnit. Der skal etableres en PE-forbindelse (under veegadapterens tilslutning-
sprintkort)!
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5.4.2 Mekanisk installation storrelse A - C

Ledningsfering til motorti/slutningsda"sn
1. Abn motortilslutningsdasen.

BEMAERK

Afhaengigt af den gnskede motorspaending skal stjerne- eller trekantforbin-
delsen foretages i motortilslutningsdasen.

2. Til tilslutning af de skaermede motorkabler til motortilslutningsdasen skal du
bruge egnede EMC-forskruninger og serge for en korrekt kontakt for af-
skaermningen (stor flade).

3. Tilslutning af en PE-forbindelse i motortilslutningsdasen er obligatorisk.
4. Luk motortilslutningsdasen.

/ o / 5

Fastgorelse af adapterpladen til en vaeg
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A ADVARSEL

Fare for kvaestelser pa grund af forkert montering!

@ Drevregulatoren ma ikke monteres uden adapterplade.

= Soeg en position, der svarer til de omgivelsesbetingelser, der beskrives i afsnit
"Forudseetninger for installationen [— 18]".

= For at drevregulatoren opnar en optimal selvkonvektion, skal der ved monte-
ringen sarges for, at (EMC-)forskruningen (5) peger opad.

= Uden ekstra ventilation af drevregulatoren er det udelukkende tilladt at foreta-
ge en vertikal montering.

Ledningsfering

1. Lesn skruen (1), sa kontaktpladen (2) kan tages ud af adapterpladen (3). Un-
der kontaktpladen sidder (M6x15) PE-tilslutningen (4).

2. For tilslutningskablet fra motoren via den integrerede EMC-forskruning (5) ind
i adapterpladen (3).

3. Denne PE-tilslutning (drejningsmoment: 4,0 Nm [2.95 ft Ibs]) skal forbindes
med samme jordpotentiale pd motoren. Potentialudligningsledningens tveer-
snit skal mindst svare til tveersnittet pa nettilslutningskablet.

4. Seet atter kontaktpladen (2) ind i adapterpladen (3).

5. Fastger kontaktpladen (2) med skrue (1) (drejningsmoment: 1,2 Nm

[0.88 ft Ibs]).

BEMAERK

Kontroller efter fastgorelsen af kontaktpladen (2), at denne er svammende
fastgjort.

610.00260.71.000 - 03.2016
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Ledningsfering

6. Forbind motorkablerne med kontakterne U, V, W (evt. ogsa stjernepunktet) i
tilslutningsklemmen som beskrevet i afsnit "Grundleeggende tilslutningsvari-
anter [— 19]". Brug kabelsko (M5).

7. Inden tilslutning af en eventuel motor-PTC til klemmerne T1 og T2 (6) skal du
fierne den preemonterede kortslutningsbro (7).

BEMAERK

Efter tilslutning af drevregulatoren er motor-PTC'en stremforende. Derfor
skal tilslutningen foretages med en isoleret separat ledning iht. motorled-
ningen! Der mé kun tilsluttes motor-PTC'er, der overholder DIN
44081/44082!

8. Erstat derfor blindforskruningen (8) med en egnet standardforskruning, og fer
begge ender til T1 og T2 (6).

10

10

10

Pésaetning af drevregulator
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9. Seet drevregulatoren (9) pa adapterpladen (3), s kraven pa adapteren dykker
ind i &bningen ved bunden af kalelegemet.

10. Fastger drevregulatoren (9) med de medfalgende skruer (10) til adapterpladen
(3) (drejningsmoment: 4,0 Nm [2.95 ft Ibs]).

5.4.3 Mekanisk installation af storrelse D

Ledningsfering til motortilslutningsdé’zsn
1. Abn motortilslutningsdasen.

BEMAERK

Afhaengigt af den gnskede motorspaending skal stjerne- eller trekantforbin-
delsen foretages i motortilslutningsdasen.

2. Til tilslutning af de skaermede motorkabler til motortilslutningsdasen skal du
bruge egnede EMC-forskruninger og serge for en korrekt kontakt for af-
skaermningen (stor flade).

3. Tilslutning af en PE-forbindelse i motortilslutningsdasen er obligatorisk.
4. Luk motortilslutningsdasen.
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Fastgorelse af adapterplade storrelse D pd veeggen

/\ ADVARSEL
Fare for kveestelser pa grund af forkert montering!
@ Drevregulatoren ma ikke monteres uden adapterplade (1).

= Sgg en position, der svarer til de omgivelsesbetingelser, der beskrives i afsnit
"Forudsaetninger for installationen [— 18]".

1. Monter adapterpladen (1) med fire skruer* pa veeggen.
*Skruerne folger ikke med leverancen.

Fastgorelse af stotten staorrelse D til adapterpladen

2.  Monter teetningen (2) sammen med stetten (3) til adapterpladen (1). Brug de
fastgerelsesskruer, der falger med leverancen (5), inklusive fijederelementerne
(4) (drejningsmoment 8,5 Nm [6.27 ft Ibs]).
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BEM/AERK
Sorg for, at teetningen (2) sidder korrekt!

Isaetning af O-rings-teetning starrelse D
3. St O-rings-taetningen (6) i noten pa stotten (3).

BEMAERK

Sorg for, at O-rings-taetningen (6) sidder korrekt!

4. Drej de fire skruer (7) ud af daekslet (8) pa drevregulatoren (9).
5. Tag deekslet (8) af.

Fastgorelse af drevregulator til stotte storrelse D
6. Seet forsigtigt drevregulatoren (9) pa stotten (3).

7. Skru de to dele regelmaessigt sammen med de to M8-skruer (10) (drejnings-
moment 25,0 Nm [18.4 ft Ibs]).
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Nettilslutning storrelse D
8. For nettilslutningskablet (11) gennem kabelforskruningen (12) [M32] og ind i

drevregulatoren (9).

BEMAERK

Kabelforskruningen skal bruges til trykaflastning, PE-tilslutningsledningen
skal veere lzengere end de andre ledninger!

9. Forbind ledningerne med tilslutningsklemmerne [X1] (13) som falger:
3~ 400 V klemmetildeling X1

Klemme nr.
;

2
3
4

Betegnelse

L1
L2
L3

PE

Tildeling
Netfase 1
Netfase 2
Netfase 3
Beskyttelsesleder

DC-tilfersel 250 til 750 V klemmetildeling X1

Klemme nr.
;

2
3
4

Betegnelse

L1

L2
L3
PE

Tildeling

DC net (+) (565V)
Ikke tildelt

DC net (-)
Beskyttelsesleder

Beskyttelseslederen skal sluttes til kontakten "PE".
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M32

Motortilslutning storrelse D

1. Foer motortilslutningskablet (14) gennem kabelforskruningen (15) [M40] og ind i

drevregulatoren (9).

BEMAERK

Kabelforskruningen skal bruges til trykaflastning, PE-tilslutningsledningen
skal veere lzengere end de andre ledninger!

2. Forbind ledningerne med tilslutningsklemmerne [X4] (16) som falger:
Motortilslutningstildeling X4

Klemme nr. Betegnelse
1 PE

2 U

3 \

4 W

Tildeling
Beskyttelsesleder
Motorfase 1
Motorfase 2
Motorfase 3
7
r- o .- ©®
1 1
] ]
J
8
//
g
) 1
I
Lo L=

Lukning af huset storrelse D
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1. Seet deekslet (8) pa drevregulatorens (9) hus.

2. Skru de to dele sammen med de fire skruer (7) (drejningsmoment 4 Nm
[2.95 ft Ibs]).

5.4.4 Stromtilslutning

Udferelsen af ledningstilslutninger foretages som beskrevet i afsnit Stromtilslut-
ning af sterrelserne A - C [— 29] og Stremtilslutning af sterrelse D [— 30].

5.4.5 Bremsechopper

Udferelsen af bremsetilslutninger foretages som beskrevet i afsnit Tilslutninger
bremsemodstand [— 30].

5.4.6 Styreporte

Udferelsen af styreporte foretages som beskrevet i afsnit Styreporte [— 31].
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6.1 Sikkerhedsinstrukser vedr. idrifttagning

A\ ADVARSEL

Fare for kvaestelser!
Hvis advarslerne ikke overholdes, kan det fore til alvorlige skader pa krop-
pen eller betydelige materielle skader.

1. Kontroller, at spaendingsforsyningen leverer den rigtige speending og er kon-
strueret til den ngdvendige strom.

2. Brug egnede fejlstramsafbrydere med den specificerede nominelle strom mel-
lem net og drevregulator.

3. Brug egnede sikringer med de relevante streamveerdier mellem net og drevre-
gulator (se Tekniske specifikationer [— 88]).

4. Drevregulatoren skal jordforbindes efter forskrifterne sammen med motoren.
Ellers kan det medfare alvorlige kvaestelser.

BEMAERK

Fare for beskadigelse!
Hvis instrukserne ikke overholdes, kan drevregulatoren blive beskadiget og
odelagt ved den fglgende idrifttagning.

@ ldrifttagningen ma kun foretages af kvalificeret personale. Sikkerhedsforan-
staltninger og advarsler skal altid overholdes.

6.2 Kommunikation

610.00260.71.000 - 03.2016

Drevregulatoren kan tages i drift pa felgende méader:
= Via pc-softwaren

Elmo
Rietschle

& « R

Offnen Verbinden Download

Pc-software — startmaske
= Via den manuelle betjeningsenhed MMI*
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Manuel betjeningsenhed MMI
= Via MMI* i deekslet (ekstraudstyr)

MMI i daekslet
* Man machine interface
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6.3 Blokdiagram

Referencevaerdi-kilde Driftstype
Internt potentiometer——& " Driftstilstande
Analog indgang 1——»
Analog indgang 2—— [\ "d
MMI/ pe £
Motorpotentiometer——
Sum Al [ Al2————
Faste PID-referencevaerdier
Feltbus >
1.130 1.100
Frekvens-
styringsdrift
PID-gjebliksvzerdi
Analog ?ndgang 1— M PID-proces-
Analog indgang 2— [\ , : b
regulering
3.060
Software-aktivering
Digital indgang 1——
Digital indgang 2——»
Digital indgang 3——— > C‘—
Digital indgang 4———
: Faste
Analog indgang 1———» :
Analog indgang 2—® frekvenser
Feltbus: > ' '
Autostart =
i
Omdrejningsretnings- Motorstrems-
vending Min.-/maks.-frekvens greense Ramper
f [ f Omdrej-
X1 ningstal Motor-
reference- | regulering
t t :
1150 | 71.020 [ 1.021 | 15,070 [ 5.071 | (0571 7080 veord
1.053 | 1.052

Generel struktur referencevaerdi-generering
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6.4 Trin ved idrifttagning

Drevregulatoren kan parametreres inden installation pa motoren.

@ Til dette formal har drevregulatoren en 24 V-lavspaendingsindgang, via hvilken
elektronikken forsynes, uden at der skal veere netspaending.

Idrifttagningen kan udferes med pc-kommunikationskabel USB pa stik M12 med
integreret interface-omformer RS485/RS232 (2FC4521-0ER0O) eller via den ma-
nuelle betjeningsenhed MMI inklusive tilslutningskabel RJ9 pa stik M12 (2FX4520-
O0ERO0O).

6.4.1 Idrifttagning af den integrerede drevregulator

Motordatasaettet er allerede blevet installeret pa drevregulatoren inden udleverin-
gen og kraever ingen yderligere indstillinger.

Med et High-signal pa klembraettet X5 via hardware-aktivering (En-HW) pa klem-

me nr. 10 og software-aktivering pa klemme nr. 6 (digital indgang 1) kan drevregu-
latoren tages i drift (f.eks. styring via analog indgang 1 med 0-10 V).

6.4.2 ldrifttagning af drevregulator vaegmontering og udskiftning

Idrifttagning med pc

1. Installer pc-softwaren (programmerings-software fas gratis hos producenten
eller pad www.gd-elmorietschle.de).
Ngdvendigt driftssystem Windows XP eller Windows 7 (32/64 bit). Det anbefa-
les at udfere installationen som administrator.

2. Tilslut pc'en med tilslutningskablet til M12-stikket M1.

3. Indlaes motordatasaet og andre applikationsindstillinger.
ELLER
registrer motordatasaet (parameter 33.030 til 33.050). Optimer evt. ha-
stighedsregulator (parameter 34.100 til 34.101).

Gardner G-BH. 2BH....-..... f%
No. BN XXXXXXXX XXX IMMYY
cumprgsw”gnpuvmper IEC/EN 60034 3~ Motor IP55 TH.CL.F S9 E'
motor data | rated data with converter

(@nz B v ). Al Hz ...v/. . A] FHz - ocmbar

.. Hz  -xxx xxx mbar
@kW P‘F,,@ . kW ----rpm®,Hz -XXX X)X mbar
.. rpm .. Hz  -xxx xxx mbar

.. Hz  -xxx xxx mbar

Made in Germany

Motordata meerkeplade (eksempel)

© Gardner Denver Deutschland GmbH 47/102 03.2016 - 610.00260.71.000



Idrifttagning Rictechle

01. djebliksvaerdier — 02. Parametergrupper —

— Motordata ———~

| |
- @ Motorstream
| |
. @ Motoreffekt
| I
o @ Motoromdrejningstal
| I
o @ Motorfrekvens
| |
| |
e @ Motorspeaending
| |
@ Motor-cosphi
4. Udfer motoridentifikation.

5. Foretag applikationsindstillinger (ramper, indgange, udgange, referenceveer-
dier osv.).

6. Valgfrit: Definer adgangsniveau (1 - MANUEL BETJENINGSENHED MM, 2 -
bruger, 3 — producent).

7. Efter afslutning af alle indstillinger kan drevregulatoren tages i drift med et
High-signal pa klembraettet X5 via hardware-aktivering (En-HW) pa klemme
nr. 10 og software-aktivering pa klemme nr. 6 (digital indgang 1) (f.eks. styring
via analog indgang 1 med 0-10 V).

For en optimal betjeningsstruktur af pc-softwaren er parametrene i adgangsni-
veauerne opdelt. Der skelnes mellem:

1. Manuel betjeningsenhed — drevregulatoren programmeres ved hjeelp af en
manuel betjeningsenhed.

2. Bruger — drevregulatoren kan programmeres med pc-softwaren i grundpara-

metrene.
3. Producent - drevregulatoren kan programmeres med pc-softwaren i et udvidet
parametervalg.

Idrifttagning med den manuelle betjeningsenhed MMI

Vedr. idrifttagning med den manuelle betjeningsenhed MMI, se driftsvejledning
manuel betjeningsenhed MMI [— 8].
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Idrifttagning

Idrifttagning med pc og MMI i deekslet

1.

Installer pc-softwaren (programmerings-software fas gratis hos producenten
eller pad www.gd-elmorietschle.de). Nagdvendigt driftssystem Windows XP eller
Windows 7 (32/64 bit). Det anbefales at udfere installationen som administra-
tor.

Tilslut pc'en med tilslutningskablet til M12-stikket.

BEMAERK

Efter "Power On" pa drevregulatoren er diagnose-interfacet (M12 PC/MMI)
forst deaktiveret.

Til aktivering af diagnose-interfacet skal "MMI i deekslet" saettes i standby-
modus.

For at gare det skal du trykke pa knappen (1) og (2) pd samme tid i ca. 1,5
sek.

Pa displayet pa MMI vises "Standby", og den interne kommunikation afbry-
des i 25 sek.

Hvis kommunikationen til pc'en etableres inden for de 25 sek., bliver MMI i
standby-modus.

Hvis kommunikationen afbrydes, eller det ikke er muligt at etablere kommuni-
kationen inden for de 25 sek., skifter "MMI i deekslet" fra standby-modus til
normal drift.

Drej visningen med 180°

1.

2.

Pa grund af regulatorens placering kan det vaere ngdvendigt at dreje visnin-
gen pa displayet med 180°.

Via parameter 5.200 kan du dreje visningen pa displayet med 180°. For at go-
re dette skal parameterveerdien saettes pa "1".

BEMAERK

Visningen pa displayet kan forst ses 180° drejet, nar der trykkes pa knappen

"Afbryd" i pc-softwaren.

Der er ogsa mulighed for at dreje displayet med 180° med "MMI i daeksel".

For at gare det skal du trykke pa knappen (3) og (4) pd samme tid i ca. 1,5
sek.

Visningen pa displayet samt tastaturtildelingens funktionalitet drejes med
180°.
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| dette kapitel finder du
= en introduktion til parametrene
= en oversigt over de vigtigste idrifttagnings- og driftsparametre

Sikkerhedsinstrukser vedr. handteringen af parametrene

A ADVARSEL

Fare for kvaestelser pa grund af motorer, der genstarter!

Hvis advarslerne ikke overholdes, kan det fore til alvorlige skader pa krop-

pen eller betydelige materielle skader.

® Bestemte parameterindstillinger og aendring af parameterindstillinger under
driften kan bevirke, at drevregulatoren automatisk genstarter, efter forsynings-
spaendingen har svigtet, eller at der opstar ugnskede sendringer af driftsma-
den.

Ved parameteraendringer i igangveerende drift kan det vare nogle minutter,
til der kan registreres en synlig virkning.

Generelt om parametrene

Forklaring af driftstilstande

Driftstilstanden er den instans, som den egentlige referencevaerdi genereres i. | til-
feelde af frekvens-styringsdrift er dette en enkel omregning af den ra indgangs-
referencevaerdi til en omdrejningstal-referenceveerdi og i tilfeelde af PID-
procesregulering ved hjeelp af en sammenligning af reference- og gjebliksvaerdier
en regulering til en bestemt processtarrelse.

Frekvens-styringsdrift:

Referenceveerdierne fra "referencevaerdi-kilden" (1.130) omskaleres til frekvens-
referenceveerdier. 0 % svarer til "minimal-frekvensen (1.020), 100 % svarer til
"maksimal-frekvensen" (1.021).

Fortegnet for referencevaerdien er bestemmende ved omskaleringen.

PID-procesregulering:

Referenceveerdien for PID-procesregulatoren indlaeses procentuelt ved driftstil-
standen "frekvens-styringsdrift". 100 % svarer til arbejdsomradet for den tilslutte-
de sensor, der indlaeses via den referenceveerdi-indgangen (valgt via "PID-
gjebliksvaerdien").

Afhaengigt af reguleringsdifferencen udsendes der ved hjaelp af forstaerkningsfak-
torerne for P-andelen (3.050), I-andelen (3.051) og D-andelen (3.052) en korrekti-
onsveerdi for omdrejningstallet pa reguleringsudgangen. For at hindre en stigning
af den integrale del til det uendelige ved ikke-kontrollerbare reguleringsforskelle
begraenses denne ogsa til disse ved opnaelse af korrektionsveerdibegraensningen
(iht. "maksimal-frekvensen") (1.021).

PID-invers:

En invertering af PID-gjebliksveerdien kan ske ved hjeelp af parameter 3.061. Jje-
bliksvaerdien indlaeses inverteret. dvs. 0 V...10 V svarer intern til 100 %...0 %.

Veer opmaerksom p4, at referencevaerdien ogsa skal specificeres modsat!
Et eksempel:

En sensor med et analogt udgangssignal (0 V...10 V) skal bruges som gjebliks-
veerdi-kilde (ved Alx). Til en udgangssterrelse pa 7 V (70 %) skal der reguleres
modsat. Den interne gjebliksveerdi svarer sa til 100 % - 70 % = 30 %. Det vil sige,
at den referenceveerdi, der skal specificeres, er 30 %.
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3.070 || 3.071
PID-
standby-
funktion
» KP
Begraensning l-andel
Reference- 3.050 o
vaerdi- Yi vy o - f; ref_driftstilstand
kilde -‘_ - = K a\-s"imaxﬁ /‘\_ ..; >
1.130 2051 :
PID- » inver-
pjebliksveerdi  t€ring » KD
3.061
A 3.052

PID-procesregulering

Standby-funktion PID-procesregulering:

Denne funktion kan fore til en energibesparelse i anvendelser, som f.eks. trykfor-
ogelsesanlaeg, i hvilke der reguleres til en bestemt processtarrelse med PID-
procesreguleringen, og pumpen skal kare med en "minimal-frekvens" (1.020). Da
drevregulatoren i normal drift reducerer pumpens omdrejningstal ved faldende
processtarrelse, men aldrig kan kere under "minimal-frekvensen” (1.020), er der
mulighed for at standse motoren, hvis denne i en ventetid, "PID-standby-tiden"
(8.070), kerer med "minimal-frekvensen” (1.020).

Nar ojebliksvaerdien afviger med den indstillede %-vaerdi, "PID-standby-
hysteresen" (3.071), fra referenceveerdien, startes reguleringen (motoren) igen.

Standby-funktion PID-regulator

PID-udgangs- 4
frekvens

min. frekvens

(1.020)
- > =I
Standby-tid
(3.070)
PID-fejl % (]

PID-standby- ¥ \_/—/

hysterese i
(3.071)

v

Standby-funktion PID-procesregulering
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Fast frekvens

| denne driftstilstand videregives faste frekvens-referencevaerdier til motorregule-
ringen. Der findes 7 faste frekvenser (2.051 til 2.057), som BCD-kodet er fast for-
bundet til de digitale indgange 1 til 3. Disse syv faste frekvenser kan aktiveres via
parameteren "Valg_fast frekvens" (2.050) i tre grupper:

0 = Fast frekvens 1

1 = Fast frekvens 1 til 3

2 = Fast frekvens 1 til 7

Logiktabel faste frekvenser

DI 3 DI 2 DI 1 Valg Parameter Forindstilling
0 0 1 Fast fr1ekvens 2.051 34 Hz
0 1 0 Fast frgkvens 2.052 67 Hz
0 1 1 Fast frgkvens 2.053 50 Hz
1 0 0 Fast frjkvens 2.054 0 Hz
1 0 1 Fast fr5ekvens 2.055 0 Hz
1 1 0 Fast frgkvens 2.056 O Hz
1 1 1 Fast fr;zkvens 2.057 0 Hz

Faste referencevaerdier

| denne driftstilstand videregives faste PID-referencevaerdier til motorreguleringen.
Der findes 7 faste PID-referenceveerdier (3.062 - 3.068), som BCD-kodet er fast
forbundet til de digitale indgange 1 til 3. Disse 7 faste referenceveerdier kan aktive-
res via parameteren "Fast PID-ref mod" (3.069) i tre grupper:

0 = Fast referencevaerdi 1

1 = Fast referenceveerdi 1 til 3

2 = Fast referenceveerdi 1 til 7

Logiktabel faste referenceveerdier

DI 3 DI 2 DI 1 Valg Parameter Forindstilling
0 0 1 Fast PID-ref. 1 3.062 0%
0 1 0 Fast PID-ref. 2 3.063 0%
0 1 1 Fast PID-ref. 3 3.064 0%
1 0 0 Fast PID-ref. 4 3.065 0%
1 0 1 Fast PID-ref. 5 3.066 0%
1 1 0 Fast PID-ref. 6 3.067 0%
1 1 1 Fast PID-ref. 7 3.068 0%
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7.2.2 Opbygning af parametertabellerne

1 2 3 4 5 6
1.100 Driftstype Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min:|0 Egen veerdi
parameter: statug: maks.: 3 (indtastet!)
1.130 S. xy .
1.131 2 Def: 0

2.051-2.057  y/g1g af driftstilstand.
3.050 -3.071 Drevregulatoren karer efter gennemfort SW-aktivering ({.131) og
hardware-aktivering ved
0 = Frekvens-styringsdrift, med referencevaerdien fra reference-
vaerdi-kilden (1.130)

1 = PID-procesregulatoy, med referencevaerdien for PID
procesregulatoren (3.05/0 — 3.071)

2 = Faste frekvenser, mizd de frekvenser, der er definert i pa-
rametrene 2.051 - 2.057
3 = Valg via integreret spft-PLC

9 8 7

Eksempel parametertabel
1 Parameternummer 6 Enhed

Séeséli(g\e/else | parametermanualen 7 Felt til indtastning af egen veerdi

3 Parameternavn 8 Forklaring til parameter

Overtagelsesstatus
0 = fra- og tilkobling til overtagel-
4 se drevregulator 9
1 = ved omdrejningstal 0
2 =i igangveerende drift

Andre parametre, der star i relati-
on til dette parameter

Veerdiomrade (fra — til — fabriks-
indstilling)
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7.3 Applikationsparameter

7.3.1 Basisparameter
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1.020
Relation til
parameter:
1.150
3.070
3.080

1.021
Relation til
parameter:
1.050
1.051

1.050

Relation til
parameter:
1.021
1.054

1.051
Relation til
parameter:
1.021
1.054

1.052

Relation til
parameter:
1.021
1.054

Rietschle
Minimalfrekvens Enhed: Hz
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 400 (indtastet!)
S xy 0 Def: 25

Minimal-frekvensen er den frekvens, som leveres af drevregula-
toren, nar den er aktiveret, og der ikke foreligger nogen yderlige-
re referenceveerdi.

Denne frekvens underskrides, hvis

a) der accelereres, fra drevet star stille.

b) FO spaerres. Frekvensen reduceres derpa til 0 Hz, inden den
speaerres.

c) FO reverserer (1.150). Drejefeltet vender ved 0 Hz.

d) standby-funktionen (3.070) er aktiv.

Maksimalfrekvens Enhed: Hz
Parameter-HB: Overtagelses- min: 5 Egen veerdi
status: maks.: 400 (indtastet!)
S. xy
o Def: se meer-

keplade

Den maksimale frekvens er den frekvens, som omformeren
maksimalt udsender, afhaengigt af referenceveaerdien.

Bremsetid Enhed: s
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0,1 Egen veerdi
status: maks.: 1000  (indtastet!)
S. xy
> Def: Typeaf-

haengig
Bremsetid 1 er den tid, som omformeren har brug for til at
bremse den maks. frekvens (1.021) ned til 0 Hz.
Hvis den indstillede bremsetid ikke overholdes, udfgres den
hurtigst mulige bremsetid.

Opstartstid 1 Enhed: s
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0,1 Egen veerdi
status: maks.: 1000 (indtastet!)
S. xy
o Def: Typeaf-

haengig
Opstartstid 1 er den tid, som omformeren har brug for til at ac-
celerere fra 0 Hz til den maksimale frekvens.
Opstartstiden kan under bestemte omstaendigheder forleenges,
f.eks. ved overbelastning af drevregulatoren.

Bremsetid 2 Enhed: s
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0,1 Egen veerdi
status: maks.: 1000 (indtastet!)
S-xy 5 Def: 10

Bremsetid 2 er den tid, som omformeren har brug for til at
bremse den maks. frekvens (1.021) ned til 0 Hz.

Hvis den indstillede bremsetid ikke overholdes, udferes den
hurtigst mulige bremsetid.
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1.053 Opstartstid 2 Enhed: s
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0,1 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 1000  (indtastet!)
1.021 S. xy .

1.054 2 Def: 10

Opstartstid 2 er den tid, som omformeren har brug for til at ac-
celerere fra 0 Hz til den maksimale frekvens.
Opstartstiden kan under bestemte omstaendigheder forleenges,
f.eks. ved overbelastning af drevregulatoren.

1.054 Valg rampe Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 9 (indtastet!)
1.050 - 1.053 S. xy , Def: 0

Valg af anvendt rampepar.

0 = Bremsetid 1 (1.050) / Opstartstid 1 (1.051)

1 = Bremsetid 2 (1.052) / Opstartstid 2 (1.053)

2 = Digital indgang 1 (False = rampepar 1/ True = rampepar 2)
3 = Digital indgang 2 (False = rampepar 1/ True = rampepar 2)
4 = Digital indgang 3 (False = rampepar 1/ True = rampepar 2)
5 = Digital indgang 4 (False = rampepar 1/ True = rampepar 2)
6 = Kunde PLC

7 = Analog indgang 1 (skal veelges i parameter 4.030)

8 = Analog indgang 2 (skal veelges i parameter 4.060)

9 = Virtuel udgang 1 (4.230)

1.100 Driftstype Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 3 (indtastet!)
1.130 S. xy )

1.131 2 Def: 0

2.051 -2.057 Valg af driftstilstand.

3.050 - 3.071 Drevregulatoren kearer efter gennemfert SW-aktivering (1.131) og
hardware-aktivering ved
0 = Frekvens-styringsdrift, med referenceveerdien fra reference-
veerdi-kilden (1.130)
1 = PID-procesregulator, med referencevaerdien for PID-
procesregulatoren (3.050 — 3.071)
2 = Faste frekvenser, med de frekvenser, der er defineret i pa-
rametrene 2.051 - 2.057
3 = Valg via integreret soft-PLC
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1.130 Referenceveerdi-kilde Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 10 (indtastet!)
3.062 - 3.069 S. xy ) Def- 1

Bestemmer den kilde, som referencevaerdien skal leeses fra.
0 = Internt potentiometer

1 = Analog indgang 1

2 = Analog indgang 2

3 = MMI/PC

4 = SAS

6 = Motorpotentiometer

7= Sum analoge indgange 1 og 2

8 = faste PID-referencevaerdier (3.062 til 3.069)
9 = Feltbus

10 = Integreret soft-PLC

1.131 Software-aktivering Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 16 (indtastet!)
1.132 S. xy .

1.150 2 Def: 0
2000 A\ ADVARSEL! Athzengigt af foretaget zendring kan moto-
4:060 ren evt. starte direkte.

Valg af kilde til kontrolaktivering.

0 = Digital indgang 1

1 = Digital indgang 2

2 = Digital indgang 3

3 = Digital indgang 4

4 = Analog indgang 1 (skal veelges i parameter 4.030)
5 = Analog indgang 2 (skal vaelges i parameter 4.060)
6 = Feltbus

7 = SAS/ modbus (fra V 03.80)

8 = Digital indgang 1 hgjre / Digital indgang 2 venstre
1.150 skal indstilles pa "0"

9 = Autostart

10 = Integreret soft-PLC

11 = Fast frekvens-indgange (alle indgange, de blev valgt i pa-
rameter 2.050)

12 = Internt potentiometer

13 = Folietastatur (taster start & stop)

14 = MMI/PC

15 = Virtuel udgang 1

16 = Folietastatur lagrende

Nar hardware-aktiveringen og en referenceveerdi foreligger, kan
motoren evt. starte umiddelbart!

Det kan heller ikke opfanges med parameter 1.132.
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1.132
Relation til

parameter:

1.131

1.150
Relation til

parameter:

1.131
4.030
4.060

© Gardner Denver Deutschland GmbH

Parameter
Opstartsbeskyttelse Enhed: integer
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 6 (indtastet!)
S xy Def: 0

2

Valg af kontrolaktiveringens reaktion (parameter 1.131).

Ingen effekt, hvis autostart er valgt.

0 = Qjeblikkelig start ved High-Signal ved kontrolaktiveringens
startindgang

1 = Start kun ved stigende flanke ved kontrolaktiveringens start-
indgang

2 = Digital indgang 1 (funktion aktiv ved High-Signal)

3 = Digital indgang 2 (funktion aktiv ved High-Signal)

4 = Digital indgang 3 (funktion aktiv ved High-Signal)

5 = Digital indgang 4 (funktion aktiv ved High-Signal)

6 = Integreret soft-PLC

7 = Analog indgang 1 (skal veelges i parameter 4.030)

8 = Analog indgang 2 (skal veelges i parameter 4.060)

Omdrejningsretning Enhed: integer
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 16 (indtastet!)
S.xy 0 Def: 1

Valg af specifikation for omdrejningsretning.

0 = Afheengig af referenceveaerdi (afhaengig af fortegn for referen-
ceveerdi: positiv: frem; negativ: tilbage)

1 = Kun frem (ingen mulighed for eendring af omdrejningsretnin-
gen)

2 = Kun tilbage (ingen mulighed for aendring af omdrejningsret-
ningen)

3 = Digital indgang 1 (OV = f, 24V = Tilbage)

4 = Digital indgang 2 (0V = Frem, 24V = Tilbage)

5 = Digital indgang 3 (OV = Frem, 24V = Tilbage)

6 = Digital indgang 4 (OV = Frem, 24V = Tilbage)

7 = Integreret soft-PLC

8 = Analog indgang 1 (skal veelges i parameter 4.030)

9 = Analog indgang 2 (skal vaelges i parameter 4.060)

10 = Folietastatur tast vending af omdrejningsretningen (kun nar
motoren karer)

11 = Folietastatur tast 1 Frem / 2 Tilbage (vending altid mulig)
12 = Folietastatur tast 1 Frem / 2 Tilbage (vending kun mulig nar
motoren star stille)

13 = Virtuel udgang (4.230)

14 = Folietastatur tast omdrejningsretning (kun i driftstilstand)
lagrende

15 = Folietastatur tast | + Il lagrende

16 = Folietastatur tast | + Il (kun ndr motoren star stille) lagrende
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1.180 Kvitteringsfunktion Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 7 (indtastet!)
1.181 S. xy )
1.182 2 Def: 3

Valg af kilde til fejlkvitteringen.

Der kan ferst kvitteres for fejl, nar fejlen ikke lsengere foreligger.
Bestemte fejl kan der forst kvitteres for ved at fra- og tilkoble
regulatoren, se liste over fejl.

Autokvittering via parameter 1.181.

0 = ingen manuel kvittering mulig

1 = stigende flanke ved digital indgang 1

2 = stigende flanke ved digital indgang 2

3 = stigende flanke ved digital indgang 3

4 = stigende flanke ved digital indgang 4

5 = Folietastatur (tast Quitt)

6 = Analog indgang 1 (skal veelges i parameter 4.030)

7 = Analog indgang 2 (skal veelges i parameter 4.060)

1.181 Auto-kvitteringsfunktion Enhed: s
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: (indtastet!)
1.180 S. xy 1000000
1.182 2 Def- 0

Ud over kvitteringsfunktionen (1.180) kan der ogsé veelges en
automatisk fejlkvittering.

0 = ingen automatisk kvittering

> 0 = tid for den automatiske nulstilling af fejlen i sekunder

1.182 Auto-kvitteringsantal Enhed:
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 500 (indtastet!)
1.180 S. xy .

1.181 2 Def: 5

Ud over den automatiske kvitteringsfunktion (1.181) kan antallet
af maksimale automatiske kvitteringer begreaenses her.

0 = ingen begraensning af de automatiske kvitteringer

> 0 = antal for maks. tilladte automatiske kvitteringer

Information

Den interne teeller til allerede udferte automatiske kvitteringer nulstilles, nar moto-
ren bruges i perioden "maks. antal kvitteringer x tid automatisk kvittering", uden at
der opstar en fejl (motorstrem > 0,2 A).

Eksempel pa nulstilling af teellers automatiske kvittering

maks. antal kvitteringer = 8 } 8 x 20 sek. = 160 sek.
Tid automatisk kvittering = 20 sek.

Efter en motordrift pa 160 sek. uden fejl bliver den interne taeller for udferte "au-
tomatiske kvitteringer" nulstillet til "0". | eksemplet blev 8 "automatiske kvitterin-
ger" accepteret. Hvis der opstar en fejl inden for de 160 sek., udlases "fejl 22" ved
9. kvitteringsforseg. Der skal kvitteres manuelt for denne fejl ved at slukke for
strammen.
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7.3.2 Fast frekvens
Denne modus skal veelges i parameter 1.100, se ogsa valg af driftstilstand.

2.050

Relation til
parameter:
1.100

2.051 - 2.057

2.051 - 2.057

Relation til
parameter:
1.020
1.021
1.100
1.150
2.050

Fast frekvens mod Enhed: integer

Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 4 (indtastet!)
Def: 1

Valg af brugte digitale indgange til de faste frekvenser.

0 = Digital In 1 (fast frekvens 1) (2.051)

1 = Digital In 1, 2 (faste frekvenser 1 - 3) (2.051 til 2.053)

2 = Digital In 1, 2, 3 (faste frekvenser 1 - 7) (2.051 til 2.057)

3 = Folietastatur (tast 1 = fast frekvens 1 / tast 2 = Fast frekvens
2)

4 = fast frekvens (tast | = fast frekvens 1 / tast Il = fast frekvens
2) lagrende

Fast frekvens Enhed: Hz
Parameter-HB: Overtagelses- min: -400 Egen veerdi
status: maks.: +400  (indtastet!)
Def:
2.051: 34
2.052: 67
2.053: 50

De frekvenser, der afhaengigt af skiftemgnstret ved de i parame-
ter 2.050 indstillede digitale indgange 1 — 3 skal udsendes.
Se fast frekvens, Forklaring af driftstilstande [— 50].

7.3.3 Motorpotentiometer

Denne modus skal veelges i parameter 1.130. Denne funktion kan ogséa bruges
som referencevaerdi-kilde til frekvens-styringsdrift samt til PID-procesregulatoren.

2.150
Relation til
parameter:
1.130
4.030
4.060

2.151
Relation til
parameter:
1.020
1.021

© Gardner Denver Deutschland GmbH

MOP digital indgang Enhed: integer

Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 8 (indtastet!)
S xy 0 Def: 0

Valg af kilde til at oge og reducere referenceveerdien.
0 = Digital indgang 1 + / Digital indgang 2 -

1 = Digital indgang 1 + / Digital indgang 3 -

2 = Digital indgang 1 + / Digital indgang 4 -

3 = Digital indgang 2 + / Digital indgang 3 -

4 = Digital indgang 2 + / Digital indgang 4 -

5 = Digital indgang 3 + / Digital indgang 4 -

6 = Analog indgang 1 + / Analog indgang 2 - (skal veelges i pa-
rameter 4.030 / 4.060)

7 = Integreret soft-PLC

8 = Folietastatur (tast 1 - / tast 2 +)

MOP skridtbredde Enhed: %
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 100 (indtastet!)
S-xy 5 Def: 1

Skridtbredde, som referenceveerdien skal eendres til ved at tryk-
ke pa en knap.
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2.152 MOP skridttid Enhed: s
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0,02 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 1000  (indtastet!)

S xy 0 Def: 0,04
Angiver den tid, hvor referenceveerdien opsummeres ved kon-
stant signal.

2.153 MOP reaktionstid Enhed: s
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0,02 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 1000  (indtastet!)

S xy ’ Def: 0,3

Angiver den tid, til hvilken signalet geelder permanent.

2.154 MOP lagrende Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 1 (indtastet!)

S xy 5 Def: 0

Bestemmer, om motorpotentiometerets referencevaerdi ogsa
bevares efter netudfald.

0 = deaktiveret

1 = aktiveret

7.3.4 PID-procesregulator

Denne modus skal veelges i parameter 1.100, referencevaerdi-kilden skal vaelges i
parameter 1.130, se ogsa Fast frekvens, Forklaring af driftstilstande [— 50].

3.050 PID-P forstzerkning Enhed:
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 100 (indtastet!)
1.100 S. xy )

1130 5 Def: 0.25

Forsteerkningsfaktor for PID-regulatorens proportionelle del.

3.051 PID-I forstzerkning Enhed: s
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 100 (indtastet!)
1.100 S. xy )

1130 5 Def: 0.25

Forsteerkningsfaktor for PID-regulatorens integrale del.

3.052 PID-D forstaerkning Enhed: s
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 100 (indtastet!)
1.100 S. xy )

1.130 2 Def: 0

Forsteerkningsfaktor for PID-regulatorens differentielle del.
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3.060
Relation til
parameter:
1.100
1.130
3.061

3.061
Relation til

parameter:
3.060

3.062 - 3.068

Relation til
parameter:
1.100
1.130

3.069
Relation til
parameter:
1.100
3.062 - 3.068

3.070

Relation til
parameter:
1.020
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PID-gjebliksveerdi Enhed: integer
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 3 (indtastet!)

S. xy

o Def: 1

Valg af indgangskilde, hvorfra gjebliksvaerdien for PID procesre-
gulatoren indlaeses.

0 = Analog indgang1

1 = Analog indgang2

2 = Integreret soft-PLC

3 = Feltbus (fast kundespecifik indgangsstarrelse 2)

PID-invers Enhed: integer
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 1 (indtastet!)
S xy 0 Def: 0

Jijebliksveerdi-kilden (parameter 3.060) inverteres.
0 = deaktiveret

1 = aktiveret
Faste PID-referenceveerdier Enhed: %
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 100 (indtastet!)
S.xy 0 Def: 0

Faste PID-referenceveerdier, der afhaengigt af skiftemenstret pa
de i parameter 3.069 indstillede digitale indgange 1 — 3 skal
udsendes (skal veelges i parameter 1.130).

Fast PID-ref.-mod Enhed: integer
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 2 (indtastet!)
S xy 0 Def: 0

Valg af de brugte digitale indgange til de faste frekvenser.

0 = Digital In 1 (fast PID-referencevaerdi 1) (3.062)

1 = Digital In 1, 2 (fast PID-referenceveerdi 1 - 3) (3.062 til 3.064)
2 = Digital In 1, 2, 3 (fast PID-referenceveerdi 1 - 7) (3.062 til
3.068)

PID-standby-tid Enhed: s
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 10000 (indtastet!)
S xy > Def: 0

Hvis drevregulatoren kerer den indstillede tid med sin minimale
frekvens (parameter 1.020), stoppes motoren (0 Hz), se ogsa
PID-procesregulering, Forklaring af driftstilstande [— 50].

0 = deaktiveret

>0 = ventetid til aktivering af standby-funktionen

61/102 03.2016 - 610.00260.71.000



Parameter

3.071
Relation til

parameter:

3.060

3.072
Relation til

parameter:

3.073
Relation til

parameter:

3.074

3.074
Relation til

parameter:

3.073

3.080
Relation til

parameter:

1.020
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PID-standby-hysterese Enhed: %
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 50 (indtastet!)
S xy 0 Def: 0

Betingelse for PID-regulatorens veekning fra standby-funktion.
Nar reguleringsforskellen er starre end den indstillede veerdi i %,
starter reguleringen igen, se ogsa driftstilstande PID-regulator.

PID-torlgbstid Enhed: s
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 32767 (indtastet!)
S xy 0 Def: 0

Hvis PID-gjebliksvaerdien efter denne indstillede tid ikke nar
mindst 5 %, og drevregulatoren kearer til maks.-greensen, fra-
kobler regulatoren med fejl nr. 16 "PID-terlgb".

PID-referenceveerdi min. Enhed: %
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 100 (indtastet!)
S xy 0 Def: 0

PID-referenceveerdien kan begraenses via 2 parametre.
Eksempel: 0 - 10 V referenceveaerdi potentiometer
para. Min. PID-referenceveerdi = 20 %

para. Maks. PID-referencevaerdi = 80 %
Referenceveerdived <2V =20 %

Referenceveerdived 2V -8V =20 % - 80 %
Referenceveerdi ved > 8 V =80 %

PID-referenceveerdi maks. Enhed: %
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 10000 (indtastet!)
S Xy 0 Def: 0

PID-referenceveerdien kan begraenses via 2 parametre.
Eksempel: 0 - 10 V referenceveerdi potentiometer
para. Min. PID-referencevaerdi = 20 %

para. Maks. PID-referenceveerdi = 80 %
Referenceveerdived <2V =20 %

Referencevaerdived 2V -8V =20 % - 80 %
Referenceveerdi ved > 8V =80 %

PID-minimalfrekvens 2 Enhed: Hz
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 400 (indtastet!)
S. xy i
> Def: 0
Minimalfrekvensen beregnes afhaengigt af PID-referencevaerdien
Eksempel:

1.020 minimalfrekvens = 10 Hz
3.080 PID minimalfrekvens 2 = 20 Hz

minimalfrekvens ved PID-referencevaerdi 0 % = 10 Hz
minimalfrekvens ved PID-referencevaerdi 50 % = 15 Hz
minimalfrekvens ved PID-referencevaerdi 100 % = 20 Hz
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7.3.5 Analoge indgange
For de analoge indgange 1 og 2 (Alx — visning Al1/AI2)

4.020/4.050

Relation til
parameter:

4.021/4.051

Relation til
parameter:

4.022/4.052

Relation til
parameter:

4.023/4.053

Relation til
parameter:

4.024/4.054

Relation til
parameter:

© Gardner Denver Deutschland GmbH

Alx-indgangstype Enhed: integer
Parameter-HB: Overtagelses- min: 1 Egen veerdi
status: maks.: 2 (indtastet!)
S Xy 5 Def:
4.020 1
4.050 2

Funktion for de analoge indgange 1/2.
1 = Speendingsindgang
2 = Stremindgang

Alx-norm. Low Enhed: %
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 100 (indtastet!)
S xy 0 Def: 0

Fastlaegger den minimale veerdi for de analoge udgange procen-
tuelt i forhold til omradets slutveerdi.

Eksempel:

0...10Veller0...20mA =0 %...100%

2...10V eller 4...20mA =20 %...100 %

Alx-norm. High Enhed: %
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 100 (indtastet!)
S xy 0 Def: 100

Fastleegger den maksimale veerdi for de analoge udgange pro-
centuelt i forhold til omradets slutveerdi.

Eksempel:

0...10V eller 0...20 mA =0 %...100 %

2..10Veller4...20 mA =20 %...100 %

Alx-dedgang Enhed: %
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 100 (indtastet!)
S xy 5 Def: 0

Dadgang i procent af de analoge indganges omradeslutvaerdi.

Alx-filtertid Enhed: s
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0,02 Egen veerdi
status: maks.: 1,00 (indtastet!)
S xy 5 Def: 0

Filtertid for de analoge indgange i sekunder.
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4.030/4.060

Relation til
parameter:

4.033/4.063
Relation til
parameter:
4.034/4.064
4.035/4.065

4.034/4.064
Relation til
parameter:
4.033/4.063
4.035/4.065

4.035/4.065

Relation til
parameter:
4.033/4.063
4.035/4.065

4.036/4.066

Relation til
parameter:

4.037/4.067

Relation til
parameter:

Elmo
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Alx-funktion Enhed: integer

Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 1 (indtastet!)
S. xy )
5 Def: 0
Funktion for analoge indgange 1/2.
0 = Analog indgang
1 = Digital indgang
Alx-fysisk enhed Enhed:
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 10 (indtastet!)
S. xy i
> Def: 0
Valg af fysiske storrelser, der skal vises.
0=%
1 =bar
2 = mbar
3 = psi
4 =Pa
5 =mh
6 = I/min
7=°C
8="°F
9=m
10 =mm
Alx-fysisk minimum Enhed:
Parameter-HB: Overtagelses- min: -10000 Egen veerdi
status: maks.: +10000 (indtastet!)
S Xy 5 Def: 0

Valg af nedre graense for en fysisk starrelse, der skal vises.

Alx-fysisk maksimum Enhed:
Parameter-HB: Overtagelses- min: -10000 Egen veerdi
status: maks.: +10000 (indtastet!)
S.xy 5 Def: 100

Valg af gvre greense for en fysisk storrelse, der skal vises.

Alx tid kabelbrud Enhed:
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 32767 (indtastet!)
S xy 5 Def: 0

Efter stramtilkoblingen aktiveres registreringen af kabelbrud
forst efter denne indstillede tid.

Alx invers Enhed: integer
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 1 (indtastet!)
S xy 0 Def: 0

Her kan signalet for den analoge indgang inverteres.
0 = Inaktiv (eks.0 V=0 % 10 V =100 %)
1 = Aktiv (eks. 0V =100 % 10V =0 %)
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7.3.6 Digitale indgange

4110 - 4.113 Dix-invers Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 1 (indtastet!)

S. xy i
> Def: 0
Med denne parameter kan den digitale indgang inverteres.
0 = Inaktiv
1 = Aktiv

7.3.7 Analog udgang

4.100 AO1-funktion Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 40 (indtastet!)
4.101 S. xy i
4.102 2 Def: 5

Valg af den procesveerdi, der udsendes ved den analoge ud-
gang.

Afhaengigt af valgt procesvaerdi skal normeringen (4.101/4.102)
tilpasses.

0 = Ikke tildelt / Integreret soft PLC

1 = Mellemkredsspaending

2 = Netspaending

3 = Motorspeending

4 = Motorstrgm

5 = Aktuel frekvens

6 = Eksternt malt omdrejningstal via omdrejningstalsensoren
(hvis den forefindes)

7 = aktuel vinkel eller position (hvis den forefindes)
8 = IGBT temperatur

9 = indvendig temperatur

10 = Analog indgang1

11 = Analog indgang?2

12 = Nominel frekvens

13 = Motoreffekt

14 = Drejningsmoment

15 = Feltbus

16 = PID-referenceveerdi

17 = PID-gjebliksveerdi

4.101 AO1-Norm. Low Enhed:
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: -10000 Egen veerdi
parameter: status: maks.: +10000 (indtastet!)
4.100 S. xy ) Def- 0

Beskriver, hvilket omrade 0 — 10 V udgangsspaendingen eller 0 —
20 mA udgangsstresmmen skal veere oplast pa.

4.102 AO1-Norm. High Enhed:
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: -10000 Egen veerdi
parameter: status: maks.: +10000 (indtastet!)
4.100 S. xy , Def: Typeaf-

haengig

Beskriver, hvilket omrade 0 — 10 V udgangsspaendingen eller 0 —
20 mA udgangsstremmen skal veere oplast pa.
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7.3.8 Digitale udgange
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4.150/4.170

Relation til
parameter:
4.151/4.171
4.152/4172
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For de digitale udgange 1 og 2 (DOx — visning DO1/DQO2)
DOx-funktion Enhed: integer
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 51 (indtastet!)
S Xy 5 Def:
4.150: 18
4.170: 19

4.151/4.171

Relation til
parameter:
4.150/4.170

Valg af processtarrelse, hvor udgangen skal omkobles.

0= ikke tildelt / Integreret soft-PLC

1= Mellemkredsspeending

2= Netspaending

3= Motorspanding

4= Motorstrgm

5= Frekvens-gjebliksveerdi

6= —

7=—

8= IGBT temperatur

9= Indvendig temperatur

10= Fejl (NO)

11= Fejl inverteret (NC)

12= Sluttrin aktivering

13= Digital indgang1

14= Digital indgang 2

15= Digital indgang 3

16= Digital indgang 4

17= Klar til drift (stremforsyning til, HW-aktivering mangler, mo-
tor star)

18= Klar (stremforsyning til, HW-aktivering indstillet, motor star)
19= Drift (stremforsyning til, HW-aktivering indstillet, motor dre-
jer)

20= Kilar til drift + klar

21= Klar til drift + klar + drift

22= Klart + drift

23 = Motoreffekt

24 = Drejningsmoment

25 = Feltbus

26 = Analog indgang 1

27 = Analog indgang 2

28 = PID-referenceveaerdi

29 = PID-gjebliksveerdi

50 = Motorstrgmgraense aktiv

51 = Sammenligning reference-gjebliks (parameter 6.070 —
6.071)

DOx-On Enhed:
Parameter-HB: Overtagelses- min: -10000 Egen veerdi
status: maks.: 10000 (indtastet!)
S.xy 0 Def: 0

Hvis den indstillede processterrelse ligger over tilkoblingsgraen-
sen, indstilles udgangen pa 1.
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4.152/4.172 DOx-Off Enhed:
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: -10000 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 10000 (indtastet!)
4.150/4.170 S. xy ) Def: 0

Hvis den indstillede processtarrelse ligger under tilkoblings-
graensen, indstilles udgangen pa 0.
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For relee 1 og 2 (rel.x — visning rel. 1/rel. 2)

4.190/4.210
Relation til
parameter:
4.191/4.211
4.192/4.212

Rel.x-funktion Enhed: integer
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 50 (indtastet!)
S Xy 5 Def:
4.190: 11
4.210: 0

Valg af processtarrelse, hvor udgangen skal omkobles.
0= ikke tildelt / Integreret soft-PLC

1= Mellemkredsspeending

2= Netspaending

3= Motorspanding

4= Motorstrgm

5= Frekvens-gjebliksveerdi

6= —

7=—

8= IGBT temperatur

9= Indvendig temperatur

10= Fejl (NO)

11= Fejl inverteret (NC)

12= Sluttrin aktivering

13= Digital indgang1

14= Digital indgang 2

15= Digital indgang 3

16= Digital indgang 4

17= Klar til drift (stremforsyning til, HW-aktivering mangler, mo-
tor star)

18= Klar (stremforsyning til, HW-aktivering indstillet, motor star)
19= Drift (stremforsyning til, HW-aktivering indstillet, motor dre-
jer)

20= Kilar til drift + klar

21= Klar til drift + klar + drift

22= Klar + drift

23 = Motoreffekt

24 = Drejningsmoment

25 = Feltbus

26 = Analog indgang 1

27 = Analog indgang 2

28 = PID-referenceveaerdi

29 = PID-gjebliksveerdi

30 = STO kanal 1

31 =S8TO kanal 2

32 = Frekvens-referenceveerdi e. rampe

33 = Frekvens-referenceveerdi

34 = Omdrejningstal-gjebliksveerdi

35 = Frekvens-gjebliksvaerdi vaerdi

36 = Omdrejningsmoment vaerdi

37 = Frekvens-referenceveerdi e. rampe veerdi

38 = Frekvens-referenceveerdi veerdi

39 = Omdrejningstal-gjebliksvaerdi veerdi

50 = Motorstrgamgraense aktiv

51 = Sammenligning reference-gjeblik (parameter 6.070 — 6.071)
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Relation til
parameter:
4.190/4.210

4.192/4.212

Relation til
parameter:
4.190/4.210

4.193/4.213

Relation til
parameter:
4.194/4.214

4.194/4.214

Relation til
parameter:
4.193/4.213
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Rel.x-On Enhed:
Parameter-HB: Overtagelses- min: -10000 Egen veerdi
status: maks.: 10000 (indtastet!)
S. xy

5 Def: 0

Hvis den indstillede processterrelse ligger over tilkoblingsgraen-
sen, indstilles udgangen pa 1.

Rel.x-Off Enhed:
Parameter-HB: Overtagelses- min: -10000 Egen veerdi
status: maks.: 10000 (indtastet!)
S. xy

> Def: 0

Hvis den indstillede processtarrelse ligger under tilkoblings-
graensen, indstilles udgangen pa 0.

Rel.x-On forsink. Enhed: s
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 10000 (indtastet!)
S. xy i
> Def: 0
Angiver varigheden for tilkoblingsforsinkelsen.
Rel.x-Off forsink. Enhed: s
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 10000 (indtastet!)
S xy ” Def: 0

Angiver varigheden for frakoblingsforsinkelsen.
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7.3.10 Virtuel udgang

Den virtuelle udgang kan parametreres som et relee og kan veelges ved folgende
parametre: 1.131 Software - aktivering / 1.150 Omdrejningsretning / 1.054 Valg
rampe/ 5.090 Parametersaet-skift / 5.010 + 5.011 Ekstern fejl 1 + 2

610.00260.71.000 - 03.2016

4.230

Relation til
parameter:
1.054

1.131

1.150

4.231

4.232
5.010/5.011
5.090

VO-funktion Enhed: integer
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 51 (indtastet!)
S-xy 5 Def: 0

Valg af processtarrelse, hvor udgangen skal omkobles.
0= ikke tildelt / Integreret soft-PLC

1= Mellemkredsspeending

2= Netspaending

3= Motorspanding

4= Motorstrgm

5= Frekvens-gjebliksvaerdi

6= —

7=—

8= IGBT temperatur

9= Indvendig temperatur

10= Fejl (NO)

11= Fejl inverteret (NC)

12= Sluttrin aktivering

13= Digital indgang1

14= Digital indgang 2

15= Digital indgang 3

16= Digital indgang 4

17= Klar til drift (stramforsyning til, HW-aktivering mangler, mo-
tor star)

18= Klar (stremforsyning til, HW-aktivering indstillet, motor star)
19= Drift (stremforsyning til, HW-aktivering indstillet, motor dre-
jer)

20= Kilar til drift + klar

21= Kilar til drift + klar + drift

22= Klar + drift

23 = Motoreffekt

24 = Drejningsmoment

25 = Feltbus

26 = Analog indgang 1

27 = Analog indgang 2

28 = PID-referencevaerdi

29 = PID-gjebliksveerdi

30 = STO kanal 1

31 =S8TO kanal 2

32 = Frekvens-referenceveerdi e. rampe

33 = Frekvens-referencevaerdi

34 = Omdrejningstal-gjebliksveerdi

35 = Frekvens-gjebliksvaerdi vaerdi

36 = Omdrejningsmoment vaerdi

37 = Frekvens-referenceveerdi e. rampe veerdi

38 = Frekvens-referenceveerdi veerdi

39 = Omdrejningstal-gjebliksvaerdi vaerdi

50 = Motorstrgamgraense aktiv

51 = Sammenligning reference-gjebliks (para. 6.070 - 6.071)
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4.231

Relation til
parameter:
4.230

4.232

Relation til
parameter:
4.230

4.233

Relation til
parameter:
4.234

4.234

Relation til
parameter:
4.1233

7.3.11 Ekstern fejl

5.010/5.011
Relation til
parameter:
4.110til 4.113
4.230
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Parameter
VO-On Enhed:
Parameter-HB: Overtagelses- min: 32767 Egen veerdi
status: maks.: 32767 (indtastet!)
S xy Def: 0

2

Hvis den indstillede processtarrelse ligger over indstillingsgraen-
sen, indstilles udgangen pa 1.

VO-Off Enhed: s
Parameter-HB: Overtagelses- min: 32767 Egen veerdi
status: maks.: 32767 (indtastet!)
S Xy > Def: 0

Hvis den indstillede processtarrelse ligger under indstillings-
graensen, indstilles udgangen pa 0.

VO-On forsinkelse Enhed: s
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 10000 (indtastet!)
S. xy i
> Def: 0
Angiver varigheden for tilkoblingsforsinkelsen.
VO-Off forsinkelse Enhed:
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 10000 (indtastet!)
S xy ” Def: 0

Angiver varigheden for frakoblingsforsinkelsen.

Ekstern fejl 1/2 Enhed: integer
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 7 (indtastet!)
S-xy 5 Def:
5.010: 4
5.011: 0

Valg af kilde via hvilken en ekstern fejl kan meddeles.

0 = ikke tildelt / integreret soft-PLC

1 = Digital indgang 1

2 = Digital indgang 2

3 = Digital indgang 3

4 = Digital indgang 4

5 = Virtuel udgang (parameter 4.230)

6 = Analog indgang 1 (skal veelges i parameter 4.030)

7 = Analog indgang 2 (skal vaelges i parameter 4.060)

Hvis der foreligger et High-signal pa den valgte digitale indgang,
skifter drevregulatoren med fejl nr. 23/24 ekstern fejl 1/2.

Ved hjeelp af parameter 4.110 til 4.113 DIx-invers kan den digita-
le indgangs logik inverteres.

71/102 03.2016 - 610.00260.71.000



Parameter Rim2chle

7.3.12 Motorstromsgraense

Denne funktion begreenser motorstrgmmen til en parametreret maksimalveerdi, nar
der er naet en parametreret strom-tid-flade.

Motorstremsgraensen overvages pa applikationsniveau og begraenser séledes
med en relativt lav dynamik. Dette skal der tages hensyn til ved valget af denne
funktion.

Maksimalveerdien bestemmes via parameteren "motorstremsgreense i %" (5.070).
Denne oplyses i procent og relaterer sig til den nominelle motorstrgm fra dataene
pa typeskiltet "motorstrom" (33.031).

Den maksimale strom-tid-flade beregnes ud fra produktet fra parameteren "mo-
torstremsgreense i s" (5.071) og den faste overstrem pa 50 % af den gnskede mo-
torstramsgraense.

Nar denne strom-tid-flade overskrides, begraenses motorstremmen ved at nedre-
gulere omdrejningstallet til graensevaerdien. Hvis drevregulatorens udgangsstrom,
motorstremmen (parameter 33.031), multipliceret med den indstillede greense i %
(parameter 5.070), overskrides i den indstillede tid (parameter 5.071), reduceres
motorens omdrejningstal, til udgangsstremmen falder til under den indstillede
greense.

Nedreguleringen sker ved hjaelp af en Pl-regulator, der fungerer afhaengigt af
streamdifferencen.

Den samlede funktion kan deaktiveres ved at nulstille "motorstremgraensen i %"

(5.070).

5.070 Motorstromsgraense Enhed: %
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
g%r?Teter: 5 sta;us: maks.: 250 (indtastet!)

. . Xy )
33.031 Def: 0
0 = deaktiveret
Se beskrivelse Motorstramsgraense [— 72]

5.071 Motorstromsgraense Enhed: s
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
paora(r)neter: 5 status: maks.: 100 (indtastet!)
5.07 . Xy )

33.031 Def: 1
Se beskrivelse Motorstremsgraense [— 72]

5.075 Gearfaktor Enhed:
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 10000 (indtastet!)
33.034 S. xy

Def: 1

Her kan gearfaktoren indstilles.
Ved hjeelp af gearfaktoren kan visningen af det mekaniske om-
drejningstal tilpasses.
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7.3.13 Blokeringsregistrering

5.080 Blokeringsregistrering Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 1 (indtastet!)
5.081 S. xy ) Def- 0

Med denne parameter kan blokeringsregistreringen aktiveres.
0 = Inaktiv
1 = Aktiv

5.081 Blokeringstid Enhed: s
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 50 (indtastet!)
5.080 S. xy , Def: 2

Angiver den tid, efter hvilken en blokering registreres.

5.082 Opstartsfejl aktiv Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 1 (indtastet!)
5.233 S. xy , Def: 1

Opstartsfejl defineres som folger: Jjebliksvaerdi nar 10 % af
motorens nominelle frekvens efter 30 sekunder (hvis nominel
frekvens < 10 %, genereres fejlen ikke). Hvis opstartstiden er
parametreret > 30 sekunder, benyttes i stedet for 30 sekunder
den halve opstartstid.

0 = Funktion deaktiveret

1 = Funktion aktiveret

5.083 Deaktivering fejl log 11 Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 10 (indtastet!)

S.xy 0 Def: 0

(fra V 03.80)

Her kan, ved forsyning med ekstern 24 V, log af fejl nr. 11 "Time
out-effekt" undertrykkes. Selve fejltaelleren bliver ikke berort.

0 = Funktion deaktiveret

1 = Funktion aktiveret
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5.090 Parametersaet-skift Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 7 (indtastet!)

S xy 0 Def: 0

Valg af aktivt dataseet.

0 = ikke tildelt

1 = Dataseet 1 aktiv

2 = Dataseet 2 aktiv

3 = Digital indgang 1

4 = Digital indgang 2

5 = Digital indgang 3

6 = Digital indgang 4

7 = Integreret soft-PLC

8 = Virtuel udgang 1

Det 2. datasast vises kun i pc-softwaren, nar denne parameter er
<> 0. P& displayet pa den manuelle betjeningsenhed vises altid
veerdierne for det aktuelt valgte datasaet.

5.200 Drejning MMI-visning Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 1 (indtastet!)

S.xy 0 Def: 0

(fra V 03.80)

Kun for MMI i daekslet

Her kan det fastlaegges, om skaermen eller tastaturtildelingen
skal drejes 180°.

0 = Funktion deaktiveret

1 = Funktion aktiveret

5.201 Visning MMl lagr. Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 1 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 5 (indtastet!)

S xy 0 Def: 1

(fra'V 03.80)

Her kan statusskaermen, der vises i MMI, veelges.

1 = Status 01: Frekvens reference / gjebliks / motorstrem

2 = Status 02: Omdrejningstal / motorstrem / procesvaerdi 1
3 = Status 03: Omdrejningstal / motorstrem / procesvaerdi 2
4 = Status 04: Omdrejningstal / PID-referenceveerdi / PID-
ojebliksveaerdi

5 = Status 05: Kunde-PLC udgangssterrelse 1/2 /3
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7.4 Effektparametre
7.4.1 Motordata

33.001 Motortype Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 1 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 2 (indtastet!)
33.010 S. xy Def- 1

1

Valg af motortype

1 = Asynkronmotor

2 = Synkronmotor

Afhaengigt af den valgte motortype vises de relevante paramet-
re.

Reguleringstypen (parameter 34.010) skal ogsa veelges iht. her-
til.

33.015 R-optimering Enhed: %
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 200 (indtastet!)

S.xy ] Def: 100
Hvis ngdvendigt kan startreaktionen optimeres med denne pa-
rameter.

33.016 Motorfaser overvagning Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 1 (indtastet!)

S. xy

1 Def: 1

Fejlovervagningen "Motortilslutning afbrudt" (fejl-45) kan deakti-
veres med denne parameter

0 = Overvagning deaktiveret

1 = Overvagning aktiveret

33.031 Motorstrom Enhed: A
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 150 (indtastet!)
5.070 Sy y Def: Typeaf-

haengig

Hermed indstilles den nominelle motorstrem Iun til enten stjer-
ne- eller trekantforbindelse.

33.032 Motoreffekt Enhed: W
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 55000 (indtastet!)

S xy y Def: Typeaf-
haengig

Her skal der indstilles en effektvaerdi [W] Pwu,, der svarer til mo-
torens nominelle effekt.
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33.110
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33.111
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Motoromdrejningstal
Parameter-HB: Overtagelses-
status:
S. xy
;

Elmo

Rietschle
Enhed: rpm
min: O Egen veerdi
maks.: 10000 (indtastet!)
Def: Typeaf-
haengig

Her skal veerdien fra dataene pa motorens typeskilt for motorens
nominelle omdrejningstal nu,n indtastes.

Motorfrekvens
Parameter-HB: Overtagelses-
status:
S. xy

1

Her indstilles motorens nominelle frekvens fun.

Statormodstand
Parameter-HB: Overtagelses-
status:
S. xy

1

Enhed: Hz

min: 40 Egen veerdi
maks.: 100 (indtastet!)
Def: Typeaf-

haengig

Enhed: Ohm

min: O Egen veerdi
maks.: 30 (indtastet!)
Def: Typeaf-

haengig

Her kan statormodstanden optimeres, hvis den automatisk regi-
strerede vaerdi (fra motoridentifikationen) ikke skulle reekke.

Lzaekinduktans
Parameter-HB: Overtagelses-
status:
S. xy
1

Kun for asynkronmotorer.

Enhed: H
min: 0 Egen veerdi
maks.: 100 (indtastet!)
Def: 0

Her kan leekinduktansen optimeres, hvis den automatisk regi-
strerede vaerdi (fra motoridentifikationen) ikke skulle reekke.

Motorspaending
Parameter-HB: Overtagelses-
status:
S. xy
y

Kun for asynkronmotorer.

Enhed: V
min: O Egen veerdi
maks.: 680 (indtastet!)
Def: Typeaf-
haengig

Hermed indstilles den nominelle motorspaending Uwmn til enten

stjerne- eller trekantforbindelse.

Motor-cos phi

Parameter-HB: Overtagelses-

status:
S. xy
1

Kun for asynkronmotorer.

Enhed: 1
min: 0,5 Egen veerdi
maks.: 1 (indtastet!)
Def: Typeaf-
haengig

Her skal vaerdien fra dataene pa motorens typeskilt for effektfak-

toren cosphi indtastes.
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33.200
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parameter:

33.201

Relation til
parameter:

7.4.2 12T

33.010
Relation til
parameter:
33.031
33.101

33.011
Relation til

parameter:
33.100

33.138
Relation til

parameter:
33.100
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Parameter

Statorinduktans Enhed: H

Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 100 (indtastet!)
S xy Def: 0

1

Kun til synkronmotorer.
Her kan statorinduktansen optimeres, hvis den automatisk regi-
strerede veerdi (fra motoridentifikationen) ikke skulle raekke.

Nominelt flow Enhed: mVs
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 5000 (indtastet!)

S. xy ; Def: 0

Kun til synkronmotorer.
Her kan det nominelle flow optimeres, hvis den automatisk regi-
strerede veerdi (fra motoridentifikationen) ikke skulle raekke.

I1°T-fakt.-motor Enhed: %
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 1000 (indtastet!)

S. xy )
5 Def: 0

Her kan den procentuelle stramtaerskel (baseret p& motorstrom
33.031) indstilles til start af integreringen.

0 % = Inaktiv
17T tid Enhed: s
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 1200 (indtastet!)
S.xy 0 Def: 25

Tid, efter hvilken drevregulatoren frakobler med I2T.

Tid for holdestrom Enhed: s
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 128000 (indtastet!)

S. xy i
> Def: 2

Kun for asynkronmotorer.
Er den periode, som drevet holdes med jeevnstrgm efter afslut-
ning af bremserampen.
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7.4.3 Skiftefrekvens

Den interne skiftefrekvens kan aendres til styring af stremdelen. En hgj indstillings-
veerdi forer til reduceret stoj p4 motoren, men til en kraftigere EMC-straling og he-
jere tab i drevregulatoren.

610.00260.71.000 - 03.2016

34.030 Skiftefrekvens Enhed: Hz
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 1 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 4 (indtastet!)

S. xy )
2 Def: 2
Valg af omformerens skiftefrekvens.
1 =16 kHz
2=8kHz
4 =4 kHz
7.4.4 Regulatordata

34.010 Reguleringstype Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 100 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 201 (indtastet!)
33.001 S. xy i
34.011 > Def: 100

Valg af reguleringstype.
100 = open-loop asynkronmotor
200 = open-loop synkronmotor

34.020 Fangfunktion Enhed: integer
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 1 (indtastet!)
34.021 S. xy ) Def- 1

Med denne parameter aktiveres fangfunktionen.
0 = Inaktiv
1 = Aktiv

34.021 Fangtid Enhed: ms
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 10.000 (indtastet!)

S xy ’ Def: 100
Her kan fangtiden optimeres, hvis de automatisk registrerede
resultater (fra motoridentifikationen) ikke skulle raekke.

34.090 n-regulator Kp Enhed: mA/rad/s
Relation til Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
parameter: status: maks.: 10000 (indtastet!)

S.xy 0 Def: 150

Her kan drevregulatorens reguleringsforstaerkning optimeres,
hvis de automatisk registrerede resultater (fra motoridentifikatio-
nen) ikke skulle raekke.
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Parameter

n-regulator Tn Enhed: s
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 10 (indtastet!)
S xy 0 Def: 4

Her kan drevregulatorens efterstillingstid optimeres, hvis de
automatisk registrerede resultater (fra motoridentifikationen) ikke
skulle reekke.

Slip-trimmer Enhed: integer

Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 1 (indtastet!)
S.xy 0 Def: 0

Kun for asynkronmotorer.

Med denne parameter kan slipkompensationen optimeres eller
deaktiveres.

0 = Deaktiveret (reaktion som pé nettet)

1 = Slip kompenseres.

Spaendings- Enhed:
reguleringsreserve
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 2 (indtastet!)
S xy ” Def: 0,95

Kun for asynkronmotorer.
Med denne parameter kan spaendingsydelsen tilpasses.

7.4.5 Kvadratisk karakteristik

Kvadr. karakteristik Enhed: integer

Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 1 (indtastet!)
S xy ’ Def: 0

Kun for asynkronmotorer.
Her kan funktionen kvadratisk karakteristik aktiveres.

0 = Inaktiv
1 = Aktiv
Flow-tilpasning Enhed: %
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 100 (indtastet!)

S. xy 0 Def: 50

Kun for asynkronmotorer.

Her kan det indstilles, hvor mange procent flowet skal seenkes
med.

Pa grund af for store sendringer i driften kan der opsta en over-
spaendingsfrakobling.
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7.4.6 Synkronmotorens reguleringsdata
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34.225

Relation til
parameter:

34.226
Relation til

parameter:
34.227

34.227

Relation til
parameter:
34.226

34.228 -

34.230
Relation til
parameter:

Feltsveekning
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0
status: maks.: 1
Def: 0

Enhed: integer
Egen veerdi
(indtastet!)

S. xy

2

Kun til synkronmotorer.

0 = Inaktiv, motoren kan ikke bruges i feltsveekning.

1 = Aktiv, motoren kan bringes dertil i feltsveekningen, til omfor-
meren har naet sin stremgraense, eller den maks. tilladte tom-
gangsspaending nas.

Startstrom Enhed: %
Parameter-HB: Overtagelses- min: 5 Egen veerdi
status: maks.: 1000 (indtastet!)
S-xy 5 Def: 25

Kun til synkronmotorer.

Her kan der foretages en tilpasning af den strom, der inden star-
ten af reguleringen tilpasses i motoren. Veerdi i % af den nomi-
nelle motorstrom.

Init tid Enhed: s
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 100 (indtastet!)
S.xy 0 Def: 0,25

Kun til synkronmotorer.
Her kan den tid, som startstremmen 34.226 tilpasses i, indstil-
les.

Startmetode Enhed: integer
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 1 (indtastet!)
S xy 0 Def: 0

Kun til synkronmotorer.

Ved at skifte startmetoden til "styret" kan der opnés storre
startmomenter.

0 = Reguleret, omformeren skifter efter tilpasningsfasen direkte
til reguleringen.

1 = Styret, efter tilpasningsfasen gges drejefelt 34.229 styret til
opstartsfrekvens 34.230, og derefter skiftes der til regulering.
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7.4.7 Feltbus

Parameter

BEMAERK

AEndringen af en parameterveaerdi via feltbussen indeholder en direkte
EEPROM-skriveadgang.

6.060
Relation til

parameter:

6.061
Relation til

parameter:

6.062
Relation til

parameter:
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Feltbusadresse Enhed: integer
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 127 (indtastet!)
S-xy 5 Def: 0

For at denne adresse bruges, skal adressekodeafbryderen sta

pa 00 i apparatet. En aendring af feltbusadressen overtages forst

efter en genstart af drevregulatoren (fra V 03.80). Profibus-
apparater indstilles ved adressekodeafbryderens stilling pa "00"
og parameter "0" automatisk pa adressen "Default 125".

Feltbus-baudrate Enhed: integer
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 8 (indtastet!)
S. xy i
> Def: 2
Kun for CanOpen:
0 =1 MBit,
2 =500 kBit,
3 = 250 kBit,
4 = 125 kBit,
6 = 50 kBit,
7 = 20 kBit,
8 = 10 kBit
Bus timeout Enhed: s
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 Egen veerdi
status: maks.: 100 (indtastet!)
S xy > Def: 5

Bus-timeout, hvis der, efter den indstillede tid er udlgbet, ikke
modtages noget feltbus-telegram, frakobler drevregulatoren
med fejlen "bus-timeout".

Funktionen aktiveres forst, nar telegrammet er modtaget.

0 = Overvagning deaktiveret.
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6.070/6.071

Relation til
parameter:
4.150
4.170
4.190
4.210
4.230

Elmo
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Afvigelse reference- Enhed: %
/ojebliksvaerdi
Parameter-HB: Overtagelses- min: 0 % /0 Egen veerdi

status: sek. (indtastet!)
S. xy maks.: 100 %
2 / 32767 sek.
Def:0% /0
sek.

Med denne funktion kan der udfgres en sammenligning af refe-
rence- og gjebliksveerdien.

Resultatet vises via feltbus-statusordet eller en digital udgang.
Ved hjeelp af parameter 6.070 kan toleranceomradet for referen-
ceveerdien bestemmes.

Via parameter 6.071 kan tiden, som gjebliksvaerdien skal ligge
uden for toleranceomradet, indstilles, inden udgangen nulstilles.
Eksempel:

Driftstilstand = PID-regulering

PID-referenceveerdi = 50 %

6.070 =10 %

6.071 = 1 sek.

Nar gjebliksveerdien ligger mellem 40 % og 60 %, indstilles ud-
gangen.

Hvis gjebliksveerdien i 1 sek. ligger uden for 40 % til 60 %, nul-
stilles udgangen.
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| dette kapitel finder du
= En visning af LED-blinkkoden for fejlregistreringen
= Beskrivelse af fejlregistrering med pc-tool
= En liste over fejl og systemfejl
= Instrukser vedr. fejlregistrering med den manuelle betjeningsenhed MMI

A ADVARSEL

Fare for kvaestelse og for elektrisk stod!
Hvis advarslerne ikke overholdes, kan det fore til alvorlige skader pa krop-
pen eller betydelige materielle skader.

1. Reparationer pa apparatet ma kun udfgres af producenten.

2. Eventuelt beskadigede dele eller byggeelementer skal udskiftes med dele fra
den tilhgrende reservedelsliste.

3. Inden &bning, montering eller afmontering skal drevregulatoren aktiveres.

8.1 Visning af LED-blinkkoden for fejlregistreringen

Hvis der optraeder en fejl, viser LED'erne pa drevregulatoren en blinkkode, via
hvilken fejlen kan diagnosticeres.

En oversigt viser folgende tabel.
LED-blinkkoder

Red LED Gren LED Tilstand
;‘6’: Bootloader aktiv (blinker pa skift)
"

o~ Klar til drift (aktiver En_HW til drift)

Y Drift
:\6': (] Advarsel
I\
[ ] Fejl
[ ) Identifikation af motordata
@ Initialisering
@ Firmware-opdatering
() Busfejl drift
- Busfejl klar til drift
I\
LED fra PS LED il
8 LED blinker 2% LED blinker hurtigt

!
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Fejlregistrering og -afhjaelpning

8.2 Liste over fejl og systemfejl

Hvis der opstar en fejl, slar drevregulatoren fra. De pageeldende fejlnumre fremgar
af blinkkode-tabel eller pc-tool.

Elmo
Rietschle

Der kan forst kvitteres for fejlmeldingen, nar fejlen ikke mere foreligger.
! Der kan kvitteres for fejlmeldinger som falger:

1. Digital indgang (programmerbar)

2. Via den manuelle betjeningsenhed MMI

3. Auto-kvitteringsfunktion (parameter 1.181)

4. Til- og frakobling af apparatet

5. Via feltbus (CANOpen, Profibus DP, EtherCAT)

| det falgende findes der en liste over mulige fejlmeldinger. Hvis der opstar fejl, der
ikke er opfart her, bedes du kontakte producenten.

Fejlregistrering

Nr.

1

10

11
13

14

15

16

17

18

21

22

Fejlnavn

Underspaending 24
V-applikation

Overspaending 24 V-
applikation

Versionsfejl kunde-
PLC

Kommunikation ap-
plikation<>effekt

Parametre fordeler

Time-out effekt

Kabelbrud analog In
14..20mA/2-10

V)

Kabelbrud analog In
2(4..20mA/2-10V)

Blokeringsregistre-
ring
PID terlob

Startfejl

Overtemperatur
drevregulator appli-
kation

Bus time-out

Kvitteringsfejl

610.00260.71.000 - 03.2016

Fejlbeskrivelse
Forsyningsspaendingen for applika-
tionen er mindre end 15V
Forsyningsspaendingen for applika-
tionen er storre end 31 V

Kunde-PLC'ens version passer ikke
til apparatets firmware

Den interne kommunikation mellem
applikations- og effektprintkort er
ikke i orden

Den interne fordeling af parametre
under initialiseringen er sléet fejl

Stremdelen reagerer ikke

Strom eller spaending mindre end
undergraense for analog indgang 1
(denne fejlovervagning aktiveres ved
at indstille parameter 4.021 pa 20
%)

Strem eller speending mindre end
undergraense for analog indgang 2
(denne fejlovervagning aktiveres ved
at indstille parameter 4.021 pa 20
%)

Motorens drivaksel er blokeret.
5.080

Ingen PID-gjebliksveerdi pa trods af
maks. omdrejningstal

Motoren starter ikke/starter ukorrekt.
5.082

Indendgrs temperatur for hgj

Intet svar fra bus-deltager eller ma-
nuel betjeningsenhed MMI/ pc

Antallet af automatiske kvitteringer
(1.182) er overskredet

84/102

Mulig arsag / afhjeelpning
Overbelastning af 24 V-forsyningen

Intern 24 V-forsyning ikke i orden eller
ekstern forsyning ikke i orden

Kontroller kunde-PLC'ens versions-
numre samt apparatets firmware

EMC-fejl

Parametersaet ikke fuldstaendigt

Drift med 24 V uden nettilslutning
Kabelbrud, defekt ekstern sensor

Kabelbrud, defekt ekstern sensor

Fjern blokering

PID-gjebliksveerdi-sensor defekt. For-
leeng tarlgbstid parameter 3.072

Kontroller motortilslutninger/kontroller
motor- og reguleringsparameter; deak-
tiver evt. fejl (5.082).

Kgling ikke tilstraekkelig, intet omdrej-
ningstal og hegjt moment, taktfrekvens
for hgj

Kontroller bussens kabelfaring

Kontroller fejlhistorik, og afhjeelp fejl
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Nr.

23

24

25

26

32

33

34

35

36
38

39

40

42

43

45

46

47
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Elmo
Rietschle

Fejlnavn
Ekstern fejl 1

Ekstern fejl 2

Motorregistrering

STO-indgange plau-
sibilitet

Trip IGBT

Overspaending mel-
lemkreds

Underspaending
mellemkreds

Overtemperatur
motor

Netafbrydelse

Overtemperatur
IGBT-modul

Overstrom

Overtemperatur
drevregulator

I°T Motorbeskyttel-
sesfrakobling

Jordslutning
Motortilslutning af-

brudt

Motorparameter

Drevregulatorpara-
meter

Fejlregistrering og -afhjaelpning

Fejlbeskrivelse

Den parametrerede fejlindgang er
aktiv. 5.010

Den parametrerede fejlindgang er
aktiv. 5.011

Fejl motoridentifikation

Tilstandene for de to STO-indgange
har i mere end 2 sek. ikke veeret
identiske.

Beskyttelse af IGBT-modulet mod
overstrom har udlgst

Den maksimale mellemkredsspaen-
ding er overskredet

Den minimale mellemkredsspaen-
ding er underskredet

Motor-PTC har udlost

Afbrydelse af netspaendingen
Overtemperatur IGBT-modul

Drevregulatorens udgangsstrem
overskredet

Indendors temperatur for hgj

Den interne I°T-motorbeskyttelse
(kan parametreres) har udlost

En motorfases jordslutning

Ingen motorstrgm pa trods af styring
via drevregulatoren

Plausibilitetskontrol af motorpara-
metrene er mislykket

Plausibilitetskontrol af drevregulato-
rens parametre er mislykket

85/102

Mulig arsag / afhjeelpning
Afhjeelp ekstern fejl

Afhjeelp ekstern fejl

Kontroller tilslutninger drevregula-
tor/motor og pc/manuel betjeningsen-
hed MMI/drevregulator! Genstart af
motoridentifikation!

Forkert aktivering af STO-indgangene.
Kontroller den eksterne, relevante ka-
belfaring.

Kortslutning i motor eller motorforsy-
ningskablet/regulatorindstillinger

Returnering af elektrisk energi via mo-
toren i generatorisk drift / netspaending
for hgj / forkert indstilling af omdrej-
ningstalregulatoren / bremsemodstand
ikke tilsluttet eller defekt / rampetider
for korte

Netspaending for lav / nettilslutning
defekt / kontroller kabelfering

Overbelastning af motoren (f.eks. for
hgjt moment ved lille omdrejningstal) /
omgivelsestemperatur for hgj

En fase mangler / netspaending afbrudt

Kaling ikke tilstraekkelig, intet omdrej-
ningstal og hgjt moment, taktfrekvens
for hgj

Motor blokeret / kontroller motortilslut-
ning / forkert indstilling af omdrejnings-
talregulatoren / kontroller motorpara-
meter / rampetider for sma / bremse
ikke abnet

Koling ikke tilstraekkelig / lille omdrej-
ningstal og hgjt moment / taktfrekvens
for hgj / permanent overbelastning /
reducer omgivelsestemperaturen / kon-
troller ventilator

Varig overbelastning

Isolationsfejl

Ingen motor tilsluttet eller ufuldsteendigt
tilsluttet. Kontroller faser eller motortil-
slutninger, tilslut dem evt. korrekt. *

Parametersaet ikke i orden

Parametersaet ikke i orden, motortype
33.001 og reguleringstype 34.010 ikke
plausible
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Nr.

48
49

53
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Fejlregistrering og -afhjeelpning Rietechle

Fejlnavn
Typeskiltdata

Effektklasse-
begraensning

Motor tippet

Fejlbeskrivelse Mulig arsag / afhjeelpning
Der er ikke indtastet motordata. Indtast motordata iht. maerkepladen

Maks. overbelastning af drevregula- Kontroller applikation / reducer lasten /
toren overskredet i mere end 60 sek. dimensioner drevregulatoren storre

Kun for synkronmotorer feltoriente-  Last for stor. Optimer reguleringspara-
ring mistet meter.

* | undtagelsestilfeelde kan fejlen vises forkert i tomgang ved synkronmotorer (me-
get lav motorstrom).

Hvis faserne eller motortilslutningerne er korrekt tilsluttet, skal parameter 33.016
indstilles iht. hertil.
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RiGtochle Afmontering og bortskaffelse

| dette kapitel finder du
= En beskrivelse af afmonteringen af drevregulatoren
= Instrukser vedr. fagligt korrekt bortskaffelse

9.1 Afmontering af drevregulatoren

A\ FARE
7 Fare pa grund af elektrisk stad!
A\_/_/ Fare pa grund af elektrisk stad og elektrisk afladning af kondensatorerne.
® Fjern spaendingen fra drevregulatoren, og sikr den mod gentilkobling.
v" Vent to minutter efter frakoblingen (afladningstid for kompressorerne).
Abn drevregulatorens daeksel.
Lasn kablet pa klemmerne.
Fjern alle ledninger.
Fjern forbindelsesskruer drevregulator / adapterplade.
Fjern drevregulator.

I N

9.2 Instrukser vedr. fagligt korrekt bortskaffelse

Drevregulator, emballage og udskiftede dele skal bortskaffes iht. bestemmelserne
i det land, hvor drevregulatoren er installeret.

Drevregulatoren ma ikke bortskaffes med husholdningsaffaldet.
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Rietschle

Tekniske specifikationer Elmo

10.1 Generelle data
Tekniske data 400 V-apparater

Storrelse
Anbefalet motoreffekt

Omgivelsestemperatur
Netspeaending [V]
Netfrekvens [Hz]

Netformer
Netstram [A]

Nominel strom, eff.
[IN ved 8 kHz/400 V]

Min. bremsemodstand [Q0]
Maksimal overbelastning

Skiftefrekvens [kHz]
Drejefeltfrekvens [Hz]
Beskyttelsesfunktion

Procesregulering
Mal
L x B x H[mm]

Veaegt inkl. adapterplade [kg]
Beskyttelsestype [IPxy]

EMC

MA MB MC MD
1,5 22 30 40 55 75 11,0 150 18,5 22,0
-25°C [-13°F] (uden dugdannelse) til +50°C [+122°F] (uden derating) *
3~400-10 % - 480 +10 %

47 - 63
TN/TT
3,3 46 62 79 10,8 14,8 23,2 28,2 33,2 39,8
4,0 56 75 95 13,0 17,8 28,0 34,0 40,0 48,0
100 50 50 30
150 % af den nominelle strom i 60 sek. 130

%
4, 8, 16, (fabriksindstilling 8)
0-400

Over- underspaending, I’t-begraensning, kortslutning, motor- omformer-
temperatur, tippebeskyttelse, blokeringsbeskyttelse

frit konfigurerbar PID-regulator

233 x153x 120 270x 189 x 140 307x223x18 414 x 294 x 232
1
3,9 5,0 8,7 21,0
65 55

opfyldt int. DIN EN 61800-3, klasse C2

* iht. UL-standard 508C, se UL Specification (English version) [— 96].

Betegnelse
Digitale indgange 1-4

Analoge indgange 1, 2

Digitale udgange 1, 2

Rele 1, 2

Analog udgang 1 (strem)

610.00260.71.000 - 03.2016

Funktion
- Skifteniveau Low <5V /High > 15V
- Imax (ved 24 V) = 3 mA
- Rin = 8,6 kOhm
-In +/- 10 Veller 0 - 20mA
-In2-10V eller4 - 20 mA
- oplosning 10 bit
- tolerance +/- 2 %
spaendingsindgang:
- Rin =10 kOhm
stromindgang:
- Belastning = 500 ohm

- Kortslutningssikker
- Imax =20 mA

1 skiftekontakt (NO/NC)

maksimal skifteeffekt*:

- ved ohmsk belastning (cos ¢ = 1): 5 Aved ~230 Veller 5 Aved =30V

- ved induktiv belastning (cos ¢ = 0,4 og L/R =7 ms): 2 A ved ~ 230 V eller
2Aved=30V

maksimal reaktionstid: 7 ms = 0,5 ms

Elektrisk holdbarhed: 100.000 koblingscyklusser

- Kortslutningssikker

- lout = 0..20 mA

- belastning = 500 ohm
- tolerance +/- 2 %
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Riotachle Tekniske specifikationer

Betegnelse Funktion
Analog udgang 1 (spaending) - Kortslutningssikker
-Uout=0..10V

- Imax =10 mA
- tolerance +/-2 %

Speendingsforsyning 24 V - Hjeelpespaending U =24 V DC

- kortslutningssikker

- Imax = 100mA

- ekstern forsyning med 24 V mulig
Spaendingsforsyning 10 V - Hjeelpespaending U =10 V DC

- kortslutningssikker
- Imax = 30 mA

* iht. UL-standard 508C tillades maks. 2 A

10.2 Derating af udgangseffekten

Drevregulatoren har to integrerede PTC-modstande (koldledere), der overvager
savel kelelegemer som den indvendige temperatur. Nar en tilladt IGBT-temperatur
pé 95°C eller en tilladt indvendig temperatur pa 85°C overskrides, kobler drevre-
gulatoren fra.

Drevregulatoren i effektomradet 1,5 kW - 18,5 kW er konstrueret til en overbelast-
ning pa 150 % i 60 sek. (hvert 10. min.), en drevregulator med en nominel effekt
pa 22 kW til en overbelastning pa 130 % i 60 sek. (hvert 10. min.). Ved falgende
omstaendigheder skal der tages hensyn til en reduktion af overbelastningsevnen
og dens varighed:

= En permanent for hgijt indstillet taktfrekvens >8 kHz (afhaengigt af belastnin-
gen).

= En permanent gget kelelegemetemperatur forarsaget pa grund af en blokeret
luftstrom eller en termisk ophobning (tilsmudsede kaleribber).

= Afheengigt af monteringstype, permanent for hgj omgivelsestemperatur.

De enkelte maks. udgangsveerdier kan bestemmes ved hjeelp af de fglgende ka-
rakteristikker.

10.2.1 Derating pa grund af gget omgivelsestemperatur
110%

100%

90%

80%

70%

60%

maks. udgangsstrem [%)]

50%
-30 -20 -10 0 10 20 30 40 50 60 70

Omgivelsestemperatur [°C]
Derating for motormonteret drevregulator (alle storrelser)
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110%

100%

90%

80%

70%

60%

maks. udgangsstrem [%)]

50%
-30 -20 -10 0 10 20 30 40 50 60

Omgivelsestemperatur [°C]
Derating for vaegmonteret drevregulator (sterrelser A - C)

110%

100%

90%

80%

70%

60%

maks. udgangsstrem [%)]

50%
-30 -20 -10 0 10 20 30 40 50 60 70
Omgivelsestemperatur [°C]
Derating for vaegmonteret drevregulator (starrelse C med ekstraudstyr ventilator og storrelse
D)

10.2.2 Derating pa grund af opstillingshgjde
Folgende geelder for alle drevregulatorer:

= | S1-drift er det op til 1000 m over havoverfladen ikke n@dvendigt med en ef-
fektreduktion.

= |l omradet 1000 m = 2000 m er det ngdvendigt med en effektreduktion pa 1 %
for hver 100 m opstillingshgjde. En overspaendingskategori 3 overholdes!

= |l omradet 2000 m = 4000 m skal overspaendingskategori 2 overholdes pa
grund af det lave lufttryk!

For at overholde overspaendingskategorien:

= skal der bruges en ekstern overspaendingsbeskyttelse i drevregulatorens
stromforsyning.

= skal indgangsspaendingen reduceres.
Henvend dig til producenten.

De enkelte maks. udgangsveerdier kan bestemmes ved hjeelp af de fglgende ka-
rakteristikker.
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110%

100%

90%

80%

70%

60%

50%

maks. udgangsstrem [%)]

40%
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000

Hgjde over havets overflade [m]
Derating af den maksimale udgangsstrem péa grund af opstillingshejden

110%

100%

90%

80%

70%

60%

50%

maks. indgangsspaending [%]

40%
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000

Hgjde over havets overflade [m]
Derating af den maksimale indgangsstrem pé grund af opstillingshajden

10.2.3 Derating pa grund af taktfrekvens

| folgende illustration vises udgangsstrammen afhaengigt af taktfrekvensen. For at
begraense varmetab i drevregulatoren skal udgangsstremmen reduceres.

Bemaerk: Der foregéar ingen automatisk reduktion af taktfrekvensen!
De maks. udgangsveerdier kan bestemmes ved hjalp af falgende karakteristik.

120%

110%
X 100%
E 90%
S a0
-g 80%
o 70%
S 60%
o
B 50%
8 40%
g 30%

20%

2 4 6 8 10 12 14 16
Taktfrekvens [kHz]

Derating af den maksimale udgangsstrem péa grund af taktfrekvensen
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Valgfrit tilbehor o

| dette kapitel finder du korte beskrivelser af det falgende valgfrie tilbehor
= Adapterplader
= Manuel betjeningsenhed MMI inkl. tilslutningskabel RJ9 pa stik M12

11.1 Va=g-adapterplader

Til alle drevregulator-sterrelser findes der en standard-vaeg-adapterplade (med in-
tegreret tilslutningsprintkort til sterrelse A til storrelse C).

Download af 3D-filer til drevregulatoren og adapterpladerne pa www.gd-
elmorietschle.com.

Der findes allerede fire boringer til fastgerelse af adapterpladen samt en EMC-
forskruning.

Drevregulator A B C D

storrelse

Effekt [kW] 1,5 22-4,0 55-75 11,0-22,0

Betegnelse 2FX1619- 2FX1649- 2FX1669- 2FX1699-
OERO00 OERO00 OERO00 OERO0O

Varenr. 1650001619 1650001649 1650001669 1650001699

137

Borebillede standard-veeg-adapterplade storrelse A

o1

>Aﬂlh39<
1
|
|
|
|
|
veL
z2‘gsg
2Lzt

gLzt
S01L
|
|

6 105

163

Borebillede standard-vaeg-adapterplade storrelse B
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Borebillede standard-vaeg-adapterplade storrelse C
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Borebillede standard-vaeg-adapterplade storrelse D
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Valgfrit tilbehor Rictechle

11.2

11.3

610.00260.71.000 - 03.2016

Manuel betjeningsenhed MMI inkl. 3 m tilslutningskabel RJ9 pa
stik M12

Den manuelle betjeningsenhed MMI 2FX4520-0EROQO er et rent industriprodukt
(tilbehgrsdel), som kun ma bruges i forbindelse med en drevregulator! Den manu-
elle betjeningsenhed MM tilsluttes til drevregulatorens integrerede M12-interface.
Ved hjeelp af denne betjeningsenhed bliver brugeren i stand til at skrive (program-
mere) og/eller visualisere alle drevregulatorens parametre. Op til 8 komplette data-
szet kan gemmes i en manuel betjeningsenhed MMI og kopieres til andre drevre-
gulatorer. Alternativt til gratis pc-software er en fuldstaendig idrifttagning mulig,
eksterne signaler er ikke nodvendige.

Pc-kommunikationskabel USB pa stik M12/RS485 (omformer
integreret)

Som alternativ til den manuelle betjeningsenhed MMI kan en drevregulator ogsa
tages i drift med en pc-adapter 2FX4521-0ER0O og pc-software. Pc-softwaren
star gratis til radighed p& producentens hjemmeside www.gd-elmorietschle.com.
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RiGtochle Tilladelser, direktiver og standarder

| dette kapitel finder du oplysninger om den elektromagnetiske kompatibilitet
(EMC) og om de geeldende standarder og tilladelser.

Bindende oplysninger om de enkelte tilladelser for drevregulatoren fremgar af det
tilhgrende typeskilt!

12.1 EMC-greaensevaerdiklasser

Veer opmeerksom pa, at EMC-graenseveerdiklasserne kun nas, hvis standard-
skiftefrekvensen pa 8 kHz overholdes. Afhaengigt af det anvendte installationsma-
teriale og/eller ved ekstreme omgivelsesbetingelser kan det vaere ngdvendigt ogsa
at bruge EMC-filtre (ferritringe). Ved en eventuel veegmontering ma leengden af det
skaermede motorkabel (pa begge sider lagt pa med stor flade) (maks. 3 m) ikke
overskride de tilladte greenser!

Med henblik pa en ledningsfering, der er i overensstemmelse med EMC, skal der
desuden bruges EMC-forskruninger pa begge sider (drevregulator og motor).

BEMAERK

| et beboelsesomrade kan dette produkt forarsage hgjfrekvente forstyrrel-
ser, der kan ggre stgjdeempning ngdvendig.

12.2 Klassificering iht. IEC/EN 61800-3

For alle omgivelser inden for drevregulatorkategorien definerer den faglige grund-
norm prgvningsmetode og skarphedsgrad, der skal overholdes.

Definition omgivelse
Farste omgivelse (beboelses-, forretnings- og erhvervsomrade):

Alle "omrader", der forsynes direkte via en offentlig lavspeendingstilslutning, som
f.eks.:

= Boligomrade, f.eks. huse, ejerlejligheder osv.

= Detailhandler, f.eks. forretninger, supermarkeder

= Offentlige steder, f.eks. teater, banegarde

= Udenders omrader, f.eks. tankstationer og parkeringspladser

= Let industri, f.eks. vaerksteder, laboratorier, mindre virksomheder
Anden omgivelse (industri):

Industrielt omrade med eget forsyningsnet, der er adskilt fra det offentlige lav-
spaendingsnet via en transformator.

12.3 Standarder og direktiver

Folgende geelder iseer:

= direktivet om elektromagnetisk kompatibilitet (direktiv 2004/108/EF fra Radet
EN 61800-3:2004)

= lavspaendingsdirektivet (direktiv 2006/95/EF fra Radet EN 61800-5-1:2003)
= Produkt-standardliste
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Tilladelser, direktiver og standarder

12.4 Godkendelse iht. UL

12.4.1 UL Specification (English version)

610.00260.71.000 - 03.2016

Elmo
Rietschle

Maximum Ambient Temperature (without models Suffix $S10):

Electronic Adapter Ambient Suffixe
INV MA 2 0.37 ADP MA WDM 45°C -
INV MA 2 0.55 ADP MA WDM 45° C -
INV MA 2 0.75 ADP MA WDM 45° C -
INVMA21.10 ADP MA WDM 40° C -
INV MA 4 1.50 ADP MA WDM 40° C -
INVMB 4 2.2 ADP MB WDM 45° C -
INV MB 4 3.0 ADP MB WDM 40° C -
INV MB 4 4.0 ADP MB WDM 35°C -
INVMC 4 5.5 ADP MC WDM 40° C Gx0
INVMC 475 ADP MC WDM 35°C Gx0
INVMC 4 5.5 ADP MC WDM 55°C Gx1
INVMC47.5 ADP MC WDM 50° C Gx1
INVMC 45.5 ADP MC WDM 50° C Gx2
INVMC 4 7.5 ADP MC WDM 45° C Gx2
INV MD 4 11.0 ADP MD WDM 55°C -
INV MD 4 15.0 ADP MD WDM 50°C -
INV MD 4 18.5 ADP MD WDM 40° C -
INV MD 4 22.0 ADP MD WDM 35°C -

Maximum Surrounding Temperature:

Electronic Adapter Ambient Suffixe
INVMC 45.5 ADP MC WDM 40° C S10
INVMC 475 ADP MC WDM 35°C S10

Required Markings

Enclosure intended for use with field-installed conduit hubs, fittings or closure pla-
tes UL approved in accordance to UL514B and CSA certified in accordance to
C22.2 No. 18, environmental Type 1 or higher.

The INVEOR INV MC 4 with suffix S10 is for use in Pollution Degree 2 only.

Internal Overload Protection Operates within 60 seconds when reaching 150 % of
the Motor Full Load Current

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5 kA rms symme-
trical amperes, 230 Volts for INV Mx 2 or 480 Volts for INV Mx 4, maximum when
protected by fuses.

“Warning” — Use fuses rated 600 V/50 A for INV MA 2 only.
“Warning” — Use fuses rated 600 V/10 A for INV MA 4 only.
“Warning” — Use fuses rated 600 V/30 A for INV MB 4 only.
“Warning” — Use fuses rated 600 V/30 A for INV MC 4 only.
“Warning” — Use fuses rated 600 V/70 A for INV MD 4 only.

Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protec-
tion. Branch circuit protection must be provided in accordance with the Manufac-
turer Instructions, National Electrical Code and any additional local codes.
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All wiring terminals marked to indicate proper connections for the power supply,
load and control circuitry.

The tightening, torque to connect the motor terminals, is 26.55 Ib/in (size A to C)
and 5.31 Ib/in to connect the PTC (in all sizes).

Instruction for operator and servicing instructions on how to mount and con-
nect the products using the intended motor connection adapter, please see

Installing the drive controller integrated in the motor [— 25] and Adapter plates [—
92] in the operating manual.

Use 75° C copper wires only.
Drives do not provide over temperature sensing.

For Mx 4 used in Canada: TRANSIENT SURGE SUPPRESSION SHALL BE IN-
STALLED ON THE LINE SIDE OF THIS EQUIPMENT AND SHALL BE RATED 277
V (PHASE TO GROUND), 480 V (PHASE TO PHASE), SUITABLE FOR OVERVOL-
TAGE CATEGORY Ill, AND SHALL PROVIDE PROTECTION FOR A RATED IM-
PULSE WITHSTAND VOLTAGE PEAK OF 2.5 kV

Maximum Surrounding Temperature (sandwich version):

Electronic Overall heatsink dimen-  Surroun- Suffix
sions ding
INV MA 2 0.37 (150x27x210) mm 50°C Gx3
INV MA 2 0.55 (150x27x210) mm 50°C Gx3
INVMA 2 0.75 (150x27x210) mm 50°C Gx3
INVMA21.10 (150x27x210) mm 50°C Gx3
INV MA 4 0.55 (150x27x210) mm 65° C Gx3
INV MA 4 0.75 (150x27x210) mm 65° C Gx3
INVMA41.10 (150x27x210) mm 65°C Gx3
INV MA 4 1.50 (150x27x210) mm 65° C Gx3
INVMB 4 2.2 (200x40x250) mm 60° C Gx3
INV MB 4 3.0 (200x40x250) mm 60° C Gx3
INVMB 4 4.0 (200x40x250) mm 60° C Gx3
INVMC 4 5.5 (216x83x300) mm 65° C Gx3
INVMC 475 (216x83x300) mm 65° C Gx3
INVMD 4 11.0 to be defined to be defi- Gx3
ned
INVMD 4 15.0 to be defined to be defi- Gx3
ned
INVMD 4 18.5 to be defined to be defi- Gx3
ned
INV MD 4 22.0 to be defined to be defi- Gx3
ned
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CONDITIONS OF ACCEPTABILITY:
Use - For use only in complete equipment where the acceptability of the combina-
tion is determined by Underwriters Laboratories Inc.

1. These drives are incomplete in construction and have to be attached to an
external heatsink in the end-use. Unless operated with the heatsink as noted
in item 2 of the conditions of acceptability below, temperature test shall be
conducted in the end-use.

2. Temperature test was conducted with drive installed on aluminum heatsink,
overall dimensions and ribs shape as outlined below:

3. Suitability of grounding for the combination of drive and heatsink needs to be
verified in accordance with the end-use standard.

4. Temperature test was not conducted on models INV MD 4. Suitability of drive
- heatsink combination shall be determined by subjecting to temperature test
in the end-use.

Required Markings

Internal Overload Protection Operates within 60 seconds when reaching 150 % of
the Motor Full Load Current.

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5 kA rms symme-
trical amperes, 230 Volts for INV Mx 2 or 480 Volts for INV Mx 4, maximum when
protected by fuses.

“Warning” — Use fuses rated 600 V/50 A for INV MA 2 only.
“Warning” — Use fuses rated 600 V/10 A for INV MA 4 only.
“Warning” — Use fuses rated 600 V/30 A for INV MB 4 only.
“Warning” — Use fuses rated 600 V/30 A for INV MC 4 only.
“Warning” — Use fuses rated 600 V/70 A for INV MD 4 only.

Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protec-
tion. Branch circuit protection must be provided in accordance with the Manufac-
turer Instructions, National Electrical Code and any additional local codes.

All wiring terminals marked to indicate proper connections for the power supply,
load and control circuitry.

Instruction for operator and servicing instructions on how to mount and con-
nect the products using the intended motor connection adapter, please see
Installing the drive controller integrated in the motor [— 25] and Adapter plates [—
92] in the operating manual.

Use 75° C copper wires only.

Drives do not provide over temperature sensing.

For use in Pollution degree 2 only.

For Mx 4 used in Canada: TRANSIENT SURGE SUPPRESSION SHALL BE IN-
STALLED ON THE LINE SIDE OF THIS EQUIPMENT AND SHALL BE RATED 277
V (PHASE TO GROUND), 480 V (PHASE TO PHASE), SUITABLE FOR OVERVOL-
TAGE CATEGORY Ill, AND SHALL PROVIDE PROTECTION FOR A RATED IM-
PULSE WITHSTAND VOLTAGE PEAK OF 2.5 kV
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12.4.2 Homologation CL (Version en francaise)

Température ambiante maximale (sans modéles suffixe S10):

Electronic Adaptateur Ambiante Suffixe
INV MA 2 0.37 ADP MA WDM 45° C -
INV MA 2 0.55 ADP MA WDM 45° C -
INVMA 2 0.75 ADP MA WDM 45°C -
INVMA21.10 ADP MA WDM 40° C -
INV MA 4 1.50 ADP MA WDM 40° C -
INV MB 4 2.2 ADP MB WDM 45°C -
INV MB 4 3.0 ADP MB WDM 40° C -
INVMB 4 4.0 ADP MB WDM 35°C -
INVMC 45.5 ADP MC WDM 40° C Gx0
INVMC 4 7.5 ADP MC WDM 35°C Gx0
INVMC 45.5 ADP MC WDM 55° C Gx1
INVMC 475 ADP MC WDM 50°C Gx1
INVMC 4 5.5 ADP MC WDM 50°C Gx2
INVMC 475 ADP MC WDM 45° C Gx2
INVMD 4 11.0 ADP MD WDM 55°C -
INVMD 4 15.0 ADP MD WDM 50° C -
INV MD 4 18.5 ADP MD WDM 40° C -
INV MD 4 22.0 ADP MD WDM 35°C -

Température environnante maximale :

Electronic Adaptateur Ambiante Suffixe
INVMC 4 5.5 ADP MC WDM 40° C S10
INVMC 4 7.5 ADP MC WDM 35°C S10

Mentions requises

Boitier prévu pour une utilisation avec entrées de conduit filetées installées sur le
terrain, raccords ou plaques d'obturation approuvées UL conformément a
UL514B et certifiees CSA conformément a C22.2 No. 18, étiquetage environne-
mental de type 1 ou plus.

Le variateur INVEOR INV MC 4 avec le suffixe S10 est exclusivement congu pour
une utilisation en environnement de degré de pollution 2.

La protection interne contre les surcharges se met en marche en |'espace de 60
secondes une fois 150 % du courant nominal du moteur atteints

Convient pour une utilisation sur un circuit capable de livrer pas plus de 5 kA
ampeéres symétriques rms, 230 volts pour INV Mx 2 ou 480 volts pour INV Mx 4
maximum en cas de protection par fusibles.

« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/50 A pour
INV MA 2 uniquement.

« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/10 A pour
INV MA 4 uniquement.

« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/30 A pour
INV MB 4 uniquement.

« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/30 A pour
INV MC 4 uniquement.
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« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/70 A pour
INV MD 4 uniquement.

La protection intégrée contre les courts-circuits a semi-conducteur n'assure pas
la protection du circuit de dérivation. Le circuit de dérivation doit étre protégé
conformément aux instructions du fabricant, au code national d'électricité et a
tout autre code local additionnel.

Toutes les bornes de céblage avec repéres pour les connexions correctes pour
I'alimentation électrique, la charge et les circuits de commande.

Le couple de serrage pour la connexion des bornes du moteur est de 26,55 Ib/in
(taille A a C) et de 5,31 Ib/in pour la connexion CTP (toutes les tailles).

Pour les instructions destinées a I'opérateur et les instructions de service re-
latives au montage et a la connexion des produits a I'aide de I'adaptateur de
connexion du moteur prévu a cet effet, voir les Installation du régulateur d'-
entrainement intégré au moteur [— 25] et Plaques adaptatrices [— 92] contenus
dans le Manuel d'utilisation.

Utiliser uniqguement des céables en cuivre 75° C.
Les entrainements ne permettent pas la détection de surtempérature.

Concernant le Mx 4 utilisé au Canada : LA SUPPRESSION DE TENSION TRANSI-
TOIRE DOIT ETRE INSTALLEE COTE LIGNE DE CET EQUIPEMENT ET AVOIR
UNE VALEUR NOMINALE DE 277 V (PHASE-TERRE), 480 V (PHASE-PHASE), EN
COMPATIBILITE AVEC LA CATEGORIE DE SURTENSION lIl, ET DOIT OFFRIR
UNE PROTECTION CONTRE UN PIC DE TENSION ASSIGNEE DE TENUE AUX
CHOCS DE 2,5 kV

Température environnante maximale (version sandwich):

Electronic Dimensions hors tout du  Environ- Suffixe
dissipateur nante
INV MA 2 0.37 (150x27x210) mm 50°C Gx3
INV MA 2 0.55 (150x27x210) mm 50°C Gx3
INVMA 2 0.75 (150x27x210) mm 50°C Gx3
INVMA21.10 (150x27x210) mm 50°C Gx3
INV MA 4 0.55 (150x27x210) mm 65° C Gx3
INV MA 4 0.75 (150x27x210) mm 65°C Gx3
INVMA41.10 (150x27x210) mm 65°C Gx3
INV MA 4 1.50 (150x27x210) mm 65° C Gx3
INVMB 4 2.2 (200x40x250) mm 60° C Gx3
INV MB 4 3.0 (200x40x250) mm 60° C Gx3
INVMB 4 4.0 (200x40x250) mm 60° C Gx3
INVMC 4 5.5 (216x83x300) mm 65° C Gx3
INVMC 475 (216x83x300) mm 65° C Gx3
INVMD 4 11.0 to be defined to be defi- Gx3
ned
INVMD 4 15.0 to be defined to be defi- Gx3
ned
INVMD 4 18.5 to be defined to be defi- Gx3
ned
INV MD 4 22.0 to be defined to be defi- Gx3
ned
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CONDITIONS D'ACCEPTABILITE :

Utilisation - Réservé a une utilisation dans un équipement complet pour lequel I'-
acceptabilité de la combinaison est déterminée par Underwriters Laboratories Inc.

1. Ces entrainements sont incomplets et doivent étre raccordés a un dissipateur
externe en utilisation finale. Sauf en cas d'utilisation avec dissipateur comme
mentionné au point 2 des conditions d'acceptabilité ci-dessous, il est conseil-
lé d'effectuer un test de température en utilisation finale.

2. Le test de température a été effectué avec un entrainement installé sur un
dissipateur en aluminium, dimensions hors tout et forme d'ailettes comme
indiqué ci-dessous :

3. La possibilité de mise a la terre de la combinaison entrainement et dissipateur
doit étre vérifiée conformément a la norme d'utilisation finale.

4. Le test de température n'a pas été conduit sur les modeéles INV MD 4. Déter-
miner si la combinaison entrainement - dissipateur est appropriée a l'aide d'-
un test de température en utilisation finale.

Mentions requises

La protection interne contre les surcharges se met en marche en |'espace de 60
secondes une fois 150 % du courant nominal du moteur atteints.

Convient pour une utilisation sur un circuit capable de livrer pas plus de 5 kA
amperes symétriques rms, 230 volts pour INV Mx 2 ou 480 volts pour INV Mx 4
maximum en cas de protection par fusibles.

« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/50 A pour
INV MA 2 uniquement.

« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/10 A pour
INV MA 4 uniquement.

« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/30 A pour
INV MB 4 uniquement.

« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/30 A pour
INV MC 4 uniquement.

« Avertissement » — Utiliser des fusibles d'une valeur nominale de 600 V/70 A pour
INV MD 4 uniquement.

La protection intégrée contre les courts-circuits a semi-conducteur n'assure pas
la protection du circuit de dérivation. Le circuit de dérivation doit étre protégé
conformément aux instructions du fabricant, au code national d'électricité et a
tout autre code local additionnel.

Toutes les bornes de cablage avec repéres pour les connexions correctes pour
I'alimentation électrique, la charge et les circuits de commande.

Pour les instructions destinées a I'opérateur et les instructions de service re-
latives au montage et a la connexion des produits a I'aide de I'adaptateur de
connexion du moteur prévu a cet effet, voir les Installation du régulateur d'-
entrainement intégré au moteur [— 25] et Plaques adaptatrices [— 92] contenus
dans le Manuel d'utilisation.

Utiliser uniqguement des céables en cuivre 75° C.
Les entrainements ne permettent pas la détection de surtempérature.
Réservé exclusivement a une utilisation en environnement de pollution de degré 2.

Concernant le Mx 4 utilisé au Canada: LA SUPPRESSION DE TENSION TRANSI-
TOIRE DOIT ETRE INSTALLEE COTE LIGNE DE CET EQUIPEMENT ET AVOIR
UNE VALEUR NOMINALE DE 277 V (PHASE-TERRE), 480 V (PHASE-PHASE), EN
COMPATIBILITE AVEC LA CATEGORIE DE SURTENSION lil, ET DOIT OFFRIR
UNE PROTECTION CONTRE UN PIC DE TENSION ASSIGNEE DE TENUE AUX
CHOCS DE 2,5 kV
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